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М Е Ж Г О С У Д А Р С Т В Е Н Н Ы Й  С Т А Н Д А Р Т

Машины и оборудование строительные

ОБОРУДОВАНИЕ ДЛЯ ПОГРУЖЕНИЯ И ИЗВЛЕЧЕНИЯ СВАЙ

Терминология и технические условия на поставку

Building construction machinery and equipment. P ile driving and extracting equipment. 
Term inology and com m ercia l specifications

Дата введ ения —  2017— 05— 01

1 Область применения
Настоящий стандарт устанавливает термины и определения для основных видов механического 

оборудования для погружения и извлечения свай, таких как сваебойное оборудование на строительной 
площадке, оборудование для извлечения свай, оборудование для установки свай под определенным 
углом, оборудование для раскачки и извлечения свай, оборудование для дробления голов свай и т. д.

В настоящем стандарте не рассматривается оборудование для немеханической установки свай, 
например оборудование для погружения и извлечения свай небольшого сечения с помощью жидкости.

П р и м е ч а н и е  —  В приложении А  показаны примеры оборудования для погружения и извлечения свай.

2 Нормативные ссылки
В настоящем стандарте использованы нормативные ссылки на следующие стандарты. Для дати

рованных ссылок применяют только указанное издание ссылочного стандарта, для недатированных — 
последнее издание (включая все изменения).

ISO 11375:1998, Building construction machinery and equipment — Terms and definitions (Машины и 
оборудование строительные. Термины и определения)

ISO/TR 12603, Building construction machinery and equipment — Classification (Машины и оборудо
вание строительные. Классификация)1*

EN 996, Piling equipment — Safety requirements (Укладка оборудования. Требования техники 
безопасности)2»

3 Термины и определения
В настоящем стандарте применены термины и определения no ISO 11375 и приведенные ниже:
3.1 оборудование для погружения и извлечения свай (piling equipment): Полный комплект машин 

и компонентов, разработанных для установки или извлечения свай или других вертикальных элементов.
3.2 базовая машина, ходовое устройство (base carrier, carrier machine): Самоходная машина 

(устройство), которая(ое) обеспечивает передвижение и рабочее положение сваепогружающего или 
сваеизвлекающего оборудования вместе со сваей.

’ > Заменен на ISO/TR 12603:2010.

2» Заменен на EN 16228-1 (2014-05); EN 16228-2 (2014-05); EN 16228-3 (2014-05); EN 16228-4 (2014-05); 
EN 16228-5 (2014-05); EN 16228-6 (2014-05); EN 16228-7 (2014-05).

Издание оф ициальное

1
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П р и м е ч а н и е  —  На ходовом устройстве могут быть размещены необходимый источник питания и эле
менты управления для сваепогружающего или сваеизвлвкающего оборудования. Э го может быть адаптирован
ный грузоподьемный кран, землеройная машина и другие машины, специально сконструированные или адапти
рованные для этой цели. Могут быть гусеничные, колесные, рельсовые и плавучие ходовые устройства. Ходовое 
устройство включает необходимые крепления и разьемы для монтажа рабочего органа сваепогружающего или 
сваеизвлекающего оборудования.

3.3 базовая машина на гусеничном ходу (crawler-mounted carrier): Машина, передвижение кото
рой осуществляется за счет гусеничного шасси.

См. рисунки А.1. А.2 и А.З.
3.4 базовая машина на колесном ходу (wheel-mounted carrier): Машина, передвижение которой 

осуществляется за счет колесного шасси.
См. рисунки А.4 и А.5.
3.5 базовая машина на рельсовом ходу (rail-mounted carrier): Машина, ходовая часть которой 

располагается на рельсах.
См. рисунок А.6.
3.6 плавучее ходовое устройство (floating carrier): Ходовое устройство, которое закреплено и 

может двигаться на плавучем средстве.
См. рисунок А.7.
3.7 погружатель, направляющая система (leader guiding system): Конструкция, на которой мон

тируется оборудование для погружения и/или извлечения свай.

П р и м е ч а н и е  —  Погружатель или другая направляющая система включает оборудование по установке 
и извлечению свай, которое будет соответствующим образом направлять и выравнивать сваи. Данная конструкция 
обеспечивает полную свободу осевого перемещения оборудования по установке и извлечению свай. Кроме того, она 
может служить системой для изменения угла погружения свай. Погружатель или направляющая система для обеспе
чения мобильности могут быть закреплены на ходовом устройстве различными способами. Могут быть определены 
различные конструкции погружателей и направляющих систем (например, жестко закрепленный на ходовом устрой
стве. установленный на мачте или стреле, подвесной, направляемая обойма или свободно закрепленный).

3.8 жестко закрепленный погружатель (direct-mounted leader): Конструкция, жестко закреплен
ная на ходовом устройстве с помощью крепежного элемента.

П р и м е ч а н и е  —  Основная нагрузка от рабочего органа, сваи и т. д. приходится на крепежный элемент 
(см. 3.13) у  основания погружателя.

3.9 рабочий орган, установленный на мачте/строле (boom-supported leader): Конструкция, за
крепленная на оголовке мачты/стрелы ходового устройства.

П р и м е ч а н и е  1 —  Рабочий орган может выступать над оголовком мачты/стрелы ходового устройства. 
Основная нагрузка от рабочего органа, сваи и г. д . приходится на крепежный элемент погружателя. закрепленного 
на оголовке мачты/стрелы.

П р и м е ч а н и е  2 —  Дополнительно, если того требуют условия устойчивости, крепление погружателя и 
крепежного элемента может быть выполнено в другой точке.

3.10 подвесной погружатель (swinging leader): Конструкция, вывешенная на оголовке мачты/ 
стрелы ходового устройства.

3.11 направляемая обойма (guide cage): Конструкция, которая обеспечивает направление по
гружения или извлечения свай и позволяющая производить ограниченное осевое смещение во время 
операций по погружению/извлечению свай.

3.12 свободное соединение (ree-riding attachment): Устройство, фиксирующееся внутри кон
струкции погружателя или извлекателя свай.

П р и м е ч а н и е  —  Устройство для свободного соединения включает в себя свайную муфту, стойки, про
кладки и зажимное оборудование (см. 3.34).

3.13 крепежный элемент (leader attachment): Элемент, с помощью которого погружатель крепится 
к ходовому устройству.

П р и м е ч а н и е  —  Могут быть использованы различные соединения (например, карданные валы, скользящие 
или телескопические элементы).

3.14 сваебойная установка (piling rig): Ходовое устройство с крепежным элементом погружателя. 
погружателем. но без сваепогружающего или сваеизвлекающего и другого оборудования.
2
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3.15 оборудование для погружения и/или извлечения свай (pile installation and extraction 
equipment): Оборудование, разработанное для создания поступательного движения сваи относительно 
поверхности грунта.

П р и м е ч а н и е  1 —  Типы оборудования разделяются на сваепогружагвли (движение сваи в грунт) и свае- 
извлвкатели (движение сваи из грунта).

П р и м е ч а н и е  2  —  Машины для погружения и извлечения свай делятся на три основные группы: ударного, 
вибрационного и статического типов.

3.16 оборудование ударного типа (impact equipment): Оборудование, производящее ударную 
энергию за счет поднятия ударного органа и сбрасывания его на сваю с целью передачи энергии в от
носительно короткий период времени.

3.17 свайный молот (impact hammer): Оборудование, погружающее сваи в грунт и работающее 
согласно принципу действия ударного оборудования (см. 3.16).

П р и м е ч а н и е  —  Ударная нагрузка может воздействовать на сваю напрямую или косвенно. В случае кос
венного воздействия на сваю возможно использование дополнительных элементов между молотом и сваей в виде 
наковальни с  любым типом наголовника сваи в сборе (см. 3.30 и 3.31). В зависимости от привода можно выделить 
следующие виды ударных молотов: паровоздушные, дизельные, с гидравлических» приводом и др.

3.18 молот механического типа (winch-operated impact hammer): Оборудование, в котором удар
ная нагрузка создается за счет подъема и сбрасывания определенного груза канатом, лебедкой или 
аналогичными устройствами.

См. рисунок А.8.
3.19 паровоздушный молот (steam/air-operated impact hammer): Оборудование, в котором удар

ная нагрузка создается за счет давления воздуха или пара.
См. рисунок А.9.
3.20 дизельный молот (diesel-powered impact hammer): Оборудование, в котором ударная на

грузка создается за счет расширения газов, образующихся при сгорании дизельного топлива.
См. рисунок А.10.

П р и м е ч а н и е  —  Как правило, используется дизельное топливо, но также могут быть использованы ке
росин. метанол или другое топливо.

3.21 гидравлический молот (hydraulically powered impact hammer): Оборудование, в котором 
ударная нагрузка создается за счет гидравлического давления.

См. рисунок А.11.
3.22 сваеизвлекатель ударного типа (impact extractor): Оборудование, извлекающее сваи из 

грунта и работающее на основе принципа ударного действия, использующего кинетическую энергию 
подъема для создания извлекающего усилия.

См. рисунок А. 15.
П р и м е ч а н и е  —  Ударная энергия сваеизвлекателя возникает из-за увеличения кинетической энергии 

создаваемой нагрузки, приходящейся на оголовок сваи, с помощью захвата, закрепленного каната или других 
хтеханических средств. В зависихюсти от привода и способа работы сеаеизвлекатели разделяются на несколько 
типов: гидравлические, пневматические, паровоздушные, электрические и использующие энергию расширения га
зов. образующихся при сгорании топлива.

3.23 сваеизвлекатель ударного типа/молот (impact extractor/hammer): Оборудование, которое 
сочетает в себе функции погружения и извлечения свай, работающее на основе принципа действия 
ударного оборудования.

П р и м е ч а н и е  —  Как правило, молот/сваеизвлекатель имеют гидравлическую или электрическую систе
мы питания и управления.

3.24 вибропогружатель (vibrator for piling equipment): Оборудование, которое генерирует однона
правленные колебания и используется для погружения или извлечения свай.

См. рисунки А.12 и А.14.

П р и м е ч а н и е  —  В большинстве случаев колебания являются вертикальными. Вибрация может созда
ваться с помощью дебалансов или другими средствах^, над вибрационным органох» должно быть установлено 
виброизоляционное устройство, защищающее несущую конструкцию от опасного воздействия вибрации. Устрой
ство фиксации сваи при ее погружении или извлечении из грунта должно быть жестко закреплено в нижней части

3
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по центру вибрационного привода с  помощью одного или нескольких зажимов. Как правило, на оборудовании с 
кольцевым захватом зажимное устройство может быть расположено на внешней(их) стороне(ах) вибрационного 
привода. Вибрационный привод передает вибрацию на сваю, которая, в свою очередь, передает вибрацию на 
грунт вокруг нее. вследствие чего частицы грунта перемещаются по отношению друг к другу. Трение между сваей и 
почвой уменьшается, и свая либо под действием собственного веса и веса оборудования погружается, либо извле
кается под нагрузкой, создаваемой ходовым устройством. Как правило, вибропогружатели имеют гидравлическую 
или электрическую системы питания и управления.

3.25 вибропогружатель электрического типа (electric vibrator for piling equipment): Оборудова
ние с электрическим приводом, которое генерирует однонаправленные колебания для погружения или 
извлечения сваи.

См. рисунок А. 12.
3.26 вибропогружатель гидравлического типа (hydraulic vibrator for piling equipment): Оборудо

вание с гидравлическим приводом, которое генерирует однонаправленные колебания для погружения 
или извлечения сваи.

См. рисунки А.13 и А.14.
3.27 оборудование для погружения/извлечения свай статического типа (static pile pushing/ 

pulling device): Оборудование, главным образом предназначенное для установки или извлечения свай 
с приложением постоянной нагрузки к свае.

См. рисунок А. 16.
П р и м е ч а н и е  —  Нагрузка, создаваемая при помощи гидравлических домкратов, которые крепятся на 

нескольких шпунтовых сваях, которые заранее были установлены в землю. Передвижное устройство, имеющее 
один или несколько домкратов, закрепленное на одной или нескольких шпунтовых сваях, при погружении или из
влечении свай использующее силу давления или силу извлечения на шпунтовые сваи.

3.28 подъемная платформа, система подъема персонала (personal lift platform, personal lift 
system): Устройство в составе сваепогружающего или сваеизвлекающего оборудования, используемое 
как для обеспечения нормальной работы сваепогружающего или сваеизвлекающего оборудования, так 
и для технического обслуживания или ремонтных работ.

3.29 вспомогательные элементы (piling accessories): Вспомогательные устройства для погруже
ния и извлечения свай (например, насадки для забивных труб, наголовники, плиты, наковальня, зажим
ные устройства, адаптеры, шумоэащитные кожухи и ударо-/вибрологлощающие устройства, приводы/ 
генераторы и системы подъема персонала).

3.30 насадка для забивных труб (свай) (drive cap): Элемент, расположенный между ударной 
частью и сваей.

П р и м е ч а н и е  —  Насадка для забивных труб может направляться рабочим органом или устройством, 
вмонтированным непосредственно в конструкцию потружателя. Она может состоять непосредственно из насадки 
или плиты между ударной частью и наголовником или другими механическими элементами, которые влияют на 
распределение воздействия ударной нагрузки на трубу (сваю).

3.31 наголовник (hammer helmet): Элемент, накрывающий голову сваи, выполненный с углубле
нием на его внутренней поверхности таким образом, чтобы образовать пространство для заполнения 
прокладочным материалом, предотвращающим разрушение головы сваи при ее погружении.

3.32 плита (plate): Элемент, расположенный ниже наголовника для создания большей площади 
нагрузки при воздействии ее на сваю.

3.33 адаптер (dolley follower): Элемент, расположенный между внутренней поверхностью насадки 
для забивных труб, наголовника плиты для более глубокого погружения свай или для погружения свай 
большего диаметра.

3.34 зажимное устройство (clamping device): Механизм, удерживающий оголовок сваи, переда
ющий извлекающее усилие от оборудования ударного действия или усилие от оборудования другого 
типа для погружения и/или извлечения свай.

П р и м е ч а н и е  —  Зажимное устройство является отдельным агрегатом, как правило с  гидравлическим 
или механическим приводом, но также может быть предусмотрено в составе конструкции сваепогружающего или 
сваеизвлекающего оборудования.

3.35 зажимные устройства вибропогружателей (clamping device for vibrators): Механизм, удер
живающий оголовок сваи, который передает вибрацию на сваю от вибропривода вибропогружателя.

3.36 устройство позиционирования свай (pile-handling device): Устройство для дистанционного 
размыкания замка подъема сваи, управления канатами позиционирования сваи и установки близлежа
щих свай на свайном поле.
4
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3.37 направляющая сваи (pile guide): Устройство, смонтированное на погружателе или управля
емое погружателем таким образом, чтобы обеспечить позиционирование и удержание сваи от отклоне
ния вперед или назад.

3.38 шумоподавляющий кожух (acoustic shroud): Устройстео/конструкция. лредназначеиное(ая) 
для закрытия части или всего сваепогружающего или сваеизвлекающего оборудования и свай для 
уменьшения уровня шума в процессе работы.

3.39 ударо/виброизоляционное устройство (shock/vibration-absorbing device): Устройство ис
пользуется с вибропогружателем либо сваеизвлекателем ударного типа для предотвращения воздей
ствия на несущие конструкции нагрузок, действующих на сваю.

П р и м е ч а н и е  —  Ударо/виброизоляционные устройства, как правило, предусмотрены конструкцией уста
новок сваепогружающего или сваеизвлекающего оборудования.

3.40 свая (pile): Промышленно изготовленный столб правильной формы, поставленный верти
кально в грунт соответствующей плотности, служащий искусственным основанием для устройства фун
дамента.

П р и м е ч а н и е  1 —  Сваи изготавливают из древесины, бетона (ЖБИ или монолитные) или стали (труб или 
прокатных профилей).

П р и м е ч а н и е  2 —  Сваи могут иметь соединительные элементы для соединения между собой с целью 
создания свайной секции.

4 Технические условия на поставку
4.1 Общие технические характеристики оборудования для погружения и извлечения свай

4.1.1 Основные комплектующие
Требования к безопасности оборудования для погружения и извлечения свай по EN 996. 
Классификация оборудования для погружения и извлечения свай по ISO/TR 12603.
Основные комплектующие определяются в соответствии с типом оборудования для погружения и 

извлечения свай. Примеры приведены на рисунках А .1—А.7.
4.1.2 Геометрические размеры
4.1.2.1 Габаритные размеры в рабочем положении (см. рисунки А.1—А.7)
Указаны следующие характеристики:
- общая высота Н. мм;
- высота подъема сваи максимальной длины Я,, мм;
- длина L, мм;
- ширина IV. мм.
4.1.2.2 Габаритные размеры при транспортировке 
Указаны следующие характеристики:
- высота Нг мм;
- длина L,. мм;
- ш и р и н а  lVr  мм .
4.1.3 Максимальные углы наклона сваи
Указаны следующие характеристики:
- угол наклина вперед фг  град:
- угол наклона назад ф2, град;
- угол наклона в сторону (влево или вправо) <р3. град.
4.1.4 Масса сваи
Указаны следующие характеристики:
- максимальная масса сваи, кг.
4.1.5 Масса оборудования для погружения и извлечения свай
Указаны следующие характеристики (относящиеся к сваепогружающему или сваеизвлекающему 

оборудованию в стандартной комплектации):
- э ксп л уа та ц и о н н а я  м асса , кг.
- транспортная масса, кг;
- удельное давление на грунт, МПа.
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4.1.6 Мощность двигателя(ей)
Указаны следующие характеристики:
- мощность двигателя или суммарная мощность установленных двигателей. кВт.
4.1.7 Базовое шасси. Ходовое устройство
4.1.7.1 Типы ходового устройства (см. рисунки А.1—А.7)
Указаны как:
- гусеничный кран:
- гусеничный экскаватор;
- базовое шасси на гусеничном ходу;
- базовое шасси на колесном ходу;
- ходовое устройство на рельсовом ходу;
- плавучее ходовое устройство.
4.1.7.2 Привод ходового устройства (базового шасси)
Указан двигатель внутреннего сгорания:
-  с  м е ха н и ч е ски м .
- гидравлическим.
- пневматическим.
- э л е ктр и ч е ски м .
- отбором мощности к механизмам передвижения.
4.1.7.3 Масса ходового устройства (базового шасси)
Указана масса ходового устройства (базового шасси), кг.
4.1.8 Оборудование для установки и извлечения свай
4.1.8.1 Типы молотов 
Указывается тип молота:
- механического типа;
- паровоздушный;
- дизельный:
- с гидравлическим приводом.
4.1.8.2 Привод оборудования для погружения и извлечения свай 
Указан тип привода:
- двигатель внутреннего сгорания с гидравлическим насосом, воздушным компрессором, элек

трическим генератором и т. д „  объединенных в единое устройство;
- паровой котел или парогенератор;
- дизельный двигатель внутреннего сгорания, установленный непосредственно на молоте.
- стационарное питание или локальная сеть (например, производственные площадки) с переда

чей питания по рукавам высокого давления или электрическим кабелям.
4.1.8.3 Данные об источнике питания 
Указаны следующие характеристики:
a) Двигатель внутреннего сгорания:
- марка и тип двигателя;
- мощность по (указать стандарт). кВт;
-  ти п  о хл а ж д е н и я .
b) Паровой котел или парогенератор:
- паропроизводительность, кг/ч.
c) Необходимые технические характеристики в случае использования стационарного источника 

питания:
- мощность. кВт;
- раохид  Воздуха, м 3/м и н .
4.1.8.4 Технические требования к лебедкам
Для любого типа лебедки (лебедка позиционирования сваи, лебедка молота или вспомогательная 

лебедка) указаны:
- максимальное натяжение каната. кН;
- максимальная скорость каната, м/мин.
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4.2 Основные характеристики оборудования для погружения/извлечения свай

4.2.1 Молоты ударного действия для погружения свай
4.2.1.1 Механический молот (см. рисунок А.8)
Указаны следующие характеристики:
- масса, кг;
- длина Н. мм;
- размеры поперечного сечения fix  С. мм*мм;
- расстояние от оси молота к поверхности погружателя ED. мм.
- центр тяжести G, мм.
(Измененная редакция. Сог.1:2006)
4.2.1.2 Паровоздушный молот (см. рисунок А.9)
Указаны следующие характеристики:
- масса штока, кг:
- рабочее давление. МПа;
- потребление пара, кг/ч;
- расход воздуха. м3/мин;
- частота ударов при максимальной энергии, мин-1;
- энергия удара, кНм;
- масса молота, кг;
- длина молота Н, мм.
- ширина молота W, мм.
- глубина захвата сваи зажимом/фиксирующим элементом L. м;
- раскрытие зажима В. мм;
- расстояние от оси молота до поверхности погружателя Е. мм.
- центр тяжести G. мм;
- принцип действия: одиночного или двойного.
4.2.1.3 Молот с дизельным приводом (см. рисунок А.10)
Указаны следующие характеристики:
- масса штока, кг:
- ход штока, мм;
- энергия удара, кНм;
- частота ударов при максимальной производительности, мин-1;
- расход топлива, л/ч;
- расход смазки, л/ч;
- масса молота, кг;
- длина молота Н, мм.
- расстояние от оси молота до поверхности погружателя Е. мм.
- центр тяжести G. мм.
4.2.1.4 Ударный молот с гидравлическим приводом (см. рисунок А.11)
Указаны следующие характеристики:
- масса штока, кг:
- энергия удара. кНм;
- частота ударов при максимальной производительности, м и н 1;
- масса молота, кг:
- параметры гидропривода;
- потребляемая мощность. кВт:
- расход, л/мин;
- максимальное давление. МПа:
- длина молота Н, мм.
- поперечное сечение В*С , мм*мм;
- расстояние от оси молота до поверхности погружателя Е. мм.
- центр тяжести G. мм;
- принцип действия: одиночного или двойного.
4.2.2 Вибропогружатель для сваепогружающего или сваеизвлекающего оборудования
4.2.2.1 Вибропогружатель с электрическим приводом (см. рисунок А.12)
Указаны следующие характеристики:
- максимальная центробежная сила. кН;
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- момент силы эксцентриков. Нм;
- частота вибрации. Гц;
- максимальная амплитуда колебаний, мм;
- максимальное извлекающее усилие. кН;
- максимальное усилие зажима. кН;
- количество электродвигателей вибропривода.
- общая мощность. кВт;
- частота вращения, мин-1;
- напряжение переменного тока. В;
- сила электрического тока. А;
- минимальная мощность источника питания. кВА;
- общая масса, кг;
- масса дебаланса вибропривода, кг;
* грузоподъемность управляющего устройства (крана). кН;
- габаритные размеры:

- общая высота с амортизатором Н, мм.
- высота без амортизатора Hv  мм.
- длина вибропогружателя А. мм.
- ширина вибропогружателя В. мм.
- ширина зажимных щек С. мм,
- раскрытие зажима D. мм.
- расстояние от оси вибропогружателя до поверхности погружателя Е, мм,
- расстояние от вибропогружателя до центра сваи. мм.

(Измененная редакция, Сог.1:2006)
4.2.2.2 Вибропогружатель с гидравлическим приводом (см. рисунок А. 13)
Указаны следующие характеристики.
- центробежная сила. кН;
- момент силы эксцентриков. Нм;
* максимальная амплитуда колебаний, мм;
- частота вибрации. Гц;
- расход гидравлической жидкости, л/мин;
* максимальное давление. МПа,
- мощность вибропривода, кВт;
- максимальное усилие зажима. кН;
- максимальное усилие извлечения. кН;
- грузоподъемность управляющего устройства (крана). кН;
- масса дебаланса вибропривода, кг;
* общая масса вибропогружателя, кг;
- габаритные размеры:

- общая высота с амортизатором Н, мм.
- общая высота без амортизатора Hv  мм.
- длина вибратора А, мм.
- ширина вибратора В. мм.
- ширина зажимных щек С. мм,
- раскрытие зажима D. мм.
- расстояние от вибропогружателя до центра сваи. мм.

(Измененная редакция, Сог.1:2006)
4.2.2.3 Электрические или гидравлические вибраторы с устройством для погружения забивных 

труб (см. рисунок А. 14)
Указаны следующие характеристики.
- центробежная сила. кН;
- момент силы эксцентриков. Нм;
- максимальная амплитуда колебаний, мм;
- частота вибрации. Гц;
- расход гидравлической жидкости, л/мин;
* максимальное давление. МПа;
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- мощность вибропривода. кВт:
- максимальное усилие зажима. кН;
- максимальное усилие извлечения, кН;
- масса дебаланса вибропривода, кг;
- общая масса, кг;
- грузоподъемность управляющего устройства (крана). кН;
- габаритные размеры:

- общая высота с виброизолятором Н, мм.
- высота без виброизолятора Н: . мм,
- длина вибропогружателя А, мм.
- ширина вибропогружателя В. мм.
- максимальный диаметр забивной трубы С. мм.

4.2.2.4 Сваеизвлекатель с пневматическим приводом (см. рисунок А.15)
Указаны следующие характеристики:
- масса поршня, кг;
- частота ударов, мин"1;
-  расход воздуха, м3/мин;
- рабочее давление. МПа;
- энергия извлечения. кНм;
- Масса сВаеизВЛекаТеЛЯ. кг,
- размеры:

- общая высота с амортизатором Н. мм.
- высота извлекающего устройства без амортизатора Hv  мм.
- раскрытие зажима D. мм.

4.2.3 Оборудование для погружения или извлечения свай статического действия
Установка или извлечение продольных шпунтовых свай (см. рисунок А.16)
Должны быть указаны следующие характеристики:
- усилие при установке. кН;
- ход цилиндра, мм;
- усилие извлечения. кН;
- скорость установки, м/мин;
- скорость извлечения, м/мин;
- максимально возможное отклонение основной рамы, град:

- вперед, ч>,.
-  назад, ф2;

- рабочее давление. МПа;
- общая масса, кг;
- габаритные размеры:

- общая высота Н, мм.
- общая длина А. мм.

(Измененная редакция, Сог.1:2006)
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П риложение А  
(справочное)

Примеры оборудования для погружения или извлечения свай и его компонентов

3

а ) Ударный молот с дизельным приводом б) Ударный молот с  лебедкой

1 — гусеничный кран. 2 — погружатель. закрепленный на стреле крана: 3 — оголовок мачты погружатспя; 4 — нижнее жесткое 
крепление логружателя. 5 — верхнее шарнирное кропление логружателя. 6 — крепежный элемент с возможностью сдвига 

погружатспя а горизонтальной плоскости: 7 — упор логружателя. 8 — дизельный молот: 9 — механический молот

Рисунок А.1 —  Оборудование для погружения или извлечения свай, монтируемое на гусеничный кран
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1 — гусеничный экскаватор; 2 — вертикально установленный погружатсль. 3 — рабочее оборудование.
4 — лебедка управления сваей; 5 — лебедка молота; 6 — дизельный молот

Рисунок А .2 —  Сваепогружающее или сваеизвлекаюшее оборудование, монтируемое на гусеничный экскаватор
с дизельным молотом
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а) Позиционирование сваи с помощью гидроцилиндра б) Позиционирование сваи с помощью лебедки

1 — гусеничное ходовое устройство: 2 — надстройка ходового устройства: 3 — логружателъ. непосредственно установленный 
на ходовое устройство: 4 — оголовок мачты: 5 — раскос: 0 — привод: 7 — лебедка управления сваей: в — лебедка управления 

молотом: 9 — кабина оператора: 10— сваелогружающее оборудование

Рисунок А.З —  Варианты конструкции сваепогружающего или сваеизвлекающего оборудования
на гусеничном ходу
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Базовая машина на колесном ходу; 2 — подвесной погрукатепь; 3 — верхнее шарнирное соединение погружателя;
4 — оборудование для погружения свай

Рисунок А.4 —  Сваепогружающее или сваеизвлекающее оборудование на колесном ходу
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1 — базовая машина ма колесном ходу: 2 — лотружатель. установленный непосредственно на базовую машину: 3 — оголовок 
мачты потружатсля. 4 — раскос. 5 — привод: в — система управления утлом наклона мачты: 7 — лебедка управления соаей: 

8 — лебедка управления сваебойным молотом. 9 — аутригеры: 10 — оборудование для погружения свай

Рисунок А .5 —  Сваепогружающее или сваеизвле кающее оборудование на колесном ходу
с  механическим молотом
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7 — рельсовое ходовое устройство: 2 — потружатель, установленный непосредственно на ходовое устройство; 3 — оголовок 
мачты стрелы погружатсля. 4 — раскос: 5 — привод; 6 — лебедка управления сваей; 7 — лебедка управления сваебойным

молотом. 8 — оборудование для погружения свай

Рисунок А.6 —  Сваепогружающее или сваей запекающее оборудование на рельсовом ходу
с  механическим молотом

15



ГОСТ ISO 11886—2016

1 — плавающее средство; 2 — поворотная платформа; 3 — главная лебедка; 4 — вспомогательная лебедка; 5 — силовая 
установка; 6 — мачта; 7 — вибропогружатель. 8 — раскос; 9 — кабина оператора: 10 — оборудование для погружения свай

Рисунок А.7 —  Сваепогружающее или сваей запекающее оборудование на плавучем ходу
с  дизельным молотом
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боек. 2 — направляющая молота: 3 — демпфер. 4 — подъемный канат. 5 — рабочий орган сваебойною оборудования

Рисунок А.8 —  Механический молот с лебедкой
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1 — ударная часть молота; 2 — боек; 3 — зажиыиоо устройство: 4 — управляющий «лапам. 5 — подъемный канат; 
6 — направляющая молота: 7 — логружэтсль

Рисунок А.9 —  Паровоздушный «долот
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ударная часть молота. 2 — боек: 3 — топливный насос; 4 — насос для подачи смазки. 5 — подъемное устройство молота;
б — направляющая молота; 7 — погружатель

Рисунок А. 10 —  Сваепогружающее или сеаеизвлекающее оборудование с  дизельным молотом
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) — ударная часть молота: 2 — гидравлический цилиндр подъема молота: 3 — направляющая молота: 4 — гидроакхуыуляторы.
5 — подъемное приспособление молота: 6 — погружатель

Рисунок А. 11 —  Сваепогружающее или сваеизвлекающее оборудование с гидравлическим молотом
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4 7

а) Вибропогружатели для грузоподъемных кранов

f
(
в

б) Вибропогружатель для установки на свайном оборудовании

вибролриаод: 2 — электродвигатель: 3 — зажимное устройство. 4 — амортизатор. 5 — направляющая вибратора. 
6 — потружатель; 7 — подъемное устройство вибратора

Рисунок А. 12 —  Вибропогружатели с электрическим приводом
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а) Подвесные вибропогружатели для установки на грузоподъемные краны

б) Вибропогружатель для установки на свайном оборудовании 

I — вибропривод: 2 — гидромоторы: 3 — зажимное устройство: 4 — амортизатор: 5 — подъемное устройство вибратора 

Рисунок А. 13 —  Вибропогружатели с гидравлическим приводом
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J — оибропривоя; 2  — гидрометры, 3 — гидравлические зажимы; 4 — амортизатор; 5 — забивная труба 

Рисунок А.14 —  Вибропогружатели с  гидравлическим приводом для погружения забивных труб
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1 — корпус свасизвлекателя. 2  — боек; 3 — зажимное устройство; 4 — устройство, освобождающее зажим.
5 — контролирующий клапан; 6 — ручка управления контролирующим клапаном; 7 — амортизатор

Рисунок А. 15 —  Оборудование для извлечения свай с  пневматическим приводом ударного действия

1 — передний упор; 2 — основная рама; 3 — извлекающий/погружающий гидравлический цилиндр; 4 — стрела установки 
погружателя; 5 — гидравлический цилиндр позиционирования погружателя. 6 — привод системы передвижения и установки 

на шпунтовых сваях; 7 — поддерживающий гидроцилиндр при передвижении и установке на шпунтовых сваях; в — механизм 
захвата для установки на шпунтовых сваях; 9 — гидроцилиндр передвижения устройства захвата для установки на шпунтовых 
сваях; 10 — погружающие или извлекающие захваты; I t  — захват для установки на шпунтовых сваях; 12— шпунтовая свая

Рисунок А. 16 — Варианты конструкции оборудования для логружения/извлечения свай статического типа
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П риложение Д А  
(справочное)

Сведения о соответствии ссылочных международных и европейского стандартов 
межгосударственным стандартам

Т а б л и ц а  ДА-1

Обозначение ссылочною 
международного, европейского 

стандарта

Степень
соответствия

Обозначение и наименование 
соответствующего межгосударственною стандарта

ISO 11375:1998 — •

ISO/TR 12603 — •

E N 996 — •

’  Соответствующий межгосударственный стандарт отсутствует. Д о его принятия рекомендуется использо
вать перевод на русский язык данного международного стандарта.
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26



Редактор переиздания Q.A. Кожемяк 
Технические редакторы В.Н. Прусакова. И.Е. Черепкова 

Корректор Е.Р. Ароян 
Компьютерная верстка Ю.В. Поповой

Сдано о набор 15.05.2020. Подписано в печать 19.08.2020. Формат 60 * 84 Vg. Гарнитура Лриал.
Уел. печ. л. 3.72. Уч.-изд. л. 3.37

Подготовлено на основе электронной версии, предоставленной разработчиком стандарта

ИД «Юриспруденция». 115419. Москва, ул. Орджоникидзе. 11. 
www.junsizdat.ru y-book@mail.ru

Создано а единичном исполнении во ФГУП «СТАИДАРТИНФОРМ» 
для комплектования Федерального информационного фонда стандартов, 

117418 Москва. Нахимовский пр-т. д. 31. к. 2. 
www.goslinfo.ru info@gosbnfo.ru

ГОСТ ISO 11886-2016

https://www.mosexp.ru# 
https://www.mosexp.ru
https://www.mosexp.ru#
https://www.mosexp.ru#
https://files.stroyinf.ru/Index/629/62968.htm

