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Введение
В соответствии с пунктом 174 Правил [1] реализация параметров настройки (уставок) и алгорит­

мов функционирования в устройствах и комплексах релейной защиты и автоматики (далее — РЗА) 
независимо от класса напряжения объектов электроэнергетики, на которых они установлены, осущест­
вляется по заданию диспетчерского центра субъекта оперативно-диспетчерского управления или ино­
го субъекта электроэнергетики, осуществляющего в соответствии с установленным распределением 
функций расчет и выбор параметров настройки (уставок) и алгоритмов функционирования устройств и 
комплексов РЗА.

Реализация настройки устройства РЗА на объекте электроэнергетики осуществляется на основа­
нии задания владельца этого объекта электроэнергетики по настройке устройства РЗА, содержащего 
в том числе параметры настройки (уставки) и алгоритмы функционирования, заданные диспетчерским 
центром.

Настоящий стандарт предназначен для обеспечения автоматизации процесса подготовки, выдачи 
и выполнения заданий по настройке устройств РЗА, включая задачу стандартизации информационного 
обмена данными о параметрах настройки устройств РЗА между организациями отрасли.

IV
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Н А Ц И О Н А Л Ь Н Ы Й  С Т А Н Д А Р Т  Р О С С И Й С К О Й  Ф Е Д Е Р А Ц И И

Единая энергетическая система и изолированно работающие энергосистемы 

РЕЛЕЙНАЯ ЗАЩИТА И АВТОМАТИКА

Единый формат параметров настройки устройств релейной защиты и автоматики

United power system and isolated power systems. Relay protection and automation.
Unified format for settings of relay protection and automation devices

Дата введения — 2026—06—01

1 Область применения
1.1 Настоящий стандарт устанавливает:
- единый формат машиночитаемых файлов для автоматизированного обмена данными о параме­

трах настройки микропроцессорных устройств РЗА, в которых реализованы функции релейной защиты, 
противоаварийной и сетевой автоматики (далее — единый цифровой формат параметров настройки);

- функциональные требования к специализированному сервисному прикладному программному 
обеспечению, поставляемому совместно с устройствами РЗА и используемому для преобразования 
(конвертации) параметров настройки, заданных в едином цифровом формате, в параметры настройки, 
непосредственно реализованные в устройстве РЗА, в формате программного обеспечения устройства 
РЗА (далее — прикладное программное обеспечение);

- идентификаторы стандартизированных параметров настройки релейной защиты, противоава­
рийной и сетевой автоматики, рекомендуемые к применению в устройствах РЗА;

- требования к технической документации на устройства РЗА в части информации о параметрах 
настройки, необходимой для автоматизированного информационного обмена данными о параметрах 
настройки устройств РЗА в едином цифровом формате параметров настройки.

1.2 Требования настоящего стандарта распространяются на субъектов электроэнергетики и по­
требителей электрической энергии, владеющих на праве собственности или ином законном основании 
объектами по производству электрической энергии, объектами электросетевого хозяйства и (или) энер­
гопринимающими установками, входящими в состав электроэнергетической системы или присоединя­
емыми к ней (далее — владельцы объектов электроэнергетики), системного оператора электроэнерге­
тических систем России (далее — системный оператор), организации, осуществляющие деятельность 
по разработке, изготовлению, созданию, модернизации устройств РЗА, разработке алгоритмов функци­
онирования устройств РЗА, проектные и научно-исследовательские организации.

1.3 Требования настоящего стандарта должны применяться при разработке и изготовлении 
устройств РЗА, в том числе при разработке их алгоритмов функционирования, разработке (модерниза­
ции) прикладного программного обеспечения для устройств РЗА, а также при подготовке, выдаче зада­
ний по настройке устройств РЗА и при обмене файлами параметрирования вновь вводимых устройств 
РЗА в едином цифровом формате параметров настройки.

1.4 Требования настоящего стандарта не распространяются на устройства локальной автоматики 
предотвращения нарушения устойчивости.

1.5 Требования настоящего стандарта не распространяются на устройства РЗА (за исключением 
случаев, указанных во втором и третьем абзацах настоящего пункта), установленные на объектах элек­
троэнергетики до вступления в силу настоящего стандарта, а также подлежащие установке на объектах 
электроэнергетики в соответствии с проектной (рабочей) документацией на создание (модернизацию) 
устройств РЗА, согласованной и утвержденной в установленном порядке до вступления в силу насто­
ящего стандарта.

Издание официальное
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Для указанных устройств РЗА выполнение требований настоящего стандарта обеспечивается при 
их модернизации либо замене.

При наличии для указанных устройств РЗА прикладного программного обеспечения, удовлетво­
ряющего требованиям раздела 6, единый цифровой формат параметров настройки следует применять 
при подготовке, выдаче заданий по параметрам настройки устройств РЗА и при обмене файлами пара- 
метрирования устройств РЗА.

2 Нормативные ссылки
В настоящем стандарте использованы нормативные ссылки на следующие стандарты:
ГОСТ Р 57114 Единая энергетическая система и изолированно работающие энергосистемы. 

Электроэнергетические системы. Оперативно-диспетчерское управление в электроэнергетике и опера­
тивно-технологическое управление. Термины и определения

ГОСТ Р 58601 Единая энергетическая система и изолированно работающие энергосистемы. Опе­
ративно-диспетчерское управление. Релейная защита и автоматика. Автономные регистраторы ава­
рийных событий. Нормы и требования

ГОСТ Р 58651.1 Единая энергетическая система и изолированно работающие энергосистемы. 
Информационная модель электроэнергетики. Основные положения

ГОСТ Р 58651.2 Единая энергетическая система и изолированно работающие энергосистемы. 
Информационная модель электроэнергетики. Базисный профиль информационной модели

ГОСТ Р 58651.10 Единая энергетическая система и изолированно работающие энергосистемы. 
Информационная модель электроэнергетики. Профиль информационной модели устройств релейной 
защиты и автоматики

П р и м е ч а н и е  — При пользовании настоящим стандартом целесообразно проверить действие ссылоч­
ных стандартов в информационной системе общего пользования — на официальном сайте Федерального агент­
ства по техническому регулированию и метрологии в сети Интернет или по ежегодному информационному указа­
телю «Национальные стандарты», который опубликован по состоянию на 1 января текущего года, и по выпускам 
ежемесячного информационного указателя «Национальные стандарты» за текущий год. Если заменен ссылочный 
стандарт, на который дана недатированная ссылка, то рекомендуется использовать действующую версию этого 
стандарта с учетом всех внесенных в данную версию изменений. Если заменен ссылочный стандарт, на который 
дана датированная ссылка, то рекомендуется использовать версию этого стандарта с указанным выше годом ут­
верждения (принятия). Если после утверждения настоящего стандарта в ссылочный стандарт, на который дана 
датированная ссылка, внесено изменение, затрагивающее положение, на которое дана ссылка, то это положение 
рекомендуется применять без учета данного изменения. Если ссылочный стандарт отменен без замены, то поло­
жение, в котором дана ссылка на него, рекомендуется применять в части, не затрагивающей эту ссылку.

3 Термины, определения, сокращения и обозначения

3.1 В настоящем стандарте применены термины по ГОСТ Р 57114, ГОСТ Р 58601, ГОСТ Р 58651.1, 
а также следующие термины с соответствующими определениями:

3.1.1 индивидуальный параметр настройки: Параметр настройки устройства РЗА, предусмо­
тренный производителем устройства РЗА и не входящий в состав стандартизированных параметров 
настройки.

3.1.2 стандартизированный параметр настройки: Параметр настройки, определяющий состав 
и логику работы отдельных функций (блокировок) устройства РЗА, обеспечивающий функционирова­
ние устройства РЗА в соответствии с его функциональным назначением в энергосистеме и установлен­
ными требованиями.

П р и м е ч а н и е  — Перечень стандартизированных параметров настройки приведен в приложении А.

3.2 В настоящем стандарте использованы следующие сокращения и обозначения:
АМТЗ — аварийная максимальная токовая защита;
АОПН — автоматика ограничения повышения напряжения;
АПВ — автоматическое повторное включение;
АУ — автоматическое ускорение;
БК — блокировка при качаниях;

2
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БК-м — блокировка при качаниях медленнодействующих ступеней защиты;
БНН
БНТ
БСТО
ВК
ВЛ
ВЧ
ДЗ
ДЗЛ
ДЗО
ДЗФЗ
ДЗФФ
ДЗШ
дто
ДФЗ
и о
кн
ксн
кцт
лэп
МФТО
нвчз
нп
ОАПВ
ок
онм
онмнп
онмоп
ОНМНП-Р
ОНМНП-Б
оп
ОУ
по
пп
ТАПВ
тзнп
тт
тн
ТУ
УРОВ
УС
что
HTML

mRID

R
XML

X
z

— блокировка при неисправности цепей напряжения;
— бросок намагничивающего тока;
— блокировка при сквозном токе через ошиновку;
— включенный конец линии электропередачи;
— воздушная линия электропередачи;
— высокочастотный сигнал;
— дистанционная защита;
— дифференциальная защита линии (продольная);
— дифференциальная защита ошиновки;
— ступень дистанционной защиты от коротких замыканий на землю;
— ступень дистанционной защиты от замыканий между фазами;
— дифференциальная защита шин;
— дифференциальная токовая отсечка;
— дифференциально-фазная защита;
— измерительный орган;
— контроль напряжения;
— контроль напряжения и синхронизма;
— контроль цепей тока;
— линия электропередачи;
— межфазная токовая отсечка;
— направленная высокочастотная защита;
— нулевая последовательность;
— однофазное автоматическое повторное включение;
— отключенный конец линии электропередачи;
— орган направления мощности;
— орган направления мощности нулевой последовательности;
— орган направления мощности обратной последовательности;
— орган направления мощности нулевой последовательности с разрешающим сигналом;
— орган направления мощности нулевой последовательности с блокирующим сигналом;
— обратная последовательность;
— оперативное ускорение;
— пусковой орган;
— прямая последовательность;
— трехфазное автоматическое повторное включение;
— токовая защита нулевой последовательности;
— трансформатор тока;
— трансформатор напряжения;
— телеускорение;
— устройство резервирования при отказе выключателя;
— улавливание синхронизма;
— чувствительный токовый орган;
— стандартизированный язык гипертекстовой разметки документов, рекомендованный 

Международным консорциумом всемирной паутины (World Wide Web Consortium, W3C);
— глобальный уникальный идентификатор объекта информационной модели по 

ГОСТ Р 58651.1, ГОСТ Р 58651.2;
— активное сопротивление;
— расширяемый компьютерный язык разметки текста, рекомендованный Международным 

консорциумом всемирной паутины (World Wide Web Consortium, W3C);
— реактивное сопротивление;
— полное сопротивление.

3
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4 Общие требования

4.1 В отношении микропроцессорных устройств РЗА, в которых реализованы функции релейной 
защиты, противоаварийной и (или) сетевой автоматики посредством использования прикладного про­
граммного обеспечения, соответствующего функциональным требованиям, установленным настоящим 
стандартом, должна быть обеспечена возможность задания параметров настройки устройств РЗА и 
автоматизированного информационного обмена данными о параметрах настройки устройств РЗА в 
едином цифровом формате параметров настройки. При этом выбор параметров настройки должен вы­
полняться в соответствии с требованиями действующих нормативных правовых актов в сфере электро­
энергетики и национальных стандартов Российской Федерации с учетом методик расчета и выбора 
параметров настройки устройств РЗА конкретного производителя.

Требования к структуре единого цифрового формата параметров настройки, описание его струк­
турных элементов и соответствующих им атрибутов приведены в разделе 5.

Функциональные требования к прикладному программному обеспечению, поставляемому со­
вместно с устройствами РЗА и предназначенному для преобразования (конвертации) параметров 
настройки в едином цифровом формате в параметры настройки, непосредственно реализованные в 
устройстве РЗА, в формате программного обеспечения устройства РЗА приведены в разделе 6.

4.2 В случае если в соответствии с требованиями нормативных правовых актов Российской Фе­
дерации в сфере электроэнергетики или условиями договоров (соглашений) между субъектом опера­
тивно-диспетчерского управления в электроэнергетике и владельцами объектов электроэнергетики 
подготовка и выдача заданий диспетчерских центров субъекта оперативно-диспетчерского управления 
в электроэнергетике и заданий владельцев объектов электроэнергетики по настройке устройств РЗА, 
а также обмен между диспетчерскими центрами и владельцами объектов электроэнергетики файлами 
параметрирования устройств РЗА осуществляются в едином цифровом формате параметров настрой­
ки, при выполнении указанных действий должны соблюдаться требования к структуре единого цифро­
вого формата параметров настройки, предусмотренные разделом 5.

4.3 Устройства РЗА в совокупности с прикладным программным обеспечением должны обеспе­
чивать использование уникальных в пределах устройства кодированных обозначений параметров на­
стройки. Для стандартизированных параметров настройки рекомендуется дополнительно использовать 
идентификаторы соответствующих параметров настройки, приведенные в приложении А.

Способы задания характеристик срабатывания измерительных органов устройств РЗА с исполь­
зованием стандартизированных параметров настройки приведены в приложении Б.

4.4 Техническая документация на вновь вводимые устройства РЗА, разрабатываемая произво­
дителем устройства РЗА, должна в том числе содержать:

- наименование каждого параметра настройки на русском языке, позволяющее определить смыс­
ловое назначение параметра настройки;

- уникальное в пределах устройства кодированное обозначение параметра настройки;
- информацию об отнесении каждого параметра настройки устройства РЗА к стандартизирован­

ным или индивидуальным параметрам настройки.

5 Требования к структуре единого цифрового формата 
параметров настройки

5.1 Файл параметрирования устройства РЗА в едином цифровом формате параметров настройки 
должен представлять собой файл в формате XML, структуру которого определяют в соответствии с 
требованиями настоящего раздела.

5.2 При описании (представлении) параметров настройки устройства РЗА в едином цифровом 
формате параметров настройки используют структурные элементы и характеризующие их атрибуты, 
приведенные в таблицах 1— 15, с соблюдением объема, формата и способов их описания.

5.3 Описание и представление параметров настройки устройства РЗА в едином цифровом фор­
мате параметров настройки осуществляют в соответствии с логической моделью (схемой), представ­
ленной на рисунке 1.
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Рисунок 1 — Логическая модель (схема) описания параметров настройки устройства РЗА 
в едином цифровом формате параметров настройки

5.4 Для каждого структурного элемента и атрибута, используемого при создании (представлении) 
файла параметрирования в едином цифровом формате параметров настройки, приведены следующие 
сведения (см. таблицы 1— 15):

а) тип структурного элемента и характеризующего его атрибута: указаны символы (обозначения), 
определяющие признак обязательности присутствия элемента и атрибута в файле параметрирования 
в едином цифровом формате параметров настройки. Признак обязательности принимает одно из сле­
дующих значений:

- О — обязательный элемент;
- Н — необязательный элемент;
- ОА — обязательный атрибут;
- НА — необязательный атрибут.
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б) формат атрибута: включает в себя символ формата и длину поля атрибута, которую указывают 
вслед за символом формата в круглых скобках. Если длина не указана, то она может быть произволь­
ной. Символы формата атрибута соответствуют следующим обозначениям:

- Т — <текст (символьная строка)>;
- N — <число (целое или дробное)>;
- К — <код>, значение из перечня.
Формат символьной строки указан в виде Т или Т(=т), где (=т) обозначает фиксированное коли­

чество m знаков в строке.
в) описание элемента, атрибута: приведено смысловое значение элемента, атрибута;
г) дополнительная информация: содержит дополнительное описание атрибута. Для атрибутов, 

принимающих ограниченный перечень значений, в дополнительной информации приведен перечень 
возможных значений и их примеры.

Т а б л и ц а  1 — Состав и описание структурных элементов файла параметрирования в едином цифровом фор­
мате параметров настройки

Э лемент Тип Атрибуты  элемента О писание

Info 0 FormatVer, SetPhase, Name, 
Model, lEDName, SerialNumber, 
FVersion, mRID, Substation

Информация о файле параметров настройки и об 
устройстве РЗА

SetGroups 0 ActiveSetGrp Группы уставок, активная группа уставок

SetGroup 0 Name, ID, Order, Note Группа уставок

EnumltemSet H ID Наборы возможных состояний программных пе­
реключателей. Используются для описания по­
вторяющихся наборов возможных состояний про­
граммных переключателей

FunctionGroup 0 Name, mRID, Type, AlgVersion, 
Order

Функциональная группа параметров настройки

FunctionSubGroup H Name, Order Функциональная подгруппа параметров настрой­
ки. Может содержать вложенные функциональ­
ные подгруппы

SetType 0 ID Тип параметров настройки (стандартизирован­
ные или индивидуальные параметры настройки)

NumberSetting H Name, DataName, Unit, Order, 
Note

Параметр настройки — число

GrpNumberValue H SetGrpID, Code, Value, Min, 
Max, Step, Organization

Значение числового параметра настройки в груп­
пе уставок.
Элемент обязателен при использовании элемен­
та NumberSetting

EnumSetting H Name, DataName, Unit, Order, 
Note

Параметр настройки — программный переключа­
тель

Item H Value, Description Возможные состояния программного переключа­
теля.
Элемент обязателен при использовании элемен­
та EnumltemSet или EnumSetting (при отсутствии 
соответствующего элемента EnumltemSet)

ItemSet H ItemSetID Идентификатор набора возможных состояний 
программных переключателей

StringSetting H Name, DataName, Order, Note Параметр настройки — строка. Используется 
только в случае невозможности описания пара­
метра настройки с помощью элементов Number- 
Setting или EnumSetting

GrpStringValue H SetGrpID, Code, Value, Organi­
zation

Значение строкового параметра настройки в 
группе уставок.
Элемент обязателен при использовании элемен­
та EnumSetting или StringSetting
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5.5 Состав и описание атрибутов элемента «Info» приведены в таблице 2.

Т а б л и ц а  2 — Состав и описание атрибутов элемента «Info»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

FormatVer OA T Версия единого цифрово­
го формата параметров 
настройки

Указывается год выпуска настоящего стандарта. 
При наличии вступивших в силу изменений к на­
стоящему стандарту, дополнительно указывается 
символ «V» и номер изменения настоящего стан­
дарта, которому соответствует файл параметров 
настройки.
Пример:
FormatVer = "2026"
FormatVer = "2026v1"

SetPhase OA К Стадия заполнения фай­
ла с параметрами на­
стройки

Принимает значение:
Device — для файла параметров настройки, ре­
ализованных в устройстве РЗА, экспортирован­
ного с помощью прикладного программного обе­
спечения;
SO — для файла параметров настройки, являю­
щегося частью задания диспетчерского центра 
по настройке устройства РЗА;
Owner — для файла параметров настройки, яв­
ляющегося частью задания владельце объекта 
электроэнергетики по настройке устройства РЗА. 
В иных случаях атрибут может содержать пустое 
значение

Name OA T Диспетчерское наимено­
вание устройства РЗА

Пример:
Name = «Основная РЗ ВЛ 500 кВ Курган — Ви­
тязь»

Model OA T Модель устройства РЗА Пример: 
Model = "L90"

lEDName HA T Имя интеллектуального 
электронного устройства

Пример:
lEDName = "IED1"

SerialNumber HA T Заводской номер устрой­
ства РЗА

Пример:
SerialNumber = "2635"

FVersion OA T Версия программного 
обеспечения устройства 
РЗА

Примеры:
FVersion = "591_430 (07.08.2025 07:14:14)" 
FVersion =  "2.18.5_А"

mRID HA T(=36) Глобальный уникальный 
идентификатор

Указывают глобальный уникальный идентифика­
тор, присвоенный устройству РЗА в соответствии 
с ГОСТ Р 58651.10.
Пример:
mRID="B6B0DEDE-2770-447A-BAD0-531740FF-
СА21"

Substation OA T Диспетчерское наимено­
вание энергообъекта

Пример:
Substation = "ПС 500 кВ Витязь"
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5.6 Состав и описание атрибутов элемента «SetGroups» приведены в таблице 3.

Т а б л и ц а  3 — Состав и описание атрибутов элемента «SetGroups»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

ActiveSetGrp ОА Т Идентификатор ак­
тивной группы уста­
вок

В заданиях по параметрам настройки устройств РЗА 
указывают идентификатор группы уставок по умолча­
нию. В файлах, сформированных на основании фак­
тически выполненных параметров настройки, указы­
вают идентификатор активной группы уставок. 
Пример:
ActiveSetGrp = "1".

5.7 Состав и описание атрибутов элемента «SetGroup» приведены в таблице 4.

Т а б л и ц а  4 — Состав и описание атрибутов элемента «SetGroup»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

Name НА Т Наименование группы 
уставок РЗА

Пример:
Name = "Группа уставок 1"

ID ОА Т Идентификатор группы 
уставок

Примеры:
ID = "1" 
или ID = "А".
Для параметров настройки, не входящих в группы 
уставок, указывают пустой идентификатор 
ID =

Order ОА N Признак сортировки Уникальное в пределах файла параметрирова- 
ния положительное целое число, определяющее 
последовательность отображения групп уставок 
при визуализации табличной формы

Note НА Т Примечание Дополнительная информация о группе уставок, 
необходимая персоналу.
Пример: "Уставки для режима включения ремонт­
ной перемычки"

5.8 Состав и описание атрибутов элемента «EnumltemSet» приведены в таблице 5.

Т а б л и ц а  5 — Состав и описание атрибутов элемента «EnumltemSet»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

ID ОА Т Идентификатор набора 
возможных состояний 
программных переклю­
чателей

Уникальный в пределах файла параметрирова- 
ния идентификатор набора возможных состояний 
программных переключателей.
Пример:
ID = "ItemSetl".

5.9 Состав и описание атрибутов элемента «FunctionGroup» приведены в таблице 6.

Т а б л и ц а  6 — Состав и описание атрибутов элемента «FunctionGroup»

Атрибут Тип Формат Описание Дополнительная информация и примеры

Name ОА Т Наименование функци­
ональной группы пара­
метров настройки РЗА

Для функциональных групп уставок, относящихся 
к определенным функциям устройства РЗА, реко­
мендуется указывать наименование соответству­
ющей функции устройства РЗА.
Для параметров настройки, не относящихся к 
определенной функции устройства РЗА допуска­
ется создание общей функциональной группы с 
наименованием «Общие параметры настройки».
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Окончание таблицы 6

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

Пример:
Name = "ДЗ Основная РЗ ВЛ 500 кВ Курган — Ви­
тязь"

mRID НА Т(=36) Глобальный уникаль­
ный идентификатор

Для функциональных групп уставок, относящих­
ся к определенным функциям устройства РЗА, 
указывают глобальный уникальный идентифика­
тор, присвоенный функции РЗА в соответствии с 
ГОСТ Р 58651.10.
Пример:
mRID = "91А234Е7-АВВС-43ЕС-8А1С-1D5C- 
570С207В"

Туре НА т Тип функции РЗА Для функциональных групп уставок, относящихся 
к определенным функциям устройства РЗА, ука­
зывают тип функции устройства РЗА, присвоен­
ный в соответствии с ГОСТ Р 58651.10.
Пример:
Туре = "ДЗ"

AlgVersion НА т Версия алгоритма функ­
ционирования функции 
РЗА

Пример:
AlgVersion = "urov15.b1"

Order ОА N Признак сортировки Уникальное в пределах группы уставок положи­
тельное целое число, определяющее последо­
вательность отображения функциональных групп 
при визуализации табличной формы

5.10 Состав и описание атрибутов элемента «FunctionSubGroup» приведены в таблице 7.

Т а б л и ц а  7 — Состав и описание атрибутов элемента «FunctionSubGroup»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

Name ОА Т Наименование функ­
циональной подгруппы 
параметров настройки 
РЗА

Пример:
Name = "ДЗФФ1"

Order ОА N Признак сортировки Уникальное в пределах функциональной группы 
(вышестоящей функциональной подгруппы) по­
ложительное целое число, определяющее после­
довательность отображения функциональных 
подгрупп при визуализации табличной формы

5.11 Состав и описание атрибутов элемента «SetType» приведены в таблице 8.

Т а б л и ц а  8 — Состав и описание атрибутов элемента «SetType»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация

ID ОА К Код типа параметра на­
стройки: стандартизи­
рованный или индиви­
дуальный

Принимает значение:
S — для стандартизированных параметров на­
стройки;
I — для индивидуальных параметров настройки

9



ГОСТ Р 72621—2026

5.12 Состав и описание атрибутов элемента «NumberSetting» приведены в таблице 9.

Т а б л и ц а  9 — Состав и описание атрибутов элемента «NumberSetting»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

Name OA T Наименование параме­
тра настройки

Пример:
Name = "Время срабатывания ступени"

DataName HA T Машиночитаемый иден­
тификатор параметра 
настройки

Для стандартизированных параметров настройки 
рекомендуется указывать идентификаторы в со­
ответствии с приложением А. При наличии в при­
ложении А нескольких вариантов имени объекта 
данных, указывается одно из имен (как правило, с 
префиксом HV — для защит ЛЭП и оборудования 
330 кВ и выше, с префиксом MV — для защит ЛЭП 
и оборудования 220 кВ и ниже).
Пример:
DataName = "MVLINZSIPTOC.OpDITmms"

Unit OA T Единица измерения па­
раметра настройки

Для безразмерных величин и величин, измеряемых 
в относительных единицах, указывается пустое 
значение.
Примеры:
Unit = "мс"
Unit = "" (для безразмерных величин)

Order OA N Признак сортировки Уникальное в пределах функциональной подгруп­
пы положительное целое число, определяющее 
последовательность отображения параметров на­
стройки при визуализации табличной формы

Note HA T Примечание Дополнительная информация о параметре на­
стройки или заданной величине параметра на­
стройки, необходимая персоналу.
Пример: "Параметр не используется, задано мини­
мальное значение"

5.13 Состав и описание атрибутов элемента «GrpNumberValue» приведены в таблице 10.

Т а б л и ц а  10 — Состав и описание атрибутов элемента «GrpNumberValue»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

SetGrpID O A T Идентификатор группы 
уставок

Указывается идентификатор группы уставок, для 
которой задается значение параметра настройки. 
Пример:
SetGrpID = " Г

Code O A T Адрес, код параметра 
настройки

Указывают уникальный в пределах устройства 
адрес или иное кодированное обозначение пара­
метра настройки, предусмотренное производите­
лем устройства.
Пример:
Code = "303 614"

Value O A N Значение параметра на­
стройки

Пример: 
Value = «50»

Min O A N Минимальное значение 
диапазона регулиро­
вания параметра наст­
ройки

Пример: 
Min ="0"
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Окончание таблицы 10

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

Мах ОА N Максимальное значе­
ние диапазона регули­
рования параметра на­
стройки

Пример:
Мах = "10000"

Step ОА N Шаг изменения параме­
тра настройки

Пример: 
Step = "1"

Organization ОА К Код параметра настрой­
ки: позволяет опре­
делить организацию, 
выбравшую значение 
параметра настройки

Принимает значение:
Device — для значений параметров настройки, ре­
ализованных в устройстве РЗА, экспортированных 
с помощью прикладного программного обеспече­
ния;
SO — для значений параметров настройки, расчет 
и выбор которых выполнен субъектом оперативно­
диспетчерского управления в электроэнергетике; 
Owner — для значений параметров настройки, рас­
чет и выбор которых выполнен владельцем объек­
та электроэнергетики.
По умолчанию атрибут Organization должен иметь 
значение Device

5.14 Состав и описание атрибутов элемента «EnumSetting» приведены в таблице 11.

Т а б л и ц а  11 — Состав и описание атрибутов элемента «EnumSetting»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Дополнительная инф орм ация и примеры

Name ОА Т Наименование параме­
тра настройки

Пример:
Name = "Режим компенсации емкостного тока 
NKOMn.eMK"

DataName НА Т Машиночитаемый иден­
тификатор параметра 
настройки

Для стандартизированных параметров настройки 
рекомендуется указывать идентификаторы в со­
ответствии с приложением А. При наличии в при­
ложении А нескольких вариантов имени объекта 
данных, указывается одно из имен (как правило, с 
префиксом HV — для защит ЛЭП и оборудования 
330 кВ и выше, с префиксом MV — для защит ЛЭП 
и оборудования 220 кВ и ниже).
Пример:
DataName= "MVLINDIF/PDIF1 .CapCompMod"

Unit НА т Единица измерения па­
раметра настройки

Пример:
Unit = "град"

Order ОА N Признак сортировки Уникальное в пределах функциональной подгруп­
пы положительное целое число, определяющее 
последовательность отображения параметров на­
стройки при визуализации табличной формы

Note НА т Примечание Дополнительная информация о параметре на­
стройки или заданной величине параметра на­
стройки, необходимая персоналу.
Пример: "Параметр не используется, задано мак­
симальное значение"

11
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5.15 Состав и описание атрибутов элемента «Item» приведены в таблице 12.

Т а б л и ц а  12 — Состав и описание атрибутов элемента «Item»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

Value НА Т Значение программного 
переключателя

Числовые значения программных переключате­
лей представляются в виде строковых перемен­
ных.
Пример:
Value = "0"

Description ОА Т Текстовое описание 
значения программного 
переключателя

Пример:
Description = "не предусмотрен"

5.16 Состав и описание атрибутов элемента «ItemSet» приведены в таблице 13.

Т а б л и ц а  13 — Состав и описание атрибутов элемента «ItemSet»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

ItemSetID ОА Т Идентификатор набора 
возможных состояний 
программных переклю­
чателей

Указывается идентификатор набора возможных 
состояний программных переключателей, исполь­
зуемого для параметра настройки.
Пример:
ItemSetID = "ItemSetT'

5.17 Состав и описание атрибутов элемента «StringSetting» приведены в таблице 14.

Т а б л и ц а  14 — Состав и описание атрибутов элемента «StringSetting»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Дополнительная инф орм ация и примеры

Name ОА Т Наименование параме­
тра настройки

Пример:
Name = "MAC адрес"

DataName НА Т Машиночитаемый иден­
тификатор параметра 
настройки

Для стандартизированных параметров настройки 
рекомендуется указывать идентификаторы в соот­
ветствии с приложением А.
Пример:
DataName = "SYS/SBLCCH1.ChMAC"

Order ОА N Признак сортировки Уникальное в пределах функциональной подгруп­
пы положительное целое число, определяющее 
последовательность отображения параметров на­
стройки при визуализации табличной формы

Note НА Т Примечание Дополнительная информация о параметре на­
стройки или заданной величине параметра на­
стройки, необходимая персоналу.
Пример: "MAC адрес основного канала"

5.18 Состав и описание атрибутов элемента «GrpStringValue» приведены в таблице 15.

Т а б л и ц а  15 — Состав и описание атрибутов элемента «GrpStringValue»

Атрибут Тип Ф ормат О писание Дополнительная инф орм ация и примеры

SetGrpID ОА Т Идентификатор группы 
уставок

Указывается идентификатор группы уставок, для 
которой задается значение параметра настройки. 
Пример:
SetGrpID = "1"

12
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Окончание таблицы 15

Атрибут Тип Ф ормат О писание Д ополнительная инф орм ация и примеры

Code ОА Т Адрес, код параметра 
настройки

Указывают уникальный в пределах устройства 
адрес или иное кодированное обозначение пара­
метра настройки, предусмотренное производите­
лем устройства.
Пример:
Code = "303 614"

Value ОА Т Значение параметра на­
стройки

Для параметров настройки, описываемых эле­
ментом EnumSetting:
- при наличии значений атрибута Value элемен­
тов «Item» — принимает значения атрибута Value 
элементов «Item».
Пример:
Value = "1".

- при отсутствии значений атрибута Value эле­
ментов «Item» — принимает значения атрибута 
Description элементов «Item».
Пример:
Value = "предусмотрено".
Для параметров настройки, описываемых эле­
ментом StringSetting: принимает текстовое значе­
ние.
Пример:
Value = "5E:64:11:20:F8:C9"

Organization ОА К Код параметра настрой­
ки: позволяет опре­
делить организацию, 
выбравшую значение 
параметра настройки

Принимает значение:
Device — для значений параметров настройки, 
реализованных в устройстве РЗА, экспортирован­
ных с помощью прикладного программного обе­
спечения;
SO — для значений параметров настройки, рас­
чет и выбор которых выполнен субъектом опера­
тивно-диспетчерского управления в электроэнер­
гетике;
Owner — для значений параметров настройки, 
расчет и выбор которых выполнен владельцем 
объекта электроэнергетики.
По умолчанию атрибут Organization должен иметь 
значение Device

5.19 Значения параметров токов, напряжений, сопротивлений, проводимости, мощности, емко­
сти, индуктивности в едином формате параметров настройки должны приводиться в первичных вели­
чинах. В случае если значение параметра настройки в прикладном программном обеспечении задается 
только в относительных единицах, в едином цифровом формате параметров настройки значение соот- 
ветствтующего параметра приводится также в относительных единицах.

5.20 Пример представления параметров настройки устройства РЗА в едином цифровом формате 
параметров настройки приведен в приложении В.

5.21 Схема XML единого цифрового формата параметров настройки приведена в приложении Г.

6 Функциональные требования к прикладному программному 
обеспечению
Прикладное программное обеспечение должно обеспечивать возможность:
а) импорта параметров настройки, заданных в едином цифровом формате параметров на­

стройки;

13
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б) преобразования (конвертации) параметров настройки, заданных в едином цифровом формате 
параметров настройки, в параметры настройки, непосредственно реализованные в устройстве РЗА, в 
формате программного обеспечения устройства РЗА;

в) преобразования (конвертации) параметров настройки, непосредственно реализованных в 
устройстве РЗА, в формате программного обеспечения устройства РЗА в параметры настройки в еди­
ном цифровом формате параметров настройки;

г) экспорта параметров настройки в едином цифровом формате параметров настройки;
д) экспорта значений параметров настройки в формат HTML или в общедоступные, предусма­

тривающие визуализацию и редактирование табличные форматы (как минимум, *.docx и/или *.xlsx), по 
форме, соответствующей заводскому бланку параметров настройки;

е) блокировки функции загрузки в устройство РЗА параметров настройки, заданных в едином 
цифровом формате параметров настройки в следующих случаях:

- если файл параметров настройки является частью задания диспетчерского центра по настройке 
устройства РЗА;

- если файл параметров настройки является частью задания владельца объекта электроэнер­
гетики по параметрам настройки устройства РЗА и в нем содержатся параметры настройки, значения 
которых не заданы ни диспетчерским центром, ни владельцем объекта электроэнергетики (сохранены 
значения параметров настройки, установленные производителем устройства РЗА «по умолчанию»);

- если версия программного обеспечения устройства РЗА, указанная в файле параметров на­
стройки, отличается от фактической версии программного обеспечения устройства РЗА;

- если версия алгоритма функционирования любой из функций РЗА, указанная в файле пара­
метров настройки, отличается от фактической версии алгоритма функционирования соответствующей 
функции РЗА, реализованной в устройстве РЗА.

14
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Приложение А 
(рекомендуемое)

Идентификаторы стандартизированных параметров настройки 
устройств релейной защиты и автоматики

При наличии в устройствах РЗА нескольких однотипных органов (функциональных подгрупп параметров на­
стройки) вместо символа «%» в именах объектов данных, приведенных в таблицах А.1—А. 13, указывают порядко­
вый номер соответствующего органа (функциональной подгруппы), к которому относится параметр настройки. При 
наличии одного органа (функциональной подгруппы) вместо символа «%» указывают номер «1».

Возможные значения программных переключателей, представленные в таблицах А.1—А.13, приведены в 
целях пояснения смыслового назначения параметра настройки только для параметров настройки, имеющих фик­
сированный набор возможных значений (программных переключателей), и не являются обязательными для ис­
пользования в устройствах РЗА.

Т а б л и ц а  А.1 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки ТТ и ТН

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор параметра 
настройки

П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

ТТ

Номинальный первичный ток ТТ, А 
1ном.перв

GENTCTR%.
ARtg

—

Коэффициент трансформации ТТ 
Ктт

GENTCTR%.
Rat

—

ТН

Номинальное первичное напряжение ТН, кВ 
ином.перв

GENTVTR%.
VRtg

—

Коэффициент трансформации ТН 
Ктн

GENTVTR%.
Rat

—

Группа соединения вторичных обмоток ТН GENTVTR%.
GrSI

0 — А-В-С;
1 — HU-FK-UF;
2 — HU-UF-FK;
3 — UF-FK-HU

Т а б л и ц а  А.2 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки функции ДФЗ

Наименование параметра настройки
Машиночитаемый 

идентификатор 
параметра настройки

Перечень возможных значений 
программных переключателей

Общие

Режим работы блокирующих органов для ВЛ с
ответвлениями
Npa6.0TB

MVPPHC/PPHC1. 
TapBIk

0 — блокирующие органы для ВЛ с от­
ветвлениями выведены;
1 — блокирующие органы для ВЛ с от­
ветвлениями введены

Режим работы ИО тока ОП 
Npa6l2

MVPPHC/PPHC1. 
Measl2Mod

0 — органы тока ОП выведены;
1 — органы тока ОП введены

Режим работы ИО по приращению тока 
Npa6dl

HVPPHC/PPHC1.
MeasDifMod

MVPPHC/PPHC1. 
MeasDifMod

0 — органы по приращению токов вы­
ведены;
1 — органы по приращению токов вве­
дены

Режим работы ИО утроенного тока НП 
Npa63IO

MVPPHC/PPHC1. 
Meas3IOMod

0 — органы 310 выведены;
1 — органы 3!0 введены
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Продолжение таблицы А.2

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор 
парам етра настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Режим работы ИО напряжения ОП 
Npa6U2

HVPPHC/PPHC1.
MeasU2Mod

0 — органы напряжения ОП выведены;
1 — органы напряжения ОП введены

Режим пуска ВЧ при выводе 
1ЧпускВЧ_выв

HVPPHC/PPHC1. 
OffBIkMod

MVPPHC/PPHC1.
OffBIkMod

0 — пуск ВЧ при выводе ДФЗ выведен;
1 — пуск ВЧ при выводе ДФЗ введен

Коэффициент комбинированного фильтра то­
ков органа манипуляции (Ц+К^)
К1ман

HVPPHC/PPHC1.
KAFItr

MVPPHC/PPHC1.
KAFItr

Угол срабатывания первой ступени органа
сравнения фаз, град
Фср

HVPPHC/PPHC1. 
CmprAngl

MVPPHC/PPHC1.
CmprAngl

Время срабатывания ДФЗ, мс 
Тср

HVPPHC/PPHC1.
OpDITmms

MVPPHC/PPHC1.
OpDITmms

Блокирующие органы

Уставка блокирующего ИО утроенного тока
НП, А
ЗЮбл

MVPPHC/PPHC1.
StrVal3IOBIk

Уставка блокирующего ИО тока ОП, А 
12бл

HVPPHC/PPHC1.
StrVall2Blk

MVPPHC/PPHC1.
StrVall2Blk

Уставка блокирующего ИО по разности фаз­
ных токов,А 
1фф.бл

HVPPHC/PPHC1. 
StrValllS

MVPPHC/PPHC1.
StrValllS

Уставка блокирующего ИО по приращению 
тока ПП, А 
d ll бл

HVPPHC/PPHC1.
StrValdMBIk

MVPPHC/PPHC1.
StrValdMBIk

Уставка блокирующего ИО по приращению
тока ОП, А
сЛ2бл

HVPPHC/PPHC1.
StrValdl2Blk

MVPPHC/PPHC1.
StrValdl2Blk

Уставка блокирующего ИО напряжения ОП, кВ 
1)2бл

HVPPHC/PPHC1. 
StrValU2Blk

—
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Продолжение таблицы А.2

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор 
парам етра настройки

П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Отключающие органы

Уставка отключающего ИО утроенного тока
НП, А
ЗЮот

MVPPHC/PPHC1.
StrVal3IOOp

Уставка отключающего ИО тока ОП, А 
12от

HVPPHC/PPHC1.
StrVall20p

MVPPHC/PPHC1. 
StrVall20p

Уставка отключающего ИО по разности фаз­
ных токов, А 
1фф.от

HVPPHC/PPHC1.
StrValllOp

MVPPHC/PPHC1. 
StrValllOp

Уставка отключающего ИО по приращению 
тока ПП, А 
dl 1 от

HVPPHC/PPHC1.
StrValdHOp

MVPPHC/PPHC1. 
StrValdHOp

Уставка отключающего ИО по приращению
тока ОП, А
cI I2 o t

HVPPHC/PPHC1.
StrValdl20p

MVPPHC/PPHC1.
StrValdl20p

Уставка отключающего ИО напряжения ОП, кВ 
Ш от

HVPPHC/PPHC1.
StrValU20p

—

Отключающий орган сопротивления, Zot

Уставка ИО сопротивления по оси X, Ом 
Хер

HVPPHC/PPHC1.
React

MVPPHC/PPHC1. 
React

Уставка ИО сопротивления по оси R, Ом 
Rep

HVPPHC/PPHC1.
Ris

MVPPHC/PPHC1. 
Ris

Угол наклона характеристики (правой границы 
характеристики) ИО сопротивления, град 
Фнк

HVPPHC/PPHC1.
LinAng

MVPPHC/PPHC1. 
LinAng

Орган сопротивления для выявления коротких замыканий за трансформаторами отпаечных подстанций, Zotb

Уставка ИО сопротивления по оси X, Ом 
Хер

FLRDET/PDIS1.
React

—

Уставка ИО сопротивления по оси R, Ом 
Rep

FLRDET/PDIS1.
Ris

—

Угол наклона характеристики (правой границы 
характеристики) ИО сопротивления, град 
Фнк

FLRDET/PDIS1.
LinAng

"
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Окончание таблицы А.2

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор 
парам етра настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Активное сопротивление органа выреза на­
грузки, Ом 
Rht

FLRDET/PDIS1.
RisLod

—

Угол наклона органа выреза нагрузки, град 
Фнг

FLRDET/PDIS1. 
AngLod

—

ОНМНП

Ток срабатывания,А 
1сраб

FLRDET/RDIR1. 
StrVal3IO

—

Напряжение срабатывания, кВ 
1)сраб

FLRDET/RDIR1. 
StrVal3U0

—

Угол максимальной чувствительности, град 
Фмч

FLRDET/RDIR1.
ChrAng

—

Активная составляющая сопротивления сме­
щения ТН в линию, Ом 
Rcm

FLRDET/RDIR1.
ROfs

Реактивная составляющая сопротивления
смещения ТН в линию, Ом
Хсм

FLRDET/RDIR1. 
XOfs

OHM Z

Угол наклона органа направленности во II ква­
дранте, град 
Фнапр2

HVPPHC/DISRDIR1. 
MaxFwdAng

MVPPHC/DISRDIR1. 
MaxFwdAng

Угол наклона органа направленности в IV ква­
дранте, град 
Фнапр4

HVPPHC/DISRDIR1. 
MinFwdAng

MVPPHC/DISRDIR1. 
MinFwdAng

Т а б л и ц а  А.З — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки функции НВЧЗ

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор 
парам етра настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Общие

Режим работы блокирующих органов для ВЛ с
ответвлениями
Ыраб.отв

MVPDHF/PDHF1. 
TapBIk

0 — блокирующие органы для ВЛ с от­
ветвлениями выведены;
1 — блокирующие органы для ВЛ с от­
ветвлениями введены

Режим пуска ВЧ при выводе 
ЫпускВЧ_выв

MVPDHF/PDHF1.
OffBIkMod

0 — пуск ВЧ при выводе НВЧЗ выве­
ден;
1 — пуск ВЧ при выводе НВЧЗ введен

Режим пуска ВЧ при неисправности 
1ЧпускВЧ_неисп

MVPDHF/PDHF1. 
FailBIkMod

0 — пуск ВЧ при неисправности вы­
веден;
1 — пуск ВЧ при неисправности вве­
ден

Режим пуска ВЧ от БНН 
1ЧпускВЧ_БНН

MVPDHF/PDHF1. 
FaiIVCMod

0 — пуск ВЧ при срабатывании БНН 
выведен;
1 — пуск ВЧ при срабатывании БНН 
введен

18



ГОСТ Р 72621—2026

Продолжение таблицы А.З

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор 
парам етра настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Режим работы ИО по приращению тока 
Npa6dl

MVPDHF/PDHF1.
MeasDifMod

0 — органы по приращению токов вы­
ведены;
1 — органы по приращению токов вве­
дены

Режим работы ИО тока ОП 
Npa6l2

MVPDHF/PDHF1.
Measl2Mod

0 — органы 12 выведены;
1 — органы 12 введены

Режим работы ИО тока ОП с торможением 
Ыраб12т

MVPDHF/PDHF1.
Measl2RstMod

0 — органы тока ОП с торможением 
выведены;
1 — органы тока ОП с торможением 
введены

Время срабатывания НВЧЗ, мс 
Тср

MVPDHF/PDHF1.
OpDITmms

—

Блокирующие органы

Уставка блокирующего ИО тока ОП, А 
12бл

MVPDHF/PDHF1.
StrVall2Blk

Уставка блокирующего ИО напряжения ОП, кВ 
1126л

MVPDHF/PDHF1.
StrValU2Blk

—

Уставка блокирующего ИО тока ОП с торможе­
нием, А 
12т.бл

MVPDHF/PDHF1.
StrVall2RstBlk

Коэффициент торможения блокирующего ИО
тока ОП
Кт12бл

MVPDHF/PDHF1.
KI2RstBlk

Уставка блокирующего ИО по приращению
тока ПП, А
бИбл

MVPDHF/PDHF1.
StrValdMBIk

Уставка блокирующего ИО по приращению
тока ОП, А
6126л

MVPDHF/PDHF1.
StrValdl2Blk

Отключающие органы

Уставка отключающего ИО тока ОП, А 
12от

MVPDHF/PDHF1.
StrVall20p

—

Уставка отключающего ИО напряжения ОП, кВ 
112от

MVPDHF/PDHF1.
StrValU20p

—

Уставка отключающего ИО тока ОП с тормо­
жением, А 
12т. от

MVPDHF/PDHF1.
StrVall2RstOp

Коэффициент торможения отключающего ИО
тока ОП
Кт12от

MVPDHF/PDHF1.
KI2RstOp

Уставка отключающего ИО утроенного тока
НП, А
ЗЮот

MVPDHF/PDHF1.
StrVal3IOOp

Уставка отключающего ИО по приращению 
тока ПП, А 
dl 1 от

MVPDHF/PDHF1.
StrValdHOp

—

Уставка отключающего ИО по приращению
тока ОП, А
б12от

MVPDHF/PDHF1.
StrValdl20p
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Продолжение таблицы А.З

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор 
парам етра настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Блокирующий орган сопротивления, Z6n

Уставка ИО сопротивления по оси X, Ом 
Хер

MVPDHF/PDHF1. 
ReactBIk

—

Уставка ИО сопротивления по оси R, Ом 
Rep

MVPDHF/PDHF1. 
RisBIk

—

Угол наклона характеристики (правой границы 
характеристики) ИО сопротивления, град 
Фнк

MVPDHF/PDHF1. 
LinAngBIk

Отключающий орган сопротивления, Z o t

Уставка ИО сопротивления по оси X, Ом 
Хер

MVPDHF/PDHF1. 
ReactOp

—

Уставка ИО сопротивления по оси R, Ом 
Rep

MVPDHF/PDHF1. 
RisOp

—

Угол наклона характеристики (правой границы 
характеристики) ИО сопротивления, град 
Фнк

MVPDHF/PDHF1. 
LinAngOp

Орган сопротивления для выявления коротких замыканий 
за трансформаторами отпаечных подстанций, Z o t b

Уставка ИО сопротивления по оси X, Ом 
Хер

FLRDET/PDIS1.
React

—

Уставка ИО сопротивления по оси R, Ом 
Rep

FLRDET/PDIS1.
Ris

—

Угол наклона характеристики (правой границы 
характеристики) ИО сопротивления, град 
Фнк

FLRDET/PDIS1.
LinAng

Активное сопротивление органа выреза на­
грузки, Ом 
Rht

FLRDET/PDIS1.
RisLod

Угол наклона органа выреза нагрузки, град 
Фнг

FLRDET/PDIS1.
AngLod

—

ОНМОП

Ток срабатывания, А 
1сраб

MVPDHF/PDHF1. 
StrVall2S2

—

Напряжение срабатывания, кВ 
1)сраб

MVPDHF/PDHF1. 
StrValU2S2

—

Угол максимальной чувствительности, град 
Фмч

MVPDHF/PDHF1. 
ChrAngS2

—

Активная составляющая сопротивления сме­
щения ТН в линию, Ом 
Rcm

MVPDHF/PDHF1. 
ROfsS2

—

Реактивная составляющая сопротивления
смещения ТН в линию, Ом
Хсм

MVPDHF/PDHF1. 
XOfsS2

ОНМНП

Ток срабатывания, А 
1сраб

FLRDET/RDIR1. 
StrVal3IO

—

Напряжение срабатывания, кВ 
Усраб

FLRDET/RDIR1. 
StrVal3U0

—
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Окончание таблицы А.З

Наименование параметра настройки
Машиночитаемый 

идентификатор 
параметра настройки

Перечень возможных значений 
программных переключателей

Угол максимальной чувствительности, град 
Фмч

FLRDET/RDIR1.
ChrAng

—

Активная составляющая сопротивления сме­
щения ТН в линию, Ом 
Rcm

FLRDET/RDIR1.
ROfs

Активная составляющая сопротивления сме­
щения ТН в линию, Ом 
Хсм

FLRDET/RDIR1.
XOfs

—

OHMZ

Угол наклона органа направленности во II ква­
дранте, град 
Фнапр2

MVPDHF/DISRDIR1. 
MaxFwdAng

—

Угол наклона органа направленности в IV ква­
дранте, град 
Фнапр4

MVPDHF/DISRDIR1. 
MinFwdAng

Т а б л и ц а  А.4 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки функции ДЗЛ

Наименование параметра настройки
Машиночитаемый 

идентификатор 
параметра настройки

Перечень возможных значений 
программных переключателей

Общие

Режим работы блокирующих органов для ВЛ с
ответвлениями
Ыраб.отв

MVLINDIF/PDIF1.
TapBIk

0 — блокирующие органы для ВЛ с 
ответвлениями выведены;
1 — блокирующие органы для ВЛ с 
ответвлениями введены

Режим компенсации емкостного тока 
Ыкомп.емк

HVLINDIF/PDIF1.
CapCompMod

MVLINDIF/PDIF1.
CapCompMod

0 — режим компенсации емкостного 
тока выведен;
1 — режим компенсации емкостного 
тока введен

ДЗЛ

Начальный дифференциальный ток срабаты­
вания, А 
1д.нач

HVLINDIF/PDIF1.
LoSet

MVLINDIF/PDIF1.
LoSet

Начальный тормозной ток первого наклонного
участка, А
1т.нач1

HVLINDIF/PDIF1.
RstVaM

MVLINDIF/PDIF1.
RstVaM

Коэффициент торможения первого наклонно­
го участка 
Кт1

HVLINDIF/PDIF1.
K1

MVLINDIF/PDIF1.
K1

Начальный тормозной ток второго наклонного
участка, А
1т.нач2

HVLINDIF/PDIF1.
RstVal2

MVLINDIF/PDIF1.
RstVal2
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Продолжение таблицы А.4

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаемы й 

идентиф икатор 
парам етра настройки

П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Коэффициент торможения второго наклонного
участка
Кт2

HVLINDIF/PDIF1.
К2

MVLINDIF/PDIF1.
К2

Время срабатывания ДЗЛ, мс 
Тср

HVLINDIF/PDIF1.
OpDITmms

MVLINDIF/PDIF1.
OpDITmms

ДТО

Дифференциальный ток срабатывания ДТО, А 
Щ.дто

HVLINDIF/INSPDIF1.
HiSet

MVLINDIF/INSPDIF1.
HiSet

Время срабатывания ДТО, мс 
Тср. дто

HVLINDIF/INSPDIF1.
OpDITmms

MVLINDIF/INSPDIF1.
OpDITmms

КЦТ

Режим работы КЦТ 
Мраб.кцт

HVLINDIF/RCTR1.
CTBIkMod

MVLINDIF/RCTR1.
CTBIkMod

0 — КЦТ выведен;
1 — КЦТ введен

Дифференциальный ток срабатывания КЦТ, А
1Д.КЦТ

HVLINDIF/RCTR1.
StrVal

MVLINDIF/RCTR1.
StrVal

Время срабатывания КЦТ, мс 
Тср. кцт

HVLINDIF/RCTR1.
OpDITmms

MVLINDIF/RCTR1.
OpDITmms

Орган сопротивления для выявления коротких замыканий за трансформаторами отпаечных подстанций, Z o t b

Уставка ИО сопротивления по оси X, Ом 
Хер

FLRDET/PDIS1.
React

—

Уставка ИО сопротивления по оси R, Ом 
Rep

FLRDET/PDIS1.
Ris

—

Угол наклона характеристики (правой границы 
характеристики) ИО сопротивления, град 
Фнк

FLRDET/PDIS1.
LinAng

—

Активное сопротивление органа выреза на­
грузки, Ом 
Rht

FLRDET/PDIS1. 
RisLod

—

Угол наклона органа выреза нагрузки, град 
Фнг

FLRDET/PDIS1.
AngLod

—
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Окончание таблицы А.4

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор 
парам етра настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

ОНМНП

Ток срабатывания, А 
1сраб

FLRDET/RDIR1.
StrVal3IO

—

Напряжение срабатывания, кВ 
Ucpa6

FLRDET/RDIR1.
StrVal3U0

—

Угол максимальной чувствительности, град 
Фмч

FLRDET/RDIR1.
ChrAng

—

Активная составляющая сопротивления сме­
щения ТН в линию, Ом 
Rcm

FLRDET/RDIR1.
ROfs

—

Реактивная составляющая сопротивления
смещения ТН в линию, Ом
Хсм

FLRDET/RDIR1.
XOfs

—

OHMZ

Угол наклона органа направленности во II ква­
дранте, град 
Фнапр2

HVLINDIF/DISRDIR1.
MaxFwdAng

MVLINDIF/DISRDIR1.
MaxFwdAng

Угол наклона органа направленности в IV ква­
дранте, град 
Фнапр4

HVLINDIF/DISRDIR1.
MinFwdAng

MVLINDIF/DISRDIR1. 
MinFwdAng

Т а б л и ц а  А.5 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки функции ДЗШ

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор параметра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Опробование Q%

Уставка ИО тока при опробовании, А 
1ср.опроб

BBRDIFCHK/PSOF%.
StrVal

—

Время срабатывания при опробовании, мс 
Тср.опроб

BBRDIFCHK/PSOF%.
OpDITmms

—

Режим контроля БНТ 
N6ht

BBRDIFCHK/PSOF%.
MICMod

0 — контроль БНТ выведен;
1 — контроль БНТ введен

Отношение тока второй гармоники к току ос­
новной гармоники для контроля БНТ 
Ih2/lh1

BBRDIFCHK/PHAR%.
Ratlh2lh1

ДЗШ ПО%

Начальный дифференциальный ток срабаты­
вания ПО, А 
1д.нач

HVBBRDIF/PDIF%.
LoSet

MVBBRDIF/STRPDIF%.
LoSet

Коэффициент торможения ПО 
Кт

HVBBRDIF/PDIF%.
K1

MVBBRDIF/STRPDIF%.
K1
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Окончание таблицы А. 5

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор парам етра 
настройки

П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Дифференциальный ток срабатывания ЧТО
ПО, А
1что

HVBBRDIF/PDIF%.
SensStrVal

MVBBRDIF/STRPDIF%.
SensStrVal

Начальный дифференциальный ток срабаты­
вания при очувствлении ПО, А 
1д.нач.чув

HVBBRDIF/PDIF%.
LoSetSens

MVBBRDIF/STRPDIF%.
LoSetSens

ДЗШ ИО%

Начальный дифференциальный ток срабаты­
вания ИО, А 
1д.нач

MVBBRDIF/PDIF%.
LoSet

Коэффициент торможения ИО 
Кт

MVBBRDIF/PDIF%.
K1

—

Дифференциальный ток срабатывания ЧТО
ИО, А
1что

MVBBRDIF/PDIF%.
SensStrVal

КЦТ ПО%

Режим работы КЦТ ПО 
N6n

MVBBRDIF/STRPDIF%.
CTBIkMod

0 — КЦТ ПО выведен;
1 — КЦТ ПО введен

Дифференциальный ток срабатывания КЦТ 
ПО, А
1Д.КЦТ

MVBBRDIF/STRRCTR%.
StrVal

Время срабатывания КЦТ ПО, мс 
Тср.кцт

MVBBRDIF/STRRCTR%.
OpDITmms

—

КЦТ ИО%

Режим работы КЦТ ИО 
Ыбл

HVBBRDIF/PDIF%.
CTBIkMod

MVBBRDIF/PDIF%.
CTBIkMod

0 — КЦТ ИО выведен;
1 — КЦТ ИО введен

Дифференциальный ток срабатывания КЦТ 
ИО, А
|Д.КЦТ

HVBBRDIF/RCTR%.
StrVal

MVBBRDIF/RCTR%.
StrVal

Время срабатывания КЦТ ИО, мс 
Тср.кцт

HVBBRDIF/RCTR%.
OpDITmms

MVBBRDIF/RCTR%.
OpDITmms

КН секции (системы) шин%

Уставка минимального ИО междуфазного на­
пряжения, кВ 
имф.мин

BBRVTR%/RVTR1. 
StrVal U

Уставка максимального ИО напряжения ОП, кВ 
1)2макс

BBRVTR%/RVTR1. 
StrVal U2

—

Время срабатывания КН, мс 
Тср

BBRVTR%/RVTR1. 
AlmDITmms

—
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Т а б л и ц а  А .6 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки функции ДЗО

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор параметра 
настройки

П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Опробование Q%

Уставка ИО тока при опробовании, А 
1ср.опроб

BBADIFCHK/PSOF%.
StrVal

—

Время срабатывания при опробовании, мс 
Тср.опроб

BBADIFCHK/PSOF%.
OpDITmms

—

Режим контроля БИТ 
N6ht

BBRDIFCHK/PSOF%.
MICMod

0 — контроль БНТ выведен;
1 — контроль БНТ введен

ДЗО

Начальный дифференциальный ток срабатыва­
ния, А 
1д.нач

MVBBADIF/PDIF1.
LoSet

—

Коэффициент торможения Кт MVBBADIF/PDIF1.
K1

—

Дифференциальный ток срабатывания ЧТО, А 
1что

MVBBADIF/PDIF1.
SensStrVal

—

КЦТ

Режим работы КЦТ 
Ыбл

MVBBADIF/PDIF1.
CTBIkMod

0 — КЦТ выведен;
1 — КЦТ введен

Дифференциальный ток срабатывания КЦТ, А
1Д.КЦТ

MVBBADIF/RCTR1.
StrVal

—

Время срабатывания КЦТ, мс 
Тср.кцт

MVBBADIF/RCTR1.
OpDITmms

—

КН

Уставка минимального ИО междуфазного напря­
жения, кВ 
имф.мин

BBRVTR/RVTR1.
StrValU

—

Уставка максимального ИО напряжения ОП, кВ 
112макс

BBRVTR/RVTR1. 
StrVal U2

—

Время срабатывания КН, мс 
Тср

BBRVTR1/RVTR1. 
AlmDITmms

—

Т а б л и ц а  А.7 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки функции ДЗ

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор параметра 
настройки

П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Д З Ф З %

Выбор алгоритма контроля от БК 
Ыконтр_БК

HVLINDIS/PEPDIS%.
SwngMod

MVLINDIS/PEPDIS%.
SwngMod

ATDIS/PEPDIS%.
SwngMod

0 — без контроля;
1 — БКб;
2 — БКм;
3 —  5 K Z
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Продолжение таблицы А. 7

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор парам етра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Режим контроля от БНН HVLINDIS/PEPDIS%. 0 — ступень не блокируется
[\1контр_БНН VolFailBIk при срабатывании БНН;

1 — ступень блокируется при
MVLINDIS/PEPDIS%.
VolFailBIk

ATDIS/PEPDIS%.
VolFailBIk

срабатывании БНН

Режим направленности ступени HVLINDIS/PEPDIS4. 0 — ненаправленная;
Ынапр DirMod

HVLINDIS/PEPDIS5.
DirMod

MVLINDIS/PEPDIS4.
DirMod

MVLINDIS/PEPDIS5.
DirMod

ATDIS/PEPDIS%.
DirMod

1 — прямонаправленная;
2 — обратнонаправленная

Подхват от ненаправленного пуска или отдель- HVLINDIS/PEPDIS1. 0 — подхват не предусмотрен;
ной ступени 
Nподхват

PckllpMod

MVLINDIS/PEPDIS1. 
PckllpMod

1 — подхват предусмотрен

Ввод таймера с большей выдержкой времени HVLINDIS/PEPDIS1. 0 — таймер с большей вы-
14ввод.2в STmDIMod держкой выведен;

1 — таймер с большей вы-
MVLINDIS/PEPDIS1. 
STmDIMod

держкой введен

Ввод от ОАПВ HVLINDIS/PEPDIS4. 0 — ввод от ОАПВ не предус-
Ыоапв PhsRecMod мотрен;

1 — ввод от ОАПВ предусмо­
трен

Уставка ИО сопротивления по оси X, Ом HVLINDIS/PEPDIS%. —

Хер ReactSet

MVLINDIS/PEPDIS%.
ReactSet

ATDIS/PEPDIS%.
ReactSet

Уставка ИО сопротивления по оси R, Ом HVLINDIS/PEPDIS%. —

Rep RisSet

MVLINDIS/PEPDIS%.
RisSet

ATDIS/PEPDIS%.
RisSet
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Продолжение таблицы А.7

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор параметра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Угол наклона характеристики (правой границы 
характеристики) ИО сопротивления, град 
Фнк

HVLINDIS/PEPDIS%.
LinAng

MVLINDIS/PEPDIS%.
LinAng

ATDIS/PEPDIS%.
LinAng

Меньшая выдержка времени срабатывания сту­
пени, мс 
Тср.м

HVLINDIS/PEPDIS1.
OpFDITmms

MVLINDIS/PEPDIS1.
OpFDITmms

Большая выдержка времени срабатывания сту­
пени, мс 
Тср.б

HVLINDIS/PEPDIS1. 
OpSDITmms

MVLINDIS/PEPDIS1. 
OpSDITmms

Выдержка времени срабатывания ступени, мс 
Тср

HVLINDIS/PEPDIS4.
OpDITmms

MVLINDIS/PEPDIS4.
OpDITmms

ATDIS/PEPDIS%.
OpDITmms

Первая выдержка времени срабатывания ступе­
ни, мс 
Тср1

DIVOFFLGC/ZSDIS3RDIV1. 
OpIDITmms

—

Вторая выдержка времени срабатывания ступе­
ни, мс 
Тср2

DIVOFFLGC/ZSDIS3RDIV1. 
Op2DITmms

—

Третья выдержка времени срабатывания ступе­
ни, мс 
ТсрЗ

DIVOFFLGC/ZSDIS3RDIV1. 
Op3DITmms

—

Коэффициент компенсации утроенного тока НП
по X
КОХ

HVLINDIS/PEPDIS%.
KOX

MVLINDIS/PEPDIS%.
KOX

ATDIS/PEPDIS%.
KOX

Коэффициент компенсации утроенного тока НП
по R
K0R

HVLINDIS/PEPDIS%.
KOR

MVLINDIS/PEPDIS%.
KOR

ATDIS/PEPDIS%.
KOR
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Продолжение таблицы А. 1

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор парам етра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Д З Ф Ф %

Выбор алгоритма контроля от БК 
1\1контр_БК

HVLINDIS/PPPDIS%.
SwngMod

MVLINDIS/PPPDIS%.
SwngMod

ATDIS/PPPDIS%.
SwngMod

0 — без контроля;
1 — БКб;
2 — БКм;
3 — 5KZ

Режим контроля от БНН 
1Мконтр_БНН

HVLINDIS/PPPDIS%.
VolFailBIk

MVLINDIS/PPPDIS%.
VolFailBIk

ATDIS/PPPDIS%.
VolFailBIk

0 — ступень не блокируется 
при срабатывании БНН;
1 — ступень блокируется при 
срабатывании БНН

Режим направленности ступени 
NHanp

HVLINDIS/PPPDIS4.
DirMod

HVLINDIS/PPPDIS5.
DirMod

HVLINDIS/PPPDIS6.
DirMod

MVLINDIS/PPPDIS4.
DirMod

MVLINDIS/PPPDIS5.
DirMod

MVLINDIS/PPPDIS6.
DirMod

ATDIS/PPPDIS2.
DirMod

ATDIS/PPPDIS5.
DirMod

0 — ненаправленная;
1 —  прямонаправленная;
2 —  обратнонаправленная

Подхват от ненаправленного пуска или отдель­
ной ступени 
Nподхват

HVLINDIS/PPPDIS1. 
PckllpMod

MVLINDIS/PPPDIS1.
PckllpMod

ATDIS/PPPDIS3.
PckllpMod

0 —  подхват не предусмотрен;
1 —  подхват предусмотрен

Ввод таймера с большей выдержкой времени 
1\1ввод.2в

HVLINDIS/PPPDIS1.
STmDIMod

MVLINDIS/PPPDIS1.
STmDIMod

0 — таймер с большей вы­
держкой выведен;
1 — таймер с большей вы­
держкой введен
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Продолжение таблицы А.7

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор параметра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Ввод таймера с меньшей выдержкой времени HVLINDIS/PPPDIS1. 0 — таймер с меньшей вы-
№вод.1в FTmDIMod держкой выведен;

1 — таймер с меньшей вы-
MVLINDIS/PPPDIS1.
FTmDIMod

держкой введен

Ввод от ОАПВ HVLINDIS/PPPDIS4. 0 — ввод от ОАПВ не предус-
Noarm PhsRecMod мотрен;

1 — ввод от ОАПВ преду­
смотрен

Уставка ИО сопротивления по оси X, Ом HVLINDIS/PPPDIS%. —

Хер ReactSet

MVLINDIS/PPPDIS%.
ReactSet

ATDIS/PPPDIS%.
ReactSet

Уставка ИО сопротивления по оси R, Ом HVLINDIS/PPPDIS%. —

Rep RisSet

MVLINDIS/PPPDIS%.
RisSet

ATDIS/PPPDIS%.
RisSet

Угол наклона характеристики (правой границы HVLINDIS/PPPDIS%. —

характеристики) ИО сопротивления, град 
Фнк

LinAng

MVLINDIS/PPPDIS%.
LinAng

ATDIS/PPPDIS%.
LinAn

Угол скоса верхней границы ИО сопротивления, HVLINDIS/PPPDIS1. —

град
Фск

LodChrAng

MVLINDIS/PPPDIS1.
LodChrAng

Меньшая выдержка времени срабатывания сту- HVLINDIS/PPPDIS1. —

пени, мс 
Тср.м

OpFDITmms

HVLINDIS/PPPDIS2.
OpFDITmms

MVLINDIS/PPPDIS1. 
OpFDITmms

MVLINDIS/PPPDIS2.
OpFDITmms
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Продолжение таблицы А. 1

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор парам етра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Большая выдержка времени срабатывания сту­
пени, мс 
Тср.б

HVLINDIS/PPPDIS1.
OpSDITmms

HVLINDIS/PPPDIS2.
OpSDITmms

MVLINDIS/PPPDIS1.
OpSDITmms

MVLINDIS/PPPDIS2.
OpSDITmms

Выдержка времени срабатывания ступени, мс 
Тср

HVLINDIS/PPPDIS3.
OpDITmms

HVLINDIS/PPPDIS4.
OpDITmms

HVLINDIS/PPPDIS6.
OpDITmms

MVLINDIS/PPPDIS3.
OpDITmms

MVLINDIS/PPPDIS6.
OpDITmms

ATDIS/PPPDIS%.
OpDITmms

Первая выдержка времени срабатывания ступе­
ни, мс 
Тср1

DIVOFFLGC/PPDIS1RDIV1. 
OpIDITmms

DIVOFFLGC/PPDIS3RDIV1. 
OpIDITmms

DIVOFFLGC/ATDIS2RDIV1. 
OpIDITmms

DIVOFFLGC/ATDIS5RDIV1. 
OpIDITmms

DIVOFFLGC/DIS2RDIV1. 
OpIDITmms

DIVOFFLGC/DIS4RDIV1. 
OpIDITmms

DIVOFFLGC/DIS5RDIV1.
OpIDITmms

Вторая выдержка времени срабатывания ступе­
ни, мс 
Тср2

DIVOFFLGC/PPDIS1RDIV1. 
Op2DITmms

DIVOFFLGC/PPDIS3RDIV1. 
Op2DITmms
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Продолжение таблицы А.7

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор параметра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

DIVOFFLGC/ATDIS2RDIV1. 
Op2DITmms

DIVOFFLGC/ATDIS5RDIV1. 
Op2DITmms

DIVOFFLGC/DIS2RDIV1.
Op2DITmms

DIVOFFLGC/DIS4RDIV1.
Op2DITmms

DIVOFFLGC/DIS5RDIV1.
Op2DITmms

Третья выдержка времени срабатывания ступе­
ни, мс 
ТсрЗ

DIVOFFLGC/PPDIS3RDIV1. 
Op3DITmms

DIVOFFLGC/DIS2RDIV1.
Op3DITmms

DIVOFFLGC/DIS4RDIV1.
Op3DITmms

DIVOFFLGC/DIS5RDIV1.
Op3DITmms

Орган отстройки от нагрузки

Активное сопротивление органа выреза нагруз­
ки, Ом 
Rht

HVLINDIS/PEPDIS.
RisLod

HVLINDIS/PPPDIS.
RisLod

MVLINDIS/PEPDIS.
RisLod

MVLINDIS/PPPDIS.
RisLod

ATDIS/PEPDIS.
RisLod

ATDIS/PPPDIS.
RisLod

Угол наклона органа выреза нагрузки, град 
Фнг

HVLINDIS/PEPDIS.
AngLod

HVLINDIS/PPPDIS.
AngLod

MVLINDIS/PEPDIS.
AngLod

MVLINDIS/PPPDIS.
AngLod

31



ГОСТ Р 72621—2026

Продолжение таблицы А. 1

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор парам етра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

ATDIS/PEPDIS.
AngLod

ATDIS/PPPDIS.
AngLod

Блокировка при качаниях по приращениям тока, БК1

Уставка чувствительного ИО по приращению
тока ПП, А
сП1чув

MVPSB/RDIS1.
DI1F

—

Уставка чувствительного ИО по приращению
тока ОП, А
сН2чув

MVPSB/RDIS1.
DI2F

—

Уставка грубого ИО по приращению тока ПП, А 
dl 1 гр

MVPSB/RDIS1. 
Dl 1S

—

Уставка грубого ИО по приращению тока ОП, А 
dl2rp

MVPSB/RDIS1.
DI2S

—

Время ввода быстродействующих ступеней от
чувствительного ИО, мс
Тб_чув

MVPSB/RDIS1.
FstSntvTmms

—

Время ввода быстродействующих ступеней от
грубого ИО, мс
Тб_гр

MVPSB/RDIS1.
FstRghTmms

—

Время ввода медленнодействующих ступеней,
мс
Тм

MVPSB/RDIS1.
SIwTmms

—

ОУ

Выбор ступени ОУ ДЗ 
NcTOy

HVLINDIS/OPAPSSU1.
HvDisStSel

MVLINDIS/OPAPSSU1. 
MvDisStSel

ATDIS/OPAPSSU1. 
AtDisStSel

0 — ОУ не предусмотрено;
1 — первая ступень;
2 — вторая ступень;
3 — третья ступень;
4 — четвертая ступень;
5 — пятая ступень;
6 — шестая ступень

Время срабатывания ОУ ДЗ, мс 
ТсрОУ

HVLINDIS/OPAPSSU1.
OpDITmms

MVLINDIS/OPAPSSU1. 
OpDITmms

ATDIS/OPAPSSU1.
OpDITmms

АУ

Время ввода АУ, мс 
ТвводАУ

HVLINAUA/PSOF1. 
OnPosTmms

MVLINAUA/PSOF1. 
OnPosTmms

HVATAUA/PSOF1. 
OnPosTmms
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Окончание таблицы А. 7

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор параметра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Время срабатывания АУ ДЗ, мс 
ТсрАУ

HVLINAUA/PSOF1. 
OpDITmmsR

MVLINAUA/PSOF1.
OpDITmmsR

HVATAUA/PSOF1. 
OpDITmmsR

ТУ

Время срабатывания ТУ ДЗ, мс 
ТсрТУ

HVLINLGC/DISPSCH1. 
OpDITmms

MVLINLGC/DISPSCH1.
OpDITmms

Время блокировки при реверсе мощности, мс 
Т рев_бл

HVLINLGC/DISPSCH1. 
RvBIkTmms

MVLINLGC/DISPSCH1.
RvBIkTmms

Время определения внешнего повреждения, мс 
Трев

HVLINLGC/DISPSCH1. 
FltDITmms

MVLINLGC/DISPSCH1.
FltDITmms

Режим работы эхо-логики 
Ыэхо

HVLINLGC/DISPSCH1.
WeiMod

MVLINLGC/DISPSCH1.
WeiMod

0 — эхо-логика выведена;
1 — действие эхо-логики на 
отключение;
2 — действие эхо-логики на 
пуск эхо-сигнала;
3 — действие эхо-логики на 
отключение и пуск эхо-сиг­
нала

OHMZ

Угол наклона органа направленности во II ква­
дранте, град 
Фнапр2

HVLINDIS/DISRDIR1. 
MaxFwdAng

MVLINDIS/DISRDIR1. 
MaxFwdAng

ATDIS/DISRDIR1.
MaxFwdAng

Угол наклона органа направленности в IV ква­
дранте, град 
Фнапр4

HVLINDIS/DISRDIR1. 
MinFwdAng

MVLINDIS/DISRDIR1.
MinFwdAng

ATDIS/DISRDIR1.
MinFwdAng
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Т а б л и ц а  А.8 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки функции МФТО

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

ид ентиф икатор параметра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

—

Уставка ИО тока МФТО, А 
Icp

LININSTOC/PTOC1.
StrVal

—

Время срабатывания МФТО, мс 
Тср

LININSTOC/PTOC1.
OpDITmms

—

Т а б л и ц а  А.9 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки функции АМТЗ

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор парам етра 
настройки

П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

АМТЗ%

Режим запрета АПВ от органа фазного тока
ступени АМТЗ
№апрАПВ1ф

MVLINTOC/PHPTOC%.
BlkResMod

0 — орган фазного тока ступени 
не действует на запрет АПВ;
1 — орган фазного тока ступени 
действует на запрет АПВ

Режим запрета АПВ от органа I2 ступени АМТЗ 
№апрАПВ12

MVLINTOC/NSPTOC%.
BlkResMod

0 — орган I2 ступени не действует 
на запрет АПВ;
1 — орган I2 ступени действует на 
запрет АПВ

Режим запрета АПВ от органа 3I0 ступени 
АМТЗ
№апрАПВЗЮ

MVLINTOC/ZSPTOC%.
BlkResMod

0 — орган 3I0 ступени не действу­
ет на запрет АПВ;
1 — орган 3I0 ступени действует 
на запрет АПВ

Режим контроля органа фазного тока ступени
АМТЗ от БК-м
1ЧрежБК1ф

MVLINTOC/PHPTOC%.
OcSwMod

0 — без контроля БК;
1 — с контролем БК

Режим контроля органа I2 ступени АМТЗ от 
БК-м
МрежБК12

MVLINTOC/NSPTOC%.
OcSwMod

0 — без контроля БК;
1 — с контролем БК

Режим контроля органа 3I0 ступени АМТЗ от 
БК-м
ЫрежБКЗЮ

MVLINTOC/ZSPTOC%.
OcSwMod

0 — без контроля БК;
1 — с контролем БК

Уставка ИО фазного тока ступени, А 
1ср1ф

MVLINTOC/PHPTOC%.
StrVal

—

Уставка ИО тока ОП ступени, А 
Icpl2

MVLINTOC/NSPTOC%.
StrVal

—

Уставка ИО тока НП ступени, А 
1срЗЮ

MVLINTOC/ZSPTOC%.
StrVal

—

Время срабатывания ступени фазного тока, мс 
Тср1ф

MVLINTOC/PHPTOC%.
OpDITmms

—

Время срабатывания ступени I2, мс 
Тср12

MVLINTOC/NSPTOC%.
OpDITmms

—

Время срабатывания ступени 3I0, мс 
ТсрЗЮ

MVLINTOC/ZSPTOC%.
OpDITmms

—
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Т а б л и ц а  А.10 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки функции ТЗНП

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й идентиф икатор 

парам етра настройки
П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

ТЗНП%

Режим контроля от БНН 
1Чконтр_БНН

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC%.
VolFIMod

MVLINDIRZSTOC/ZSPTOC%.
VolFIMod

ATZSTOC/ZSPTOC%.
VolFIMod

0 — ступень не блокируется при 
срабатывании БНН;
1 — выводится направленность 
ступени при срабатывании БНН;
2 — ступень блокируется при сра­
батывании БНН

Режим оперативного блокирования 
чувствительных ступеней ТЗНП

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC%.
OpBIkMod

MVLINDIRZSTOC/ZSPTOC%.
OpBIkMod

ATZSTOC/ZSPTOC%.
OpBIkMod

0 — не предусмотрен оперативный 
ввод блокировки ступени;
1 — предусмотрен оперативный 
ввод блокировки ступени

Режим контроля от БСТО HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC1. 
ModCtrStRbac

MVLINDIRZSTOC/ZSPTOC1. 
ModCtrStRbac

0 — контроль от БСТО выведен;
1 — контроль от БСТО введен

Формирование действия на срабаты­
вание

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC6.
TrMod

MVLINDIRZSTOC/ZSPTOC6.
TrMod

0 — не предусмотрено формиро­
вание действия на срабатывание;
1 — предусмотрено формирова­
ние действия на срабатывание

Тип ОНМ HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC%.
DirTyp

M VLIN DIRZSTOC/ZS PTOC%. 
DirTyp

0 — используется ОНМНП;
1 — используется ОНМОП

Режим блокировки при БНТ 
1Чбл_БНТ

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC%.
MICMod

MVLINDIRZSTOC/ZSPTOC%.
MICMod

ATZSTOC/ZSPTOC%.
MICMod

0 — ступень не блокируется при 
БНТ;
1 — ступень блокируется при БНТ

Режим направленности ступени 
Ынапр

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC1. 
DirMod

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC2.
DirMod

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC3.
DirMod

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC4.
DirMod

0 — ненаправленная;
1 — направленная
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Продолжение таблицы А. 10

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й идентиф икатор 

парам етра настройки
Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

MVLINDIRZSTOC/ZSPTOC1. 
DirMod

MVLIN DIRZSTOC/ZSPTOC2. 
DirMod

MVLINDIRZSTOC/ZSPTOC3.
DirMod

М VLIN DIRZST OC/ZSPT OC4. 
DirMod

Режим направленности ступени 
Ынапр

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC5.
DirMod

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC6.
DirMod

MVLINDIRZSTOC/ZSPTOC5.
DirMod

MVLINDIRZSTOC/ZSPTOC6.
DirMod

ATZSTOC/ZSPTOC%.
DirMod

0 — ненаправленная;
1 — прямонаправленная;
2 — обратнонаправленная

Выбор алгоритма направленности
ступени
Ыалг.напр

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC%.
DirCtIMod

M VLI N DIRZSTOC/ZSPTOC%. 
DirCtIMod

ATZSTOC/ZSPTOC%.
DirCtIMod

0 — разрешающий;
1 — блокирующий

Режим работы ступени в цикле ОАПВ 
Мбл_ОАПВ

H VLI N DI RZSTOC/ZS PTOC%. 
SPhRecMod

0 — вывод направленности ступе­
ни в цикле ОАПВ;
1 — ступень блокируется в цикле 
ОАПВ

Уставка ИО утроенного тока НП сту­
пени, А 
ЗЮср

H VLIN DI RZSTOC/ZSPTOC%. 
StrVal3IO

M VL IN DI RZSTOC/ZSPTOC%. 
StrVal3IO

ATZSTOC/ZSPTOC%.
StrVal3IO

Выдержка времени срабатывания
ступени, мс
Тср

HVLINDIRZSTOC/ZSPTOC%.
OpDITmms

MVLIN DI RZSTOC/ZS PTOC%. 
OpDITmms

Первая выдержка времени срабаты­
вания ступени, мс 
Тср1

ATZSTOC/ZSPTOC%.
OpDITmms
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Продолжение таблицы А. 10

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й идентиф икатор 

парам етра настройки
П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Вторая выдержка времени срабаты­
вания ступени, мс 
Тср2

ATZSTOC/ZSPTOC%.
OpSDITmms

—

Третья выдержка времени срабатыва­
ния ступени, мс 
ТсрЗ

ATZSTOC/ZSPTOC%.
OpTDITmms

—

ОНМНП-Р

Ток срабатывания, А 
1сраб

HVLINDIRZSTOC/RELZSRDIR1. 
StrVal3IO

MVLINDIRZSTOC/RELZSRDIR1. 
StrVal3IO

ATZSTOC/RELZSRDIR1.
StrVal3IO

Напряжение срабатывания, кВ 
Ucpa6

HVLINDIRZSTOC/RELZSRDIR1. 
StrVal3U0

MVLINDIRZSTOC/RELZSRDIR1. 
StrVal3U0

ATZSTOC/RELZSRDIR1.
StrVal3U0

Угол максимальной чувствительно­
сти, град 
Фмч

HVLINDIRZSTOC/RELZSRDIR1. 
ChrAng

MVLINDIRZSTOC/RELZSRDIR1. 
ChrAng

ATZSTOC/RELZSRDIR1.
ChrAng

Активная составляющая сопротивле­
ния смещения ТН в линию, Ом 
R c m

HVLINDIRZSTOC/RELZSRDIR1. 
R

MVLINDIRZSTOC/RELZSRDIR1. 
R

ATZSTOC/RELZSRDIR1.
R

Реактивная составляющая сопротив­
ления смещения ТН в линию, Ом 
Хсм

HVLINDIRZSTOC/RELZSRDIR1.
X

MVLINDIRZSTOC/RELZSRDIR1.
X

ATZSTOC/RELZSRDIR1.
X

ОНМНП-Б

Ток срабатывания, А 
1сраб

HVLINDIRZSTOC/BLKZSRDIR1. 
StrVal3IO

MVLINDIRZSTOC/BLKZSRDIR1. 
StrVal3IO
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Продолжение таблицы А. 10

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й идентиф икатор 

парам етра настройки
Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

ATZSTOC/BLKZSRDIR1. 
StrVal3IO

Напряжение срабатывания, кВ 
Ucpa6

HVLINDIRZSTOC/BLKZSRDIR1. 
StrVal3U0

MVLINDIRZSTOC/BLKZSRDIR1. 
StrVal3U0

ATZSTOC/BLKZSRDIR1. 
StrVal3U0

Угол максимальной чувствительно­
сти, град 
Фмч

HVLINDIRZSTOC/BLKZSRDIR1. 
ChrAng

MVLINDIRZSTOC/BLKZSRDIR1. 
ChrAng

ATZSTOC/BLKZSRDIR1.
ChrAng

Активная составляющая сопротивле­
ния смещения ТН в линию, Ом 
Rcm

HVLINDIRZSTOC/BLKZSRDIR1. 
R

MVLINDIRZSTOC/BLKZSRDIR1. 
R

ATZSTOC/BLKZSRDIR1.
R

Реактивная составляющая сопротив­
ления смещения ТН в линию, Ом 
Хсм

HVLINDIRZSTOC/BLKZSRDIR1.
X

MVLINDIRZSTOC/BLKZSRDIR1.
X

ATZSTOC/BLKZSRDIR1.
X

ОУ

Выбор ступени ОУ ТЗНП 
[ЧстОУ

HVLINDIRZSTOC/OPAPSSU1. 
HvLinStSel

MVLINDIRZSTOC/OPAPSSU1.
MvLinStSel

ATZSTOC/ATOPAPSSU1. 
AtTocStSel

0 — ОУ не предусмотрено;
1 — первая ступень;
2 — вторая ступень;
3 — третья ступень;
4 —  четвертая ступень;
5 —  пятая ступень;
6 — шестая ступень

Время срабатывания ОУ ТЗНП, мс 
ТсрОУ

HVLINDIRZSTOC/OPAPSSU1. 
OpDITmms

MVLINDIRZSTOC/OPAPSSU1.
OpDITmms

ATZSTOC/ATOPAPSSU 1. 
OpDITmms
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Окончание таблицы А. 10

Наименование параметра настройки Машиночитаемый идентификатор 
параметра настройки

Перечень возможных значений 
программных переключателей

АУ

Выбор ступени АУ ТЗНП 
ЫстАУ

HVLINDIRZSTOC/AUAPSSU1.
HvLinStSel

MVLINDIRZSTOC/AUAPSSU1. 
MvLinStSel

HVATAUA/AUAPSSU1.
StSel

0 — АУ не предусмотрено;
1 — первая ступень;
2 — вторая ступень;
3 — третья ступень;
4 — четвертая ступень;
5 — пятая ступень;
6 — шестая ступень

Время ввода АУ, мс 
Т вводАУ

HVLINAUA/PSOF1. 
OnPosTmms

MVLINAUA/PSOF1.
OnPosTmms

HVATAUA/PSOF1. 
OnPosTmms

Время срабатывания АУ ТЗНП, мс 
ТсрАУ

HVLINAUA/PSOF1. 
OpDITmms3IO

MVLINAUA/PSOF1. 
OpDITmms3IO

HVATAUA/PSOF1. 
OpDITmms3IO

ТУ

Выбор ступени ТУ ТЗНП 
[ЧстТУ

HVLINLGC/ZSTOCPSCH1. 
StSel

MVLINLGC/ZSTOCPSCH1.
StSel

0 — ТУ ТЗНП не предусмотрено;
1 — первая ступень;
2 — вторая ступень;
3 — третья ступень;
4 — четвертая ступень;
5 — пятая ступень;
6 — шестая ступень

Время срабатывания ТУ ТЗНП, мс 
ТсрТУ

HVLINLGC/ZSTOCPSCH1. 
OpDITmms

MVLINLGC/ZSTOCPSCH1. 
OpDITmms

Время блокировки при реверсе мощ­
ности, мс 
Т рев_бл

HVLINLGC/ZSTOCPSCH1.
RvBIkTmms

MVLINLGC/ZSTOCPSCH1. 
RvBIkTmms

Время определения внешнего по­
вреждения, мс 
Трев

HVLINLGC/ZSTOCPSCH1. 
FltDITmms

MVLINLGC/ZSTOCPSCH1. 
FltDITmms

Режим работы эхо-логики 
Ыэхо

HVLINLGC/ZSTOCPSCH1. 
WeiMod

MVLINLGC/ZSTOCPSCH1. 
WeiMod

0 — эхо-логика выведена;
1 — действие эхо-логики на отклю­
чение;
2 — действие эхо-логики на пуск 
эхо-сигнала;
3 — действие эхо-логики на отклю­
чение и пуск эхо-сигнала
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Т а б л и ц а  А.11 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки УРОВ

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор парам етра 
настройки

П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

УРОВ%

Действие УРОВ на свой выключатель 
Ыраб.свойО

LINEXSPIBRF%/RBRF1. 
ReMod

EXPBRF%/RBRF1.
ReMod

0 — не предусмотрено;
1 — предусмотрено

Режим компенсации емкостного тока 
Мкомп.емк

LINEXSPIBRF%/RBRF1. 
CapAComp

0 — режим компенсации емкостно­
го тока выведен;
1 — режим компенсации емкостно­
го тока введен

Уставка ИО тока УРОВ, А 
Icp

LINEXSPIBRF%/RBRF1. 
DetValA

EXPBRF%/RBRF1. 
DetValA

Время срабатывания УРОВ, мс 
Тср

LINEXSPIBRF%/RBRF1. 
FailTmms

EXPBRF%/RBRF1. 
FailTmms

Время срабатывания на свой выключатель, 
мс
Тср.повт

LINEXSPIBRF%/RBRF1. 
TPTrTmms

EXPBRF%/RBRF1. 
TPTrTmms

Т а б л и ц а  А. 12 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки ТАПВ

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор параметра 
настройки

П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

ТАПВ%

Режим работы К С Н  ТАПВ 
Nkch

HVLINTPREC%/LINRREC1. 
UnCtIMod

MVLINTPREC%/LINRREC1. 
UnCtIMod

0 — ТАПВ без контроля синхро­
низма и напряжения;
1 — ТАПВ с контролем синхрониз­
ма и напряжения

Очередность включения выключателя от
ТАПВ
Ывед

HVLINTPREC%/LINRREC1. 
SIvMod

MVLINTPREC%/LINRREC1. 
SIvMod

0 — включение вторым (ведо­
мый);
1 — включение первым (ведущий)

Запрет ТАПВ при неуспешном ОАПВ HVLINTPREC%/LINRREC1. 
SngPolBIk

0 — запрет ТАПВ при неуспешном 
ОАПВ не предусмотрен;
1 — запрет ТАПВ при неуспешном 
ОАПВ предусмотрен

Время готовности ТАПВ, мс 
Тгот

HVLINTPREC%/BBRRREC1. 
RdyTmms

HVLINTPREC%/LINRREC1. 
RdyTmms
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Продолжение таблицы А. 12

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаемы й 

идентиф икатор парам етра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

MVLINTPREC%/BBRRREC1. 
RdyTmms

MVLINTPREC%/LINRREC1. 
RdyTmms

Время ожидания условий включения ТАПВ, 
мс
Тмакс

HVLINTPREC%/BBRRREC1. 
MaxRdyTmms

HVLINTPREC%/LINRREC1. 
MaxRdyTmms

MVLINTPREC%/BBRRREC1. 
MaxRdyTmms

MVLINTPREC%/LINRREC1. 
MaxRdyTmms

ТАПВ линии%

Количество циклов ТАПВ 
Ыцикл

MVLINTPREC%/LINRREC1. 
UseCyc

1 — один цикл;
2 — два цикла

Время срабатывания первого цикла ТАПВ, 
мс
Т_АПВл1

HVLINTPREC%/LINRREC1. 
Rec3Tmms1

MVLINTPREC%/LINRREC1. 
Rec3Tmms1

Время срабатывания второго цикла ТАПВ, 
мс
Т_АПВл2

MVLINTPREC%/LINRREC1. 
Rec3Tmms2

—

Задержка на включение ведомого выключа­
теля, мс 
Твед

HVLINTPREC%/LINRREC1.
SIvTmms

MVLINTPREC%/LINRREC1. 
SIvTmms

Выдержка времени ТАПВ после неуспешно­
го ОАПВ

HVLINTPREC%/LINRREC1. 
Rec13Tmms

—

ТАПВ шин%

Время срабатывания ТАПВ шин, мс 
Т_АПВш

HVLINTPREC%/BBRRREC1. 
Rec3Tmms1

MVLINTPREC%/BBRRREC1. 
Rec3Tmms1

ТАПВ ошиновка%, ТАПВ т(ат)%, ТАПВ шсв/св%

Время срабатывания ТАПВ, мс 
Т_АПВ

MVATTPRREC%/ TRREC1. 
Rec3Tmms1

MVBCBTPRREC%/RREC1. 
Rec3Tmms1

MVBBRTPRREC%/RREC1. 
Rec3Tmms1
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Продолжение таблицы А. 12

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор параметра 
настройки

П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

КСН%

Режим работы УС 
ЫрабУС

HVSYN%/RSYN1. 
AutoSync

MVSYN%/RSYN1.
AutoSync

0 — УС выведено;
1 — УС введено

Уставка ИО напряжения, контролирующего 
отсутствие напряжения ПП на присоедине­
нии, кВ 
1)1мин1

HVSYN%/RSYN1. 
LinLolU

Уставка ИО напряжения, контролирующего 
наличие напряжения ПП на присоединении, 
кВ
1)1макс1

HVSYN%/RSYN1. 
LinHilM

Уставка ИО напряжения, контролирующего 
наличие напряжения ОП на присоедине­
нии, кВ 
112макс1

HVSYN%/RSYN1. 
LinHiU2

Уставка ИО напряжения, контролирующего 
наличие напряжения НП на присоединении, 
кВ 3
1)0макс1

HVSYN%/RSYN1. 
LinHi3U0

Уставка ИО напряжения, контролирующего 
отсутствие напряжения на присоединении, 
кВ
1)мин1

MVSYN%/RSYN1. 
LinLoU

Уставка ИО напряжения, контролирующего 
наличие напряжения на присоединении, кВ 
11макс1

MVSYN%/RSYN1.
LinHiU

—

Уставка ИО напряжения, контролирующего 
отсутствие напряжения ПП на шинах, кВ 
1)1мин2

HVSYN%/RSYN1. 
BusLolM

Уставка ИО напряжения, контролирующе­
го наличие напряжения ПП на шинах, кВ 
1)1макс2

HVSYN%/RSYN1. 
BusHiUI

—

Уставка ИО напряжения, контролирующе­
го наличие напряжения ОП на шинах, кВ 
112макс2

HVSYN%/RSYN1. 
BusHiU2

—

Уставка ИО напряжения, контролирующе­
го наличие напряжения НП на шинах, кВ 
31)0макс2

HVSYN%/RSYN1. 
BusHi3U0

—

Уставка ИО напряжения, контролирующего 
отсутствие напряжения на шинах, кВ 
11мин2

MVSYN%/RSYN1. 
BusLoLI

—

Уставка ИО напряжения, контролирующего 
наличие напряжения на шинах, кВ 
1)макс2

MVSYN%/RSYN1. 
BusHiU
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Окончание таблицы А. 12

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаемы й 

идентиф икатор парам етра 
настройки

Перечень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

Уставка ИО по разности модулей напряже­
ний, кВ 
d ll

HVSYN%/RSYN1. 
DifV

MVSYN%/RSYN1. 
DifV

Уставка ИО по углу между векторами напря­
жений, град 
6Ф

HVSYN%/RSYN1. 
DifAng

MVSYN%/RSYN1. 
DifAng

Уставка ИО по разности частот напряжений 
при включении с контролем синхронизма, 
Гц 
df

HVSYN%/RSYN1. 
DifHz

MVSYN%/RSYN1. 
DifHz

Уставка ИО по разности частот напряжений
при включении с УС, Гц
df_max

HVSYN%/RSYN1. 
DifHzMax

MVSYN%/RSYN1. 
DifHzMax

Время опережения команды на включение
при включении с УС, мс
Твкл

HVSYN%/RSYN1. 
LeadTmms

MVSYN%/RSYN1. 
SyncTmms

Т а б л и ц а  А. 13 — Идентификаторы стандартизированных параметров настройки АОПН

Н аим енование парам етра настройки
М аш иночитаем ы й 

идентиф икатор 
парам етра настройки

П еречень возм ожны х значений 
програм м ны х переклю чателей

АОПН%

Ввод/вывод АОПН включенного конца Н VECART О V/RT OV%. 
ConMod

0 — функция АОПН ВК выведена;
1 — функция АОПН ВК введена

Ввод/вывод АОПН отключенного конца Н VECART О V/RT О V%. 
DconMod

0 — функция АОПН ОК выведена;
1 — функция АОПН ОК введена

Режим работы ступени Н VECART OV/RT 0  V%. 
ConDconMod

0 — без контроля стока реактивной 
мощности;
1 — с контролем стока реактивной 
мощности

Уставка фазного напряжения ступени, кВ HVECARTOV/RTOV%. 
ValV

—

Уставка по стоку реактивной мощности ступени, 
Мвар

H VECART OV/RT 0  V%. 
ValQ

—

Выдержка времени на срабатывание, мс T OVRACT%/RT 0  V%. 
OpDITmms

—
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Приложение Б 
(справочное)

Способы задания характеристик срабатывания измерительных органов устройств РЗА 
с использованием стандартизированных параметров настройки

Б.1 Характеристика срабатывания дистанционных органов

Полигональную характеристику описывают точками активного и реактивного сопротивлений в прямом и об­
ратном направлениях, углом максимальной чувствительности, углом наклона и углом скоса. Общий вид полиго­
нальной характеристики срабатывания дистанционных органов приведен на рисунке Б.1.

Параметры настройки полигональной характеристики приведены в таблице Б.1.

Рисунок Б.1 — Полигональная характеристика срабатывания 

Т а б л и ц а  Б.1 — Параметры настройки полигональной характеристики

Наименование параметра настройки Обозначение Идентификатор (суффикс)

Уставка ИО сопротивления по оси X, Ом Х СР ReactSet

Уставка ИО сопротивления по оси X в обратном на­
правлении, Ом

Х о б р индивидуальный параметр 
настройки

Уставка ИО сопротивления по оси R, Ом R CP RisSet

Уставка ИО сопротивления по оси R в обратном на­
правлении, Ом

R o 6 p индивидуальный параметр 
настройки

Угол наклона (угол максимальной чувствительности) 
ИО сопротивления, град

ф м ч индивидуальный параметр 
настройки

Угол наклона характеристики (правой границы ха­
рактеристики) ИО сопротивления, град

ф НК LinAng

Угол скоса верхней границы ИО сопротивления, град ф ск LodChrAng

Б.2 Характеристика органа выреза нагрузки

Характеристику органа выреза нагрузки описывают точками активного сопротивления в прямом и обратном 
направлениях и углом наклона. Общий вид характеристики органа выреза нагрузки приведен на рисунке Б.2. Па­
раметры настройки характеристики органа выреза нагрузки приведены в таблице Б.2.
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X

Рисунок Б.2 — Характеристика органа выреза нагрузки

Т а б л и ц а  Б.2 — Параметры настройки характеристики органа выреза нагрузки

Наименование параметра настройки Обозначение Идентификатор (суффикс)

Активное сопротивление органа выреза нагрузки, Ом
R H f

RisLod

Угол наклона органа выреза нагрузки, град
Ф Н Г

AngLod

Б.З Характеристика органа направленности

Характеристику органа направленности описывают двумя углами, которые при обратном направлении сим­
метрично отсчитываются в обратную область. Характеристика органа направленности с прямым направлением 
(«в защищаемый элемент сети») приведена на рисунке Б.З. Характеристика органа направленности с обратным 
направлением («из защищаемого элемента сети») приведена на рисунке Б.4. Параметры настройки характеристи­
ки органа направленности представлены в таблице Б.З.

Рисунок Б.З — Характеристика органа направленности с прямым направлением
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Рисунок Б.4 — Характеристика органа направленности с обратным направлением 

Т а б л и ц а  Б.З — Параметры настройки характеристики органа направленности

Н аим енование парам етра настройки О бозначение И дентиф икатор (суф ф икс)

Угол наклона органа направленности во II квадранте, град ^напр2 MinFwdAng

Угол наклона органа направленности в IV квадранте, град ^напр4 MaxFwdAng
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Приложение В 
(справочное)

Пример представления параметров настройки устройства релейной защиты 
и автоматики в едином цифровом формате параметров настройки

<?xml version="1.0" encoding="utf-8"?>
<lnfo FormatVer="2026" SetPhase-'Owner" Мате="Комплект РЗА ВЛ 500 кВ Восточная — Южная" 

Мос1е1="ШЛ2705 370" IEDName="IED1" SerialNumber="22359" FVersion="510" mRID="5f9cb0d5-03e0-47d0-a9d9- 
ce34e1143620" Substation="riC 500 кВ Восточная">

<SetGroups ActiveSetGrp="1">
<SetGroup ID="" Order="5'7>
<SetGroup Ыате="Группа уставок 1" ID="1" Order="1" Note="flnH нормального режима"/>
<SetGroup Name="rpynna уставок 2" ID="2" Order="2" Note="flnH ремонтного режима"/>
<SetGroup Name-Труппа уставок 3" ID="3" Order="3" Note="flnfl опробования оборудования"/>
<SetGroup Name='Tpynna уставок 4" ID="4" Order="4" Note="He используется"/>

</SetGroups>

<EnumltemSet ID="ltemSet1">
<ltem Description="Hcnonb3yeTcn'7>
<ltem Description="He используется"/>

</EnumltemSet>
<EnumltemSet ID="ltemSet2">

<ltem Value="0" Description="He предусмотрен'7>
<ltem Value="1" Description="npeflycMOTpeH'7>

</EnumltemSet>
<EnumltemSet ID="ltemSet3">

<ltem Value="0" Description="HeT'7>
<ltem Value="1" Description="ecTb'7>

</EnumltemSet>
<EnumltemSet ID="ltemSet4">

<ltem Value="0" Description="BbiBefleHa'7>
<ltem V a lue -T ' Description="BBefleHa'7>

</EnumltemSet>
<EnumltemSet ID="3IODirCtrlMode">

<ltem Description="He предусмотрен"/>
<ltem Description="oT PHMp'7>
<ltem Description="oT PHMp или PHM6'7>

</EnumltemSet>
<EnumltemSet ID="ltemSet5">

<ltem Value="0" Description="He предусмотрена"^
<ltem Value="1" Description="npeflycMOTpeHa'7>

</EnumltemSet>

<FunctionGroup Мате="Общие параметры настройки" Order="1">
<FunctionSubGroup Name="TT и TH" Order="1">

<FunctionSubGroup Name="TT ВТ  Order="1">
<SetType ID="S">

<NumberSetting Name-'Номинальный первичный ток TT" DataName="GENTCTR1.ARtg" Unit="A"
Order="1">

<GrpNumberValue SetGrplD="" Code="10010" Value="2000" Min="0.001" Max="1000000" Step="0.001" 
Organization="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Мате="Коэффициент трансформации TT" DataName-'GENTCTRI.Rat" Unit-"'

Order="2">
<GrpNumberValue SetGrplD="" Code="10011" Value="2000" Min="0.001" Max="1000000" Step="0.001" 

Organization="Owner'7>
</NumberSetting>

</SetType>
</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="TT B2" Order="2">
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<SetType ID="S">
<NumberSetting Name-'Номинальный первичный ток ТТ" DataName="GENTCTR2.ARtg" Unit="A"

Order="1">
<GrpNumberValue SetGrpID-'" Code="10020" Value="2000" Min="0.001" Max="1000000" Step="0.001" 

Organization="Owner"/>
</NumberSetting>

<NumberSetting Мате="Коэффициент трансформации TT" DataName="GENTCTR2.Rat" U n it- ’"
Order="2">

<GrpNumberValue SetGrpID-’" Code="10021" Value="2000" Min="0.001" Max="1000000" Step="0.001 
"Organization="Owner"/>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="TT реактора (линии)" Order="3">

<SetType ID="S">
<NumberSetting Мате="Номинальный первичный ток TT" DataName="GENTCTR3.ARtg" Unit="A" 

Order="1" Note="He используется">
<GrpNumberValue SetGrplD="" Code="10030" Value="2000" Min="0.00T’ Max="1000000" Step="0.001" 

Organization="Owner'7>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name-'Коэффициент трансформации TT" DataName="GENTCTR3.Rat" Unit="" 
Order="2" Note="He используется">

<GrpNumberValue SetGrpID-'" Code="10031" Value="2000" Min="0.001" Max="1000000" Step="0.001" 
Organization="Owner"/>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="TT ЗЮ параллельной ЛЭП" Order="4">

<SetType ID="S">
<NumberSetting Мате="Номинальный первичный ток TT" DataName="GENTCTR4.ARtg" Unit="A" 

Order="1" Note="He используется">
<GrpNumberValue SetGrpID-'" Code="10040" Value="2000" Min="0.001" Max="1000000" Step="0.001" 

Organization="Owner'7>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name-'Коэффициент трансформации TT" DataName="GENTCTR4.Rat" Unit="" 
Order="2" Note="He используется">

<GrpNumberValue SetGrplD="" Code="10041" Value="2000" Min="0.001" Max="1000000" Step="0.001" 
Organization="Owner'7>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="TFI (фазные каналы)" Order="5">

<SetType ID="S">
<NumberSetting Name-'Номинальное первичное напряжение TH" DataName="GENTVTR1.VRtg" 

Unit- 'кВ " Order="1">
<GrpNumberValue SetGrpID-"’ Code="10050" Value="500" Min="0.001" Max="1000000" Step="0.001" 

Organization="Owner"/>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name-'Коэффициент трансформации TH" DataName-'GENTVTRI.Rat" Unit=""
Order="2">

<GrpNumberValue SetGrpID-'" Code="10051" Value="5000" Min="0.001" Max="1000000" Step="0.001" 
Organization="Owner'7>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="TH (канал 3U0)" Order="6">

<SetType ID="S">
<NumberSetting Name-'Номинальное первичное напряжение TH" DataName="GENTVTR2.VRtg" 

Unit- 'кВ " Order="1">
<GrpNumberValue SetGrplD="" Code="10060" Value="500" Min="0.001" Max="1000000" Step="0.001" 

Organization="Owner'7>
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</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Коэффициент трансформации ТН" DataName="GENTVTR2.Rat" Unit=""

Order="2">
<GrpNumberValue SetGrplD="" Code="10061" Value="173.205" Min="0.001" Max="1000000" Step="0.001" 

Organization="Owner"/>
</NumberSetting>

</SetType>
</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="TT" Order="7">

<SetType ID=T>
<EnumSetting Name="TT B2" DataName="10070" Order="1">

<ltemSet ltemSetlD="ltemSet1"/>
<GrpStringValue SetGrpID-'" Code="10070" \/а1ие="используется" Organization="Owner"/> 

</EnumSetting>
<EnumSetting Name="TT B3" DataName="10071" Order="2">

<ltemSet ltemSetlD="ltemSet1"/>
<GrpStringValue SetGrplD="" Code="10071" Value- ’используется" Organization="Owner7> 

</EnumSetting>
<EnumSetting Name="TT ЗЮ //линии" DataName="10072" Order="3">

<ltemSet ItemSetID-'ltemSetl"/>
<GrpStringValue SetGrplD="" Code="10072" Value- 'н е  используется" Organization="Owner'7> 

</EnumSetting>
<EnumSetting Name-'Цепи тока" DataName="10073" Order="4">

<ltem Description="lB и lp'7>
<ltem Description="lB и 1л'7>
<GrpStringValue SetGrplD="" Code="10073" Value="lB и 1л" Organization="Owner'7>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name="ToK реактора на линии" DataName="10074" Order="5" Note="He используется"> 

<ltem Description="Bbi4HTaeTcn'7>
<ltem Description="cyMMnpyeTcn7>
<GrpStringValue SetGrpID-"' Code="10074" \/а1ие="вычитается" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="TH" Order="8">

<SetType ID=T>
<EnumSetting 1Чате="Базовый вектор" DataName="10080" Order="1">

<ltem Description="U1 "/>
<ltem Description="Ua'7>
<ltem Description="Uab'7>
<ltem Description="U1/2L7>
<GrpStringValue SetGrpID-"' Code="10080" Value="Ua" Organization="Owner'7>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name-'Напряжение 3U0" DataName="10081" Order="2">

<ltem Description="oT треугольника"/>
<ltem Description="oT звезды"/>
<GrpStringValue SetGrplD="" Code="10081" Value="oT звезды" Organization="Owner'7>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name-'Схема подключения TFI" DataName="10082" Order="3">

<ltem Description="BapnaHT 17>
<ltem Description-'вариант2"/>
<ltem Description="BapnaHT 3"/>
<GrpStringValue SetGrplD="" Code="10082" \/а1ие="вариант 1" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="flornKa работы" Order="9">

<SetType ID="I">
<EnumSetting Name="XB1_TH Контр, исправности напряж." DataName="10134" Order="1">

<ltemSet ltemSetlD="ltemSet2"/>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="10134" Value="1" Organization="SO'7>
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<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="10134" Value="1" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="10134" Value="1" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="10134" Value="1" Organization="Owner7>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name-'Параметры линии" Order="2">

<SetType ID="I">
<EnumSetting Name-'Реактирование линии" DataName="10110" Order="1">
<ltem Description="Ha одном или двух концах"/>
<ltem Description-'отсутствует или на шинах"/>
<GrpStringValue SetGrpID-'" Code="10110" \/а1ие="отсутствует или на шинах" Organization="SO'7> 

</EnumSetting>
<NumberSetting 1\1ате="Длина линии (1_л)" DataName="10111" Unit="KM" Order="2">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="10111" Value="130" Min="0" Max="10000" Step="0.01" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="10111" Value="130" Min="0" Max="10000" Step="0.01" Organiza-
tion="S07>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="10111" Value="130" Min="0" Max="10000" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="10111" Value="130" Min="0" Max="10000" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Удельная проводимость линии по ПП (Ы*10л-6)" DataName="10112" Unit= 

"мкСм/км" Order="3">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="10112" Value="3.9" Min="0" Max="120" Step-'О.ОГ Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="10112" Value="3.9" Min="0" Max="120" Step="0.01" Organization-'-

SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD-'З " Code="10112" Value="3.9" Min="0" Max="120" Step="0.01" Organiza-

tion="Owner'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="10112" Value="3.9" Min="0" Max="120" Step="0.01" Organiza-

tion="Owner'7>
</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Удельное активное сопротивление линии по ПП (г1)" DataName="10113" Unit= 

"Ом/км" Order="4">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="10113" Value="0.05" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" Orga- 

nization="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="10113" Value="0.05" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" Orga- 

nization="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="10113" Value="0.05" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" Orga- 

nization="Owner'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="10113" Value="0.05" Min="0.0002" Max="250" Step-'О.ОООГ Orga- 

nization="Owner'7>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name-'Удельное реактивное сопротивление линии по ПП (х1)" DataName="10114" 
Unit="OM/KM" Order="5">

<GrpNumberValue SetGrpID- Т  Code="10114" Value="0.3" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" Orga- 
nization="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="10114" Value="0.3" Min="0.0002" Max="250" Step-'О.ОООГ Orga- 
nization="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="10114" Value="0.3" Min="0.0002" Max="250" Step-'О.ОООГ Orga- 
nization="Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="10114" Value="0.3" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" Orga- 
nization="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Мате="Удельная проводимость линии no Fin (Ь0*10л-6)" DataName="10115" Unit= 

"Сим/км" Order="6">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="10115" Value="3.3" Min="0" Max="120" Step="0.01" Organization=

"SO"/>
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<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="10115" Value="3.3" Min="0" Max="120" Step="0.01" Organization
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="10115" Value="3.3" Min="0" Max="120" Step="0.01" Organiza-
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="10115" Value="3.3" Min="0" Max="120" Step="0.01" Organiza-
tion="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Удельное активное сопротивление линии по НП (г0)" DataName="10116" Unit= 

"Ом/км" Order="7">
<GrpNumberValue SetGrplD- ' Г  Code="10116" Value="0.2" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 

Organization="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="10116" Value="0.2" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 

Organization="S07>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="10116" Value="0.2" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 

Organization="Owner'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="10116" Value-’0.2" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 

Organization="Owner'7>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name-'Удельное реактивное сопротивление линии по НП (хО)" DataName="10117" 
Unit-'Ом/км" Order="8">

<GrpNumberVa!ue SetGrplD="1" Code="10117" Value="0.9" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" Orga- 
nization="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="10117" Value="0.9" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" Orga- 
nization="SO'7>

<GrpNumberVaiue SetGrplD="3" Code="10117" Value-'0.9" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" Orga- 
nization="Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="10117" Value="0.9" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" Orga- 
nization="Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Удельное активн.сопрот.взаимоинд.линии с//ВЛ по НП (гОМ)" DataName="10118" 

11пК="Ом/км" Order="9" Note-Т о к  параллельной ЛЭП не подключен — задана минимальная величина">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="10118" Value="0.0002" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 

Organization="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="10118" Value="0.0002" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 

Organization="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="10118" Value="0.0002" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 

Organization="Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="10118" Value="0.0002" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 

Organization="Owner'7>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name-'Удельное реактивн.сопрот.взаимоинд.линии с//ВЛ по НП (хОМ)" DataName="10119" 
Unit-'Ом/км" Order="10" Note="ToK параллельной ЛЭП не подключен — задана минимальная величина">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="10119" Value="0.0002" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 
Organization="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="10119" Value="0.0002" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 
Organization="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="10119" Value="0.0002" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 
Organization="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="10119" Value="0.0002" Min="0.0002" Max="250" Step="0.0001" 
Organization="Owner"/>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name-'О ТФ  или Пуск ОАПВ" Order="3">

<FunctionSubGroup Name-'Уставки времени" Order="1">
<SetType ID="I">

<NumberSetting Name="DT1_OT0 Задержка ОТФ при отказе ОАПВ" DataName="30370" Unit="c"
Order="1">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="30370" Value="0.5" Min="0.1" Max="1" Step="0.001" Organiza-
tion="SO"/>
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<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="30370" Value="0.5" Min="0.1" Max="1" Step="0.001" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="30370" Value="0.5" Min="0.1" Max="1" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="30370" Value="0.5" Min="0.1" Max="1" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="DT2_OTO Задержка сраб. 3HP" DataName="30371" Unit="c" Order="2"> 

<GrpNumberValue SetG rpID -T ' Code="30371" Value="0.25" Min="0.25" Max="2" Step="0.001" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="30371" Value="0.25" Min="0.25" Max="2" Step="0.001"
Organization="S07>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="30371" Value="0.25" Min="0.25" Max="2" Step="0.001" 
Organization="Owner7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="30371" Value="0.25" Min="0.25" Max="2" Step="0.00T' 
Organization="Owner7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="DT3_OTO Продление сигнала пуска телекоманд" DataName="30376" Unit="c"

Order="3">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="30376" Value="0.04" Min="0" Max="0.2" Step="0.001" Organiza-

tion="S07>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="30376" Value="0.04" Min="0" Max="0.2" Step="0.001" Organiza-

tion="S07>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="30376" Value="0.04" Min="0" Max="0.2" Step="0.001" Organiza- 

tion="Owner7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="30376" Value="0.04" Min="0" Max="0.2" Step="0.001" Organiza- 

tion="Owner"/>
</NumberSetting>

</SetType>
</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="J1ornKa работы" Order="2">

<SetType ID=T>
<EnumSetting Name="XB1_OTO Контр, приема сигнала ТК_УРОВ" DataName="30399" Order="1"> 

<ltemSet ltemSetlD="ltemSet27>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="30399" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="30399" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="30399" Value="0" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="30399" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name="XB2_OTO Контр, приема сигналов ТК_ОТФ и ТК_ОАПВ" DataName="30428"

Order="2">
<ltemSet ltemSetlD="ltemSet2"/>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="30428" Value="1" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="30428" Value="1" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="30428" Value="1" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="30428" Value="1" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name="XB3_OTO Контр, приема сигн.ТК_УРОВ при ФЦО" DataName="30430" Order="3"> 

cltemSet ltemSetlD="ltemSet27>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="30430" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="30430" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="30430" Value="0" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="30430" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<EnumSetting Мате="ХВ4_ОТФ Контр, приема сигн.ТК_ОТФ при ФЦО" DataName="30431" Order="4"> 

<ltemSet ltemSetlD="ltemSet2"/>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="30431" Value="1" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="30431" Value="1" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="30431" Value="1" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="30431" Value="1" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
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<EnumSetting Name="XB5_OT<t> Перевод на ОТФ при отказе ОАПВ" DataName="30438" Order="5"> 
<ltemSet ltemSetlD="ltemSet2"/>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="30438" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="30438" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="30438" Value=M0" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="30438" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name="XB6_OTO Алгоритм перевода на ОТФ" DataName="30444" Order="6">

<ltem Value="0" Description="THnoBoiT7>
<ltem Value="1" Description- ’программируемая логика"/>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="30444" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="30444" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="30444" Value="0" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="30444" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<EnumSetting Мате="ХВ8_ОТФ Инверсия входа приема сигнала негот-ти ОАПВ.ИПФ от ВЗ" Data- 

Name="30448" Order="7" Note-'Уточнить при наладке">
<ltemSet ltemSetlD="ltemSet37>
<GrpStringValue SetGrplD="r Code="30448" Value="0" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="30448" Value="0" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="30448" Value="0" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="30448" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<EnumSetting Мате="ХВ9_ОТФ Пуск ТК_УРОВ, Запрет ТАПВ при ОТФ от АУ" DataName="30462"

Order="8">
<ltemSet ltemSetID="ltemSet27>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="30462" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="30462" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="30462" Value="0" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="30462" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<EnumSetting Мате="ХВЮ_ОТФ Пуск ТК_УРОВ при приеме сигн. ОТФ без пуска УРОВ" Data- 

Name="30463" Order="9">
<ltemSet ltemSetlD="ltemSet27>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="30463" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="30463" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="30463" Value="0" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="30463" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name-'Автоматическое ускорение" Order="4">

<SetType ID=T>
<NumberSetting Name="DT1_TFI Время ввода АУ" DataName="30590" Unit="c" Order="1">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="30590" Value="0.5" Min="0.5" Max="2" Step="0.1" Organization=
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="30590" Value="0.5" Min="0.5" Max="2" Step="0.1" Organization=
"SO 7>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="30590" Value="0.5" Min="0.5" Max="2" Step="0.1" Organiza-
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" C ode-’30590" Value="0.5" Min="0.5" Max="2" Step="0.1" Organiza-
tion="Owner"/>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name-'Параметры Ethernet и протокола МЭК 61850" Order="5">

<SetType ID=T>
<StringSetting Name-'MAC адрес" DataName="40683" Order="1">

<GrpStringValue SetGrpID-'" Code="40683" Value="8A:4F:F3:19:99:5C" Organization="Owner"/> 
</StringSetting>
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<StringSetting Name="IP адрес" DataName="40684" Order="2" Note-'Уточнить при наладке"> 
<GrpStringValue SetGrplD="" Code="40684" Value="192.168.0.1" Organization="Owner"/>

</StringSetting>
<EnumSetting Name-'Протокол 61850" DataName="40699" Order="3">

<ltemSet ltemSetlD="ltemSet3"/>
<GrpStringValue SetGrpID-'" Code="40699" Value="1" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
</FunctionGroup>

<FunctionGroup Name-'Осциллограф" mRID="d4b47238-99d7-426c-a4cb-6fc2d1a0d259" Type="PAC"
Order="6">

<FunctionSubGroup Name-'Уставки осциллографа по длительности записи" Order="1">
<SetType ID="I">

<NumberSetting Name-'Время одной записи" DataName="401H" Unit="c" Order="1">
<GrpNumberValue SetGrpID-'" C ode-'40111" Value="10" Min="2" Max="10" Step="0.01" Organization=

"Owner"/>
</NumberSetting>
<NumberSetting Name="Bpeivm предаварийной записи" DataName="40112" Unit="c" Order="2">

<GrpNumberValue SetGrpID-'" Code="40112" Value="0.5" Min="0.04" Max="0.5" Step="0.01" 
Organization="Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Время послеаварийной записи" DataName="40113" Unit="c" Order="3">

<GrpNumberValue SetGrpID-'" Code="40113" Value="5" Min="0.5" Max="5" Step="0.01" Organization=
"Owner"/>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name-'Управление осциллографированием" Order="2">

<SetType ID="I">
<EnumSetting Name-'Количество выборок за период" DataName="40100" Order="1">

<ltem Description="12"/>
<ltem Description="24"/>
<GrpStringValue SetGrplD="" Code="40100" Value="24" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
</FunctionGroup>
<FunctionGroup Name-'ДЗЛ" mRID="2df947ef-aae8-48be-a439-2d0af6e08f05" Туре="ДЗЛ" Order="2"> 

<SetType ID="I">
<EnumSetting Name-'Режим работы ДЗЛ" DataName="20005" Order="1">

<ltem Value="0" Description-'функция ДЗЛ выведена"/>
<ltem Value="1" Description-'функция ДЗЛ введена"/>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20005" Value="1" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20005" Value="1" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20005" Value="1" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20005" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name-'Режим компенсации емкостного тока" DataName="20048" Order="2">

<ltem Value="0" Description="peжим компенсации емкостного тока выведен"/>
<ltem Value="1" Description-'режим компенсации емкостного тока введен"/>
<GrpStringValue SetGrpID-Т ' Code="20048" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20048" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20048" Value="0" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20048" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
</SetType>
<FunctionSubGroup Name="Flacтpoйкa КС" Order="1">

<SetType ID="I">
<EnumSetting Name-'Роль" DataName="20050" Order="1">

<ltem Description="BeflOMbm'7>
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<ltem Оезспр^оп="ведущий'7>
<GrpStringValue SetGrplD="" Code="20050" \/а1ие="ведомый" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<NumberSetting Name-'Задержка сигнализации неиспр. КС" DataName="20051" Unit="c" Order="2"> 

<GrpNumberValue SetGrpID-'" Code="20051" Value="3" Min="0" Max="10" Step="0.1" Organization=
"Owner"/>

</NumberSetting>
<EnumSetting Name-'Скорость передачи по КС" DataName="20052" Order="3">

<ltem Description="64 кБит/с"/>
<ltem Description="128 кБит/с'7>
<ltem Description="256 кБит/с'7>
<ltem Description="512 кБит/с'7>
<GrpStringValue SetGrplD="" Code="20052" Value="64 кБит/с" Organization="Owner'7>

</EnumSetting>
<NumberSetting Name-'Компенсация асимметрии КС" DataName="20053" Unit-'м кс" Order="4">

<GrpNumberValue SetGrplD="" Code="20053" Value="0" Min="-2500" Max="2500" Step="1" Organiza-
tion="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Передаваемый ID КС" DataName="20054" Unit-"' Order="5">
<GrpNumberValue SetGrpID-'" Code="20054" Value="0" Min="0" Max="15" Step="1" Organization="Owner"/> 
</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Ожидаемый ID КС" DataName="20055" Unit="" Order="6">
<GrpNumberValue SetGrplD="" Code="20055" Value="0" Min="0" Max="15" Step="1" Organization="Owner"/> 
</NumberSetting>

</SetType>
</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name-'ДЗЛ" Order="2">

<SetType ID="I">
<NumberSetting Name-'Базисный ю кД ЗЛ  (I6 дзл)" DataName="20105" Unit="A" Order="1">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20105" Value="2000" Min="200" Max="32000" Step="0.1" 
Organization="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20105" Value="2000" Min="200" Max="32000" Step="0.1" 
Organization="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20105" Value="2000" Min="200" Max="32000" Step="0.1" 
Organization="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20105" Value="2000" Min="200" Max="32000" Step="0.1" 
Organization="Owner"/>

</NumberSetting>
<EnumSetting Name-'В ид  торможения ДЗЛ" DataName="20106" Order="2">

<ltem Description="cyMMa модулей'7>
<ltem Description="MOflyHb разности векторов"/>
<ltem Description="ceKTop"/>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20106" \/а1ие="сумма модулей" Organization="SO"/> 
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20106" Value-'сумма модулей" Organization="SO'7> 
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20106" \/а1ие="сумма модулей" Organization="Owner'7> 
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20106" \/а1ие="сумма модулей" Organization="Owner"/> 

</EnumSetting>
<NumberSetting Мате="Угол сектора блок." DataName="20107" Unit="rpafl" Order="3">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20107" Value="70" Min="10" Max="89" Step="1" Organization=
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20107" Value="70" Min="10" Max="89" Step="1" Organization=
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20107" Value="70" Min="10" Max="89" Step="1" Organization=
"Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20107" Value="70" Min="10" Max="89" Step="1" Organization=
"Owner'7>

</NumberSetting>
</SetType>
<SetType ID="S">
<NumberSetting Мате="Начальный дифференциальный ток срабатывания" DataName="HVLINDIF/PDIF1.

LoSet" Unit="A" Order="4">
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<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20100" Value="800" Min="400" Max="4000" Step="0.01" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20100" Value="800" Min="400" Max="4000" Step="0.01" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20100" Value="800" Min="400" Max="4000" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20100" Value="4000" Min="400" Max="4000" Step="0.01" Organi- 
zation="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Коэффициент торможения первого наклонного участка" DataName-'HVLINDIF/ 

PDIF1.K1" U n it-"’ Order="5">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20101" Value="0.5" Min="0.1" Max="0.9" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20101" Value="0.5" Min="0.1" Max="0.9" Step="0.01" Organiza-

tion="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20101" Value="0.5" Min="0.1" Max="0.9" Step="0.01" Organiza- 

tion="Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20101" Value="0.9" Min="0.1" Max="0.9" Step="0.01" Organiza- 

tion="Owner'7>
</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Начальный тормозной ток второго наклонного участка" DataName-'HVLINDIF/ 

PDIF1.RstVal2" Unit="A" Order="6">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20102" Value="4000" Min="800" Max="40000" Step="0.01" Organi- 

zation="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20102" Value="4000" Min="800" Max="40000" Step="0.01" 

Organization="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20102" Value="4000" Min="800" Max="40000" Step="0.01" 

Organization="Owner'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20102" Value="40000" Min="800" Max="40000" Step="0.01" 

Organization="Owner'7>
</NumberSetting>
<NumberSetting Name="Koэффициeнт торможения второго наклонного участка" DataName-'HVLINDIF/ 

PDIF1 ,К2" Unit="" Order="7">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" C ode-'20103" Value="0.75" M in - '0.3" Max="3" Step="0.01" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20103" Value="0.75" Min="0.3" Max="3" Step="0.01" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20103" Value="0.75" Min="0.3" Max="3" Step="0.01" Organiza-

tion="Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20103" Value="3" Min="0.3" Max="3" Step="0.01" Organiza-

tion="Owner"/>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name-'Время срабатывания ДЗЛ" DataName="HVLINDIF/PDIF1.0pDITmms" Unit- 'м с"
Order="8">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20108" Value="0" Min="0" Max="150" Step="1" Organization="SO"/> 
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20108" Value="0" Min="0" Max="150" Step="1" Organization="SO"/> 

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20108" Value="100" Min="0" Max="150" Step="1" Organiza-
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20108" Value="150" Min="0" Max="150" Step="1" Organiza-
tion="Owner"/>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="flTO" Order="3">

<SetType ID="S">
<NumberSetting Name="Диффepeнциaльный ток срабатывания ДТО" DataName="HVLINDIF/INSPDIF1. 

HiSet" Unit="A" Order="2">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20111" Value="80000" Min="4000" Max="80000" Step="0.01" Orga- 

nization="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20111" Value="80000" Min="4000" Max="80000" Step="0.01" Orga- 

nization="SO'7>
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<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20111" Value="4000" Min="4000" Max="80000" Step="0.01" Orga- 
nization="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20111" Value="80000" Min="4000" Max="80000" Step="0.01" Orga- 
nization="Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Время срабатывания ДТО" DataName="HVLINDIF/INSPDIF1 .OpDITmms" Unit- 'м с" 

Order="3">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20116" Value="0" Min="0" Max="2000" Step="1" Organization-'-

SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20116" Value="0" Min="0" Max="2000" Step="1" Organization-'-

SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20116" Value="300" Min="0" Max="2000" S te p -T ' Organiza-

tion="Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20116" Value="0" Min="0" Max="2000" Step="1" Organization=

"Owner"/>
</NumberSetting>

</SetType>
<SetType ID="I">

<EnumSetting Name-'Режим работы ДТО" DataName="20110" Order="1">
<ltem Value="0" Description="opraH ДТО выведен"/>
<ltem Value="1" Description="opraH ДТО введен'7>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20110" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20110" Value="0" Organization="S07>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20110" V a lue -T ' Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20110" Value="0" Organization="Owner7>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name-'КЦТ" Order="4">

<SetType ID="S">
<NumberSetting 1\1ате="Дифференциальный ток срабатывания КЦТ" DataName="HVLINDIF/RCTR1. 

StrVal" Unit="A" Order="1">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20120" Value="200" Min="80" Max="4000" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20120" Value="200" Min="80" Max="4000" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20120" Vaiue="200" Min="80" Max="4000" Step="0.01" Organiza- 

tion="Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20120" Value="200" Min="80" Max="4000" Step="0.01" Organiza- 

tion="Owner"/>
</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Время срабатывания КЦТ" DataName="FIVLINDIF/RCTR1.OpDITmms" Unit- 'м с"

Order="2">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20123" Value="10000" Min="50" Max="27000" Step="10" Organiza-

tion="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20123" Value="10000" Min="50" Max="27000" Step="10" Organiza-

tion="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20123" Value="10000" Min="50" Max="27000" Step="10" Organiza- 

tion="Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20123" Value="10000" Min="50" Max="27000" Step="10" Organiza- 

tion="Owner'7>
</NumberSetting>

</SetType>
</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="JlorHKa работы" Order="5">

<SetType ID="I">
<EnumSetting Name="XB2 J3J1  Алгоритм ДТО" DataName="20190" Order="T'>

<ltem Value="0" Description="000"/>
<ltem Value="1" Description="OT07>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20190" Value="0" Organization="SO'7>
<GrpStringValue SetGrplD="2" C ode-'20190" Value="0" Organization="SO'7>
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<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20190" Value="1" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20190" Value="1" Organization="Owner'V>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name="XB3_fl3J"l Запрет ТАПВ при смешанном КЗ" DataName="20157" Order="2"> 

<ltemSet ltemSetlD="ltemSet2'7>
<GrpStringValue SetG rpID -T ' Code="20157" Value="0" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20157" Value="0" Organization="S07>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20157" Value="1" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20157" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
</FunctionGroup>
<FunctionGroup Name="fl3" mRID="89dd4e3f-220f-437c-a404-170d146cb85f Туре="ДЗ" Order="3">

<SetType ID="I">
<NumberSetting Name="KoppeKT. множитель kkR коэф. компенсации тока ЗЮ по R" DataName="20380" 

Unit="" Order="1">
<GrpNumberValue SetGrplD=’T ' Code="20380" Value="1" Min="0" Max="3" Step-'О.ОГ Organization="SO"/> 
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20380" Value="1" Min="0" Max="3" Step="0.01" Organization="SO"/> 

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20380" Value- ' Г  Min="0" Max="3" Step="0.01" Organization=
"Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20380" V a lue -T ' Min="0" Max="3" Step="0.01" Organization=
"Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Коррект. множитель kkX коэф. компенсации тока ЗЮ по X" DataName="20381" 

U nit-'" Order="2">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20381" Value="1" Min="0" Max="3" Step-'О.ОГ Organization="SO"/> 
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20381" Value="1" Min="0" Max="3" Step-'О.ОГ Organization="SO"/> 

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20381" Value="1" Min="0" Max="3" Step="0.01" Organization=
"Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20381" Value="1" Min="0" Max="3" Step-'О.ОГ Organization=
"Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="DT1_fl3 Задержка ОТФ при АУ ст.ДЗ" DataName="20374" Unit="c" Order="7"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20374" Value="0.1" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organization=
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20374" Value="0.1" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organization=
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20374" Value="0.1" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organiza- 
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20374" Value="27" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organiza- 
tion="Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="DT3_fl3 Задержка сраб. ОУ ДЗ с ВВ" DataName="20371" Unit="c" Order="8"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20371" Value="0.3" Min="0.05" Max="27" Step="0.001" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20371" Value="0.3" Min="0.05" Max="27" Step="0.001" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20371" Value="0.3" Min="0.05" Max="27" Step="0.001" Organiza- 
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20371" Value="27" Min="0.05" Max="27" Step="0.001" Organiza- 
tion="Owner"/>

</NumberSetting>
</SetType>
<SetType ID="S">
<NumberSetting Мате="Активное сопротивление органа выреза нагрузки" DataName-'HVLINDIS/PEPDIS. 

RisLod" Unit="OM" Order="3">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20376" Value="30" Min="12.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20376" Value="30" Min="12.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
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<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20376" Value="1250" Min="12.5" Max="1250" Step="0.0T' 
Organization="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20376" Value="12.5" Min="12.5" Max="1250" Step="0.01" 
Organization="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Угол наклона органа выреза нагрузки" DataName-'HVLINDIS/PEPDIS.AngLod" 

Unit="rpafl" Order="4">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20377" Value="15" Min="1" Max="70" Step- Т '  Organization="S07> 
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20377" Value="15" Min="1" Max="70" Step="1" Organization="S07> 

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20377" Value="1" Min="1" Max="70" Step="1" Organization=
"Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20377" Value="70" Min="1" Max="70" Step="1" Organization=
"Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Угол наклона органа направленности во II квадранте" DataName="HVLINDIS/DIS- 

RDIRI.MaxFwdAng" Unit-'град" Order="5">
<GrpNumberValue SetGrpID-'" Code="20350" Value="115" Min="91" Max="135" Step="1" Organization=

"SO"/>
</NumberSetting>
<NumberSetting Name="yron наклона органа направленности в IV квадранте" DataName="HVLINDIS/DIS- 

RDIRI.MinFwdAng" Unit="rpafl" Order="6">
<GrpNumberValue SetGrplD="" Code="20351" Value="-15" Min="-45" Max="0" Step="1" Organization="SO"/> 

</NumberSetting>
</SetType>
<FunctionSubGroup Name-'Д З Ф З Г  O rder-'T>

<SetType ID="S">
<NumberSetting Name- ’Уставка ИО сопротивления по оси X" DataName="FIVLINDIS/PEPDIS1.ReactSet" 

Unit="OM" Order="2">
<GrpNumberValue SetG rpID -T ’ Code="20341" Value="27" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20341" Value="27" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20341" Value="27" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza- 

tion="Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20341" Value="1250" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza- 

tion="Owner"/>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name-'Уставка ИО сопротивления по оси R" DataName="FIVLINDIS/PEPDIS1.RisSet" 
Unit="OM" Order="3">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20342" Value="18" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20342" Value="18" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20342" Value="18" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20342" Value="1250" Min="2.5" Max="1250" Step-'О.ОГ Organiza- 
tion="Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="yron наклона характеристики (правой границы характеристики) ИО сопротивле­

ния" DataName="FIVLINDIS/PEPDIS1 .LinAng" 11пй="град" Order="4">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20343" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20343" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20343" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrpI D="4" Code="20343" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization="Owner"/> 

</NumberSetting>
</SetType>
<SetType ID="I">

<EnumSetting Name-'Режим работы ступени" DataName="20340" Order="1">
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<ltemSet ltemSetlD="ltemSet47>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20340" Value="1" Organization="S07>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20340" Value="1" Organization="S07>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20340" Value="1" Organization="Owner7>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20340" Value="0" Organization="Owner7>

</EnumSetting>
<NumberSetting Name-'Выдержка времени срабатывания ступени" DataName="20344" Unit="c" Or-

der="5">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20344" Value="0.05" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20344" Value="0.05" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-

tion="S07>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20344" Value="0.05" Min="0" Max="15" Step-'О.ООГ Organiza- 

tion="Owner7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20344" Value="15" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-

tion="Owner"/>
</NumberSetting>

</SetType>
</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="fl30<t>1" Order="2">

<SetType ID="S">
<NumberSetting Name-'Уставка ИО сопротивления по оси X" DataName="HVLINDIS/PPPDIS1 .ReactSet" 

Unit="OM" Order="2">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20311" Value="33" Min="2.5" Max="1250" Step-'О.ОГ Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20311" Value="33" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20311" Value="33" Min="2.5" Max="1250" Step-'О.ОГ Organiza- 

tion="Owner7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20311" Value="1250" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza- 

tion="Owner"/>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name-'Уставка ИО сопротивления по оси R" DataName="HVLINDIS/PPPDIS1 .RisSet" 
Unit-'О м " Order="3">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20312" Value="21" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza-
tion="S07>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20312" Value="21" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza-
tion="S07>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20312" Value="21" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20312" Value="1250" Min="2.5" Max="1250" Step-'О.ОГ Organiza- 
tion="Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Угол наклона характеристики (правой границы характеристики) ИО сопротивле­

ния" DataName="HVLINDIS/PPPDIS1.LinAng" Unit="rpafl" Order="4">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20313" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20313" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization="S07> 

<GrpNumberValue SetGrpID-'3" Code="20313" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization="Owner"/> 
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20313" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization="Owner"/> 

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Угол скоса верхней границы ИО сопротивления" DataName-’HVLINDIS/PPPDISI. 

LodChrAng" Unit="rpafl" Order="5">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20314" Value="0" Min="-45" Max="0" Step="1" Organization="SO"/> 
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20314" Value="0" Min="-45" Max="0" Step="1" Organization="SO"/> 

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20314" Value="0" Min="-45" Max="0" Step="1" Organization=
"Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20314" Value="0" Min="-45" Max="0" Step="1" Organization=
"Owner"/>

</NumberSetting>
</SetType>
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<SetType ID=T>
<EnumSetting Name-'Режим работы ступени" DataName="20310" Order="1">

<ltemSet ltemSetlD="ltemSet47>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20310" Value="1" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20310" Value="1" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20310" Value="1" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20310" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<NumberSetting Name="DT2_fl3<t>0 Задержка сраб. I ст. ДЗФФ" DataName="20315" Unit="c" Order="6"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20315" Value="0.05" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20315" Value="0.05" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20315" Value="0.05" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza- 
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20315” Value="15" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner'7>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Мате="ДЗФФ2" Order-'3">

<SetType ID="S">
<NumberSetting Name-'Уставка ИО сопротивления по оси X" DataName="FIVLINDIS/PPPDIS2.ReactSet" 

Unit-'О м " Order="2">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" C ode-’20321" Value-’48.5" M in -’2.5" Max="1250" Step-'О.ОГ Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20321" Value="48.5" Min="2.5" Max="1250" Step-'О.ОГ Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20321" Value="48.5" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza- 

tion="Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20321" Value="1250" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza- 

tion="Owner"/>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name-'Уставка ИО сопротивления по оси R" DataName="HVLINDIS/PPPDIS2.RisSet" 
Unit="OM" Order="3">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20322" Value="36.3" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" 
Organization="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20322" Value="36.3" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" 
Organization="S07>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20322" Value="36.3" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" 
Organization="Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20322" Value="1250" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" 
Organization="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Угол наклона характеристики (правой границы характеристики) ИО сопротивле­

ния" DataName="FIVLINDIS/PPPDIS2.LinAng" Unit="rpafl" Order="4">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20323" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"SO 7>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20323" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20323" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20323" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"Owner'7>
</NumberSetting>

</SetType>
<SetType ID=,T'>

<EnumSetting Name-'Режим работы ступени" DataName="20320" Order="1">
<ltemSet ltemSetlD="ltemSet47>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20320" Value="1" Organization="SO'7>
<GrpStringValue SetGrplD="2" C ode-’20320" Value="1" Organization="SO'7>
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<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20320" Value="1" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20320" Value="0" Organization="Owner'V>

</EnumSetting>
<NumberSetting Name="DT3_fl300 Задержка сраб. II ст. ДЗФФ" DataName="20324" Unit="c" Order="5"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20324" Value="0.7" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organization=
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20324" Value-’0.7" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organization
"S07>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20324" Value="0.5" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20324" Value="15" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Мате="ОТ4_ДЗФФ Задержка сраб. II ст. ДЗФФ с большей ВВ" DataName="20325" Unit="c" 

Order="6">
<GrpNumberValue SetG rpID -T ' Code="20325" Value-'1.8" Min="0" Max="15" S tep -'0.001" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20325" Value="1.8" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20325" Value="0.5" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-

tion="Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20325" Value="15" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-

tion="Owner"/>
</NumberSetting>

</SetType>
</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Мате="ДЗФФЗ" Order="4">

<SetType ID="S">
<NumberSetting Name-'Уставка ИО сопротивления по оси X" DataName="HVLINDIS/PPPDIS3.ReactSet" 

Unit-'О м " Order="2">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20331" Value="215" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" 

Organization="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20331" Value="215" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" 

Organization="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20331" Value="470" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" 

Organization="Owner'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20331" Value="1250" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" 

Organization="Owner'7>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name-'Уставка ИО сопротивления по оси R" DataName="HVLINDIS/PPPDIS3.RisSet" 
Unit="OM" Order="3">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20332" Value="130" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20332" Value="130" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza-
tion="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20332" Value="200" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20332" Value="1250" Min="2.5" Max="1250" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Угол наклона характеристики (правой границы характеристики) ИО сопротивле­

ния" DataName="HVLINDIS/PPPDIS3.LinAng" Unit="rpafl" Order="4">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20333" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20333" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20333" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20333" Value="85" Min="30" Max="89" Step="1" Organization=

"Owner"/>
</NumberSetting>
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</SetType>
<SetType ID=T>

<EnumSetting Name-'Режим работы ступени" DataName="20330" Order="1">
<ltemSet ltemSetlD="ltemSet47>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20330" Value="1" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20330" Value="1" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20330" Value="1" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20330" Value="0" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<NumberSetting №те="ОТ6_ДЗФФ Задержка сраб. Ill ст. ДЗФФ" DataName="20334" Unit="c" Order="5"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20334" Value="3.7" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organization=
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20334" Value="3.7" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organization=
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20334" Value="0.8" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20334" Value="15" Min="0" Max="15" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner"/>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name-'Логика работы" Order="5">

<SetType ID="I">
<EnumSetting Name="XB8.2J3 Оперативно ускоряемая ступень ДЗ" DataName="20353" Order="1"> 

<ltem Description="l ступень (ФФ)"/>
<ltem Description="ll ступень"/>
<ltem Description="lll ступень"/>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20353" Value="ll ступень" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20353" Value="ll ступень" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrpID="3" Code="20353" Value="ll ступень" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20353" Value="ll ступень" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name="XB12.1_fl3 Автоматически ускоряемая ст. ДЗ" DataName="20355" Order="1">

<ltem Description="ll ступень"/>
<ltem Description="lll ступень"/>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20355" Value-'lll ступень" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20355" Value="lll ступень" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20355" Value="lll ступень" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20355" Value="lll ступень" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name="BK" Order="6">

<SetType ID="S">
<NumberSetting Name-'Уставка чувствительного ИО по приращению тока ОП" DataName-'MVPSB/ 

RDIS1.DI2F" Unit="A" Order="1">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20361" Value="100" Min="80" Max="3000" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20361" Value="100" Min="80" Max="3000" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20361" Value="100" Min="80" Max="3000" Step-'О.ОГ Organiza- 

tion-'Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20361" Value="3000" Min="80" Max="3000" Step-'О.ОГ Organiza- 

tion="Owner"/>
</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Уставка грубого ИО по приращению тока ОП" DataName="MVPSB/RDIS1.DI2S" 

Unit="A" Order="2">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20362" Value="200" Min="120" Max="5000" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20362" Value="200" Min="120" Max="5000" Step-'О.ОГ Organiza-

tion="SO"/>
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<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20362" Value="200" Min="120" Max="5000" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20362" Value="5000" Min="120" Max="5000" Step="0.01" Organi- 
zation="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Уставка чувствительного ИО по приращению тока ПП" DataName-'MVPSB/ 

RDIS1.DI1F" Unit="A" Order="3">
<GrpNumberValue SetGrplD- ' Г  Code="20363" Value="400" Min="160" Max="6000" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20363" Value="400" Min="160" Max="6000" Step="0.01" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20363" Value="400" Min="160" Max="6000" Step="0.01" Organiza- 

tion="Owner'7>
<GrpNumberValue SetGrplD=”4" Code="20363" Value="400" Min="160" Max="6000" Step="0.01" Organiza- 

tion="Owner'7>
</NumberSetting>
<NumberSetting Мате="Уставка грубого ИО по приращению тока ПП" DataName="MVPSB/RD!S1 .DI1S" 

Unit="A" Order="4">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20364" Value="800" Min="240" Max="10000" Step="0.01" Organi- 

zation="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20364" Value="800" Min="240" Max="10000" Step="0.01" Organi- 

zation="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20364" Value="800" Min="240" Max="10000" Step="0.01" Organi- 

zation="Owner'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20364" Value="800" Min="240" Max=”10000" Step="0.01" Organi- 

zation="Owner'7>
</NumberSetting>

</SetType>
<SetType ID="I">
<NumberSetting Name="DT2_BK Время ввода быстродействующих ступеней от ПО Dl" DataName="20365" 

Unit="c" Order="5">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20365" Value="0.4" Min="0.2" Max="1" Step-'О.ОГ Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20365" Value="0.4" Min="0.2" Max="1" Step-'О.ОГ Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20365" Value="0.4" Min="0.2" Max="1" Step="0.01" Organiza-

tion="Owner'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20365" Value="0.4" Min="0.2" Max="1" Step="0.01" Organiza-

tion="Owner'7>
</NumberSetting>

<NumberSetting Name="DT3_BK Время ввода медленнодействующих ступеней от ПО Dl" Data- 
Name="20366" Unit="c" Order="6">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20366" Value="8" Min="2" Max="16" Step="0.01" Organization^
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20366" Value="8" Min="2" Max="16" Step="0.01" Organization=
"SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20366" Value="8" Min="2" Max="16" Step="0.01" Organization=
"Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20366" Value="8" Min="2" Max="16" Step="0.01" Organization=
"Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'lcp ПО I2 для БК dZ/dt, %I1" DataName="20391" Unit-'" Order="7" Note-'He ис­

пользуется'^
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20391" Value="10" Min="1" Max="50" Step="0.1" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20391" Value="10" Min="1" Max="50" Step="0.1" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20391" Value="10" Min="1" Max="50" Step- 'О .Г  Organization=

"Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20391" Value="10" Min="1" Max="50" Step="0.1" Organization=

"Owner"/>
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</NumberSetting>
<EnumSetting Name-'Формирование области контроля БК dZ/dt относительно" DataName="20392" 

Order="8" Note="He используется">
<ltem Description="lll ступени"/>
<ltem Description="ll ступени"/>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20392" Value="ll ступени" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20392" Value="ll ступени" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" C ode-*20392" Value="ll ступени" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20392" Value="ll ступени" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<NumberSetting Name="DT4_BK Время задержки БК dZ/dt" DataName="20393" Unit="c" Order="9" Note= 

"He используется">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20393" Value="0.05" Min="0.001" Max="1" Step="0.001" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20393" Value="0.05" Min="0.001" Max="1" Step="0.001" Organiza-

tion="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20393" Value="0.05" Min="0.001" Max="1" Step="0.001" Organiza- 

tion="Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20393" Value="0.05" Min="0.001" Max="1" Step="0.001" Organiza- 

tion="Owner"/>
</NumberSetting>
<NumberSetting Name="DT5_BK Время возврата БК dZ/dt" DataName="20394" Unit="c" Order="10" Note= 

"He используется">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20394" Value="0.2" Min="0.01" Max="5" Step="0.01" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20394" Value="0.2" Min="0.01" Max="5" Step="0.01" Organization=

"SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20394" Value="0.2" Min="0.01" Max="5" Step="0.01" Organiza-

tion="Owner"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20394" Value="0.2" Min="0.01" Max="5" Step-'O.OT* Organiza-

tion="Owner"/>
</NumberSetting>
<EnumSetting Name="XB11.1_fl3 Алгоритм БК" DataName="20360" Order="11">

<ltem Description="dZ/dt"/>
<ltem Description="dl/dt"/>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20360" Value="dl/dt" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20360" Value="dl/dt" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20360" Value="dl/dt" Organization="Owner"/>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20360" Value="dl/dt" Organization="Owner'7>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
</FunctionGroup>
<FunctionGroup Name="T3Hn" mRID="267c5dc1-da54-4814-a1d1-f7c38871f49c" Туре="ТЗНП" Order="4"> 

<FunctionSubGroup 1Чате="Уставки ПО" Order="1">
<SetType ID=T>

<NumberSetting Name-'lcp ПО ЗЮ I ст. ТНЗНП" DataName="20410" Unit="A" Order="1">
<GrpNumberValue SetGrpiD="1" Code="20410" Value="5300" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organi- 

zation="SO"/>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20410" Value="3600" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organi- 

zation="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20410" Value="1000" M in -*80" Max="60000" Step="0.01" Organi- 

zation="Owner'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20410" Value="60000" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organi- 

zation="Owner'7>
</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'lcp ПО ЗЮ II ст. ТНЗНП" DataName="20420" Unit="A" Order="2"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20420" Value="2750" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organi- 
zation="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20420" Value="1700" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organi- 
zation="SO'7>
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<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20420" Value="500" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20420" Value="60000" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organi- 
zation="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="lcp ПО 3I0 III ст. ТНЗНП" DataName="20430" Unit="A" Order="3"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20430" Value="1000" Min="80" Max="60000" Step-'О.ОГ Organi- 
zation="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20430" Value="860" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organiza-
tion="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD-'З " Code="20430" Value="300" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20430" Value="60000" Min="80" Max="60000" Step- ’О.ОГ Organi- 
zation="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="lcp ПО ЗЮ IV ст. ТНЗНП" DataName="20440" Unit="A" Order="4"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="T' Code="20440" Value="470" Min="80" Max="60000" Step-'О.ОГ Organiza-
tion="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20440" Value="320" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organiza-
tion="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20440" Value="100" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20440" Value="60000" Min="80" Max="60000" Step="0.01" Organi- 
zation="Owner'7>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Name-'Уставки времени" Order="2">

<SetType ID="I">
<NumberSetting Name="DT1_T3 Задержка сраб. I ст. ТНЗНП" DataName="20415" Unit="c" Order="1">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20415" Value="0.05" Min="0" Max="27" Step="0.001"
Organization="SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20415" Value="0.05" Min="0" Max="27" Step="0.001"
Organization="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20415" Value="0.05" Min="0" Max="27" Step="0.001" 
Organization="Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20415" Value="27" Min="0" Max="27" Step="0.001" 
Organization="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="DT2_T3 Задержка сраб. II ст. ТНЗНП" DataName="20425" Unit="c" Order="2"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20425" Value="0.8" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organization=
"SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20425" Value="0.8" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organization=
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20425" Value="0.2" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20425" Value="27" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="DT3_T3 Задержка сраб. Ill ст. ТНЗНП" DataName="20435" Unit="c" Order="3"> 

<GrpNumberValue S e tG rp ID -T  Code="20435" Value="1.8" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organization=
"SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20435" Value-'2.7" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organization
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20435" Value="1.0" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20435" Value="27" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="DT4_T3 Задержка сраб. IV ст. ТНЗНП" DataName="20445" Unit="c" Order="4">
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<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20445" Value="3.6" Min="0" Max="27" Step-'О.ООГ Organization
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20445" Value="4.2" Min="0" Max="27" Step-'О.ООГ Organization=
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20445" Value="1.4" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20445" Value="27" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organiza-
tion="Owner"/>

</NumberSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup Мате="Логика работы" Order="3">

<SetType ID="I">
<EnumSetting Name="XB3.1_T3 Контр, направленности I ст. TFI3Firi" DataName="20413" Order="1"> 

<ltem Description="oT PHMp"/>
<ltem Description="He предусмотрен'7>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20413" Value="oT PHMp" Organization="S07>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20413" Value="oT PHMp" Organization="SO'7>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20413" Value="oT PHMp" Organization="Owner'7>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20413" Value="0T PHMp" Organization="Owner'7>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name="XB3.2_T3 Контр, направленности II ст. ТНЗНП" DataName="20423" Order="2"> 

<ltemSet ltemSetlD="3IODirCtrlMode'7>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20423" Value="0T PHMp" Organization="SO'7>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20423" Value="oT PHMp" Organization="SO"/>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20423" Value="oT PHMp" Organization="Owner'7>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20423" Value- 'о т  PHMp" Organization="Owner"/>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name="XB3.3_T3 Контр, направленности III ст. ТНЗНП" DataName="20433" Order="3"> 

<ltemSet ltemSetlD="3IODirCtrlMode'7>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20433" Value="He предусмотрен" Organization="SO'7> 
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20433" Value="0T PHMp или PHM6" Organization="SO'7> 
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20433" Value="He предусмотрен" Organization="Owner'7> 
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20433" Value="oT PHMp" Organization="Owner'7>

</EnumSetting>
<EnumSetting Name="XB3.4_T3 Контр, направленности IV ст. ТНЗНП" DataName="20443" Order="4"> 

<ltemSet ltemSetlD="3IODirCtrlMode'7>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20443" Value="oT PHMp или PHM6" Organization="SO'7> 
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20443" Value="oT PHMp или PHM6" Organization="SO'7> 
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20443" Value="He предусмотрен" Organization="Owner'7> 
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20443" Value="oT PHMp" Organization="Owner'7>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
<FunctionSubGroup 1Чате="Уставки OHM" Order="4">

<SetType ID="I">
<NumberSetting Name="lcp ИО МО, разрешающий" DataName="20481" Unit="A" Order="1"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20481" Value="300" Min="80" Max="1000" Step="0.01" Organiza-
tion="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20481" Value="300" Min="80" Max="1000" Step="0.01" Organiza-
tion="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20481" Value="90" M in - '80" Max="1000" Step="0.01" Organiza- 
tion="Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20481" Value="1000" Min="80" Max="1000" Step-'О.ОГ Organiza- 
tion="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'lcp ИО МО, блокирующий" DataName="20482" Unit="A" Order="2"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20482" Value="250" Min="80" Max="1000" Step="0.01" Organiza-
tion="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20482" Value="250" Min="80" Max="1000" Step="0.01" 
Organization="SO"/>
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<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20482" Value="80" Min="80" Max="1000" Step="0.01 
" Organization="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20482" Value="1000" Min="80" Max="1000" Step="0.01 
" Organization="Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="Ucp ИО МО, разрешающий" DataName="20483" Unit="B" Order="3">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20483" Value="5773.6" Min="1443.4" Max="14433.9" Step="0.1 
" Organization="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20483" Value="5773.6" Min="1443.4" Max="14433.9" Step="0.1 
" Organization="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20483" Value="5773.6" Min="1443.4" Max="14433.9" Step="0.1 
" Organization="Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20483" Value="14433.9" Min="1443.4" Max="14433.9" Step="0.1 
" Organization="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="Ucp ИО МО, блокирующий" DataName="20484" Unit="B" Order="4">

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20484" Value="5773.6" Min="1443.4" Max="14433.9" Step="0.1 
" Organization="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20484" Value="5773.6" Min="1443.4" Max="14433.9" Step="0.1 
" Organization="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20484" Value="5773.6" Min="1443.4" Max="14433.9" Step="0.1 
" Organization="Owner"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20484" Value="14433.9" Min="1443.4" Max="14433.9" Step="0.1 
" Organization="Owner'7>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name-'Коэффициент выноса TH на линию для ИО МО разр" DataName="20487" Unit="o.e. 

" Order="5">
<GrpNumberValue SetGrpID-"' Code="20487" Value="0" Min="0" Max="0.5" Step="0.01" Organization=

"SO'7>
</NumberSetting>

</SetType>
</FunctionSubGroup>

</FunctionGroup>
<FunctionGroup Name-Токовая отсечка" mRID="1c57c2ad-bba3-4a2f-ab8a-e942b682f965" Туре="МФТО" 

Order="5">
<SetType ID="I">

<NumberSetting Name="lcp фазных ПО МФТО" DataName="20510" Unit="A" Order="2">
<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20510" Value="5000" Min="200" Max="100000" Step="0.01" Organi- 

zation="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20510" Value="5000" Min="200" Max="100000" Step="0.01" Organi- 

zation="SO'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20510" Value="3000" Min="200" Max="100000" Step="0.01" Organi- 

zation="Owner'7>
<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20510" Value="100000" Min="200" Max="100000" Step="0.01" 

Organization="Owner'7>
</NumberSetting>
<EnumSetting Мате="ХВ1_МФТО Междуфазная токовая отсечка" DataName="20500" Order="1">

<ltemSet ltemSetlD="ltemSet5'7>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20500" Value="1" Organization="SO'7>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20500" Value="1" Organization="SO'7>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20500" Value="1" Organization="Owner'7>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20500" Value="0" Organization="Owner'7>

</EnumSetting>
<NumberSetting Name="lcp фазных ПО МФТО при вкл.В" DataName="20511" Unit="A" Order="3"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20511" Value="1000" Min="200" Max="100000" Step="0.01" Organi- 
zation="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrpID-'2" C ode-'20511" Value="1000" Min="200" Max="100000" Step="0.01" Organi- 
zation="SO'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20511" Value="1000" Min="200" Max="100000" Step="0.01" Organi- 
zation="Owner'7>
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<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="205H" Value="100000" Min="200" Max="100000" Step="0.01" Orga- 
nization="Owner"/>

</NumberSetting>
<NumberSetting Name="DT1 _МФТО Задержка сраб. МФТО" DataName="20515" Unit="c" Order="4"> 

<GrpNumberValue SetGrplD="1" Code="20515" Value="0.05" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organization=
"SO "/>

<GrpNumberValue SetGrplD="2" Code="20515" Value="0.05" Min="0" Max="27" S tep -’0.001" Organization=
"SO"/>

<GrpNumberValue SetGrplD="3" Code="20515" Value="0.05" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organiza- 
tion="Owner'7>

<GrpNumberValue SetGrplD="4" Code="20515" Value="27" Min="0" Max="27" Step="0.001" Organiza- 
tion="Owner'7>

</NumberSetting>
<EnumSetting Name="XB2_M<t>TO Фазная токовая отсечка в цикле ОАПВ" DataName="20537" Order="5"> 

<ltemSet ltemSetlD="ltemSet5'7>
<GrpStringValue SetGrplD="1" Code="20537" Value="1" Organization="SO’7>
<GrpStringValue SetGrplD="2" Code="20537" Value="0" Organization="SO'7>
<GrpStringValue SetGrplD="3" Code="20537" Value="0" Organization="Owner'7>
<GrpStringValue SetGrplD="4" Code="20537" Value="0" Organization="Owner'7>

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionGroup>
<FunctionGroup Name-'ОМ П" mRID="aee6a862-237a-4ebc-8e1e-531201bc3d94" Туре="ОМП" Order="7"> 

<SetType ID=T>
<NumberSetting Мате="Версия ОМП" DataName="40200" Unit-'" O rd e r-T ’>

<GrpNumberValue SetGrpID-'" Code="40200" Value="91" Min="0" Max="200" Step="1" Organization=
"Owner'7>

</NumberSetting>
</SetType>
<FunctionSubGroup Name-'Уставки функции" Order="T’>

<SetType ID="I">
<EnumSetting Name-'Функция ОМП" DataName="40210" Order="1">

<ltem Description="BbiBefleHa'7>
<ltem Description="BBeAeHa'7>
<GrpStringValue SetGrplD="" Code="40210" \/а1ие="введена" Organization="Owner'7>

</EnumSetting>
<EnumSetting Мате="Двухсторонний алгоритм" DataName="402H" Order="2">

<ltem Description="npeflycMOTpeH'7>
<ltem Description="He предусмотрен"/>
<GrpStringValue SetGrpID-'" Code="40211" \/а1ие="предусмотрен" Organization="Owner"/> 

</EnumSetting>
</SetType>

</FunctionSubGroup>
</FunctionGroup>

</lnfo>
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Приложение Г 
(обязательное)

Схема XML единого цифрового формата параметров настройки

<?xml version="1.0" encoding=”utf-8"?>
<xs:schema attributeFormDefault="unqualified"elementFormDefault="qualified"xmlns:xs="http://www.w3.org/2001/ 

XMLSchema">

<xs:simpleType name="non-empty-stringType">
<xs:restriction base="xs:string">

<xs:minLength value="1"/>
</xs:restriction>

</xs:simpleType>

<xs:simpleType name="UUIDType">
<xs:restriction base="xs:string">

<xs:pattern value="([0-9]|[a-f]|[A-F]){8}-([0-9]|[a-f]|[A-F]){4}-([0-9]|[a-f]|[A-F]){4}-([0-9]|[a-f]|[A-F]){4}-([0-9]|[a-f]|[A-F])
{12}"/>

</xs:restriction>
</xs:simpleType>

<xs:simpleType name="SetPhaseType">
<xs:restriction base="xs:string">

<xs:enumeration value="Device"/>
<xs:enumeration value="SO"/>
<xs:enumeration value="Owner7>
<xs:enumeration value=""/>

</xs:restriction>
</xs:simpleType>

<xs:simpleType name="SetTypelDType">
<xs:restriction base="xs:string">

<xs:enumeration value="l7>
<xs:enumeration value="S7>

</xs:restriction>
</xs:simpleType>

<xs:simpleType name="OrganizationType">
<xs:restriction base="xs:string">

<xs:enumeration value="Device7>
<xs:enumeration value="S07>
<xs:enumeration value="Owner7>

</xs:restriction>
</xs:simpleType>

<xs:complexType name="ltemType">
<xs:attribute name="Value" type="xs:string" use="optional7>
<xs:attribute name="Description" type="xs:string" use="required7>

</xs:complexType>

<xs:complexType name="GrpNumberValueType">
<xs:attribute name="SetGrplD" type="xs:string" use="required7>
<xs:attribute name="Code" type="non-empty-stringType" use="required7>
<xs:attribute name="Value" type-'xs:double" use="required7>
<xs:attribute name="Min" type="xs:double" use="required7>
<xs:attribute name="Max" type="xs:double" use="required7>
<xs:attribute name="Step" type="xs:double" use="required7>
<xs:attribute name="Organization" type="OrganizationType" use="required7>

</xs:complexType>
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<xs:complexType name="GrpStringValueType">
<xs:attribute name="SetGrplD" type="xs:string" use="required"/>
<xs:attribute name="Code" type="non-empty-stringType" use="required7>
<xs:attribute name="Value" type="xs:string" use="required"/>
<xs:attribute name="Organization" type="OrganizationType" use="required'7>

</xs:complexType>

<xs:complexType name="NumberSettingType">
<xs:sequence>

<xs:element maxOccurs="unbounded" name="GrpNumberValue" type="GrpNumberValueType7> 
</xs:sequence>
<xs:attribute name="Name" type="xs:string" use="required7>
<xs:attribute name="DataName" type="non-empty-stringType" use="optional7>
<xs:attribute name="Unit" type="xs:string" use="required7>
<xs:attribute name="Order" type="xs:positivelnteger" use="required7>
<xs:attribute name="Note" type-'xs:string" use="optional7>

</xs:complexType>

<xs:complexType name="EnumSettingType">
<xs:sequence>

<xs:choice>
<xs:element maxOccurs="unbounded" name="ltem" type="ltemType7>
<xs:element name="ltemSet">

<xs:complexType>
<xs:attribute name="ltemSetlD" type="xs:string" use="required7>

</xs:complexType>
</xs:element>

</xs:choice>
<xs:element maxOccurs-'unbounded" name="GrpStringValue" type="GrpStringValueType7>

</xs:sequence>
<xs:attribute name="Name" type="xs:string" use="required7>
<xs:attribute name="DataName" type="non-empty-stringType" use="optional7>
<xs:attribute name="Unit" type="xs:string" use="optional"/>
<xs:attribute name="Order" type="xs:positiveinteger" use="required7>
<xs:attribute name="Note" type="xs:string" use="optionar7>

</xs:complexType>

<xs:complexType name="StringSettingType">
<xs:sequence>

<xs:element maxOccurs="unbounded" name="GrpStringValue" type="GrpStringValueType7>
</xs:sequence>
<xs:attribute name="Name" type="xs:string" use="required7>
<xs:attribute name="DataName" type="non-empty-stringType" use="optional7>
<xs:attribute name=”Order" type="xs:positivelnteger" use="required7>
<xs:attribute name="Note" type="xs:string" use="optional7>

</xs:complexType>

<xs:complexType name="SettingType">
<xs:sequence maxOccurs="unbounded">

<xs:choice>
<xs:element name="NumberSetting" type="NumberSettingType7>
<xs:element name-'EnumSetting" type="EnumSettingType7>
<xs:element name="StringSetting" type="StringSettingType7>

</xs:choice>
</xs:sequence>
<xs:attribute name="ID" type="SetTypelDType" use="required"/>

</xs:complexType>

<xs:complexType name="FunctionSubGroupType">
<xs:choice maxOccurs="unbounded">

<xs:elementminOccurs="0"maxOccurs="unbounded"name="FunctionSubGroup”type="FunctionSubGroupType7>
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<xs:element minOccurs="0" maxOccurs="2" name="SetType" type="SettingType"/>
</xs:choice>
<xs:attribute name-'Name" type="xs:string" use="required"/>
<xs:attribute name="Order" type-'xs:positivelnteger" use="required"/>

</xs:complexType>

<xs:complexType name="SetGroupType">
<xs:attribute name="Name" type="xs:string" use="optional7>
<xs:attribute name="ID" type="xs:string" use="required"/>
<xs:attribute name="Order" type="xs:positivelnteger" use="required"/>
<xs:attribute name="Note" type="xs:string" use="optional7>

</xs:complexType>

<xs:element name="lnfo">
<xs:complexType>

<xs:sequence>
<xs:element name="SetGroups">

<xs:complexType>
<xs:sequence>

<xs:element maxOccurs="unbounded" name="SetGroup" type="SetGroupType7>
</xs:sequence>

<xs:attribute name="ActiveSetGrp" type="xs:string" use="required7>
</xs:complexType>

</xs:element>

<xs:element minOccurs="0" maxOccurs="unbounded" name="EnumltemSet">
<xs:complexType>

<xs:sequence>
<xs:element maxOccurs="unbounded" name-'ltem" type="ltemType7>

</xs:sequence>
<xs:attribute name=”ID” type=”xs:string” use=”required7>

</xs:complexType>
</xs:element>

<xs:element maxOccurs=”unbounded” name=”FunctionGroup”>
<xs:complexType>

<xs:choice maxOccurs=”unbounded”>
<xs:elementminOccurs=”0”maxOccurs=”unbounded”name=”FunctionSubGroup”type=”FunctionSubGroupType7> 

<xs:element minOccurs=”0” maxOccurs=”2” name=”SetType” type=”SettingType7>
</xs:choice>
<xs:attribute name=”Name” type=”xs:string” use=”required7>
<xs:attribute name=”mRID” type=”UUIDType” use=”optional7>
<xs:attribute name=”Type” type=”xs:string” use=”optional7>
<xs:attribute name=”AlgVersion” type=”xs:string” use=”optional7>
<xs:attribute name=”Order” type=”xs:positivelnteger” use=”required7>

</xs:complexType>
</xs:element>

</xs:sequence>
<xs:attribute name=”FormatVer” type=”xs:string” use=”required7>
<xs:attribute name=”SetPhase” type=”SetPhaseType” use=”required7>
<xs:attribute name=”Name” type=”xs:string” use=”required7>
<xs:attribute name=”Model” type=”xs:string” u se -’required7>
<xs:attribute name=”IEDName” type=”xs:string” use=”optional7>
<xs:attribute nam e-’SerialNumber” type=”xs:string” use=”optional7>
<xs:attribute name=”FVersion” type=”xs:string” use=”required7>
<xs:attribute nam e-’mRID” type=”UUIDType” use=”optional7>
<xs:attribute name=”Substation” type=”xs:string” use=”required7>

</xs:complexType>
</xs:element>

</xs:schema>

72



ГОСТ Р 72621—2026

Библиография

Правила технологического функционирования электроэнергетических систем (утверждены постановле­
нием Правительства Российской Федерации от 13 августа 2018 г. № 937)



ГОСТ Р 72621—2026

УДК 621.311:006.354 ОКС 27.010-01

Ключевые слова: параметры настройки, формат задания, релейная защита и автоматика

Технический редактор В.Н. Прусакова 
Корректор И.А. Королева 

Компьютерная верстка И.А. Налейкиной

С дано в набор 24.04.2026. П одписано в печать 11.05.2026. Ф орм ат 6 0 х8 4 1/ 8. Гарнитура Ариал.
Уел. печ. л. 8,84. Уч.-изд. л. 8,48.

П одготовлено на основе электронной версии, предоставленной разработчиком  стандарта

С оздано в единичном  исполнении в Ф ГБУ «И нститут стандартизации» 
для ком плектования Ф едерального  инф орм ационного  ф онда стандартов, 

117418 М осква, Н ахим овский пр-т, д. 31, к. 2. 
w w w .gostin fo .ru  in fo@ gostinfo .ru

ГОСТ Р 72621-2026

https://www.mosexp.ru#
https://www.mosexp.ru# 
https://files.stroyinf.ru/Index/875/87526.htm

