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МИ 2463-98. Рекомендация ГСИ Массомеры 
“MICRO MOTION” фирмы “FISHER ROSEMOUNT” 
Методика поверки комплектом
трубопоршневой поверочной установки и 
поточного преобразователя плотности

Изменение № 1

Пункт 1.3 (стр. 3), два последних абзаца изложить в следующей редакции
- относительной погрешности смещения нуля,
- относительной погрешности

Пункт 5.1 (стр. 5) изложить в следующей редакции
Автоматическую установку нуля проводят согласно техническому описанию

массомера

Пункт 6 3 1 (стр 8), последний абзац изложить в следующей редакции 
Расчет коэффициентов массомера ведут по формулам (1) -  (15) Если в процессе 

измерения фиксируют период колебаний выходного сигнала ПП, плотность продукта 
вычисляют по формулам и колибровочным коэффициентам из сертификата ПП

Пункт 6 3 3 (стр 8) изложить в следующей редакции.
Определение относительной погрешности смещения нуля 
Относительную погрешность смещения нуля вычисляют по формуле (22)

Пункт 6.3.4 (стр 8) изложить в следующей редакции:
Определение относительной погрешности массомера
Относительную погрешность массомера определяют по формуле (25) Значение 

погрешности не должно превышать ± 0,25%. В свидетельство о поверке массомера 
записывают значение погрешности ± 0,25%

При поверке контрольного массомера определяют относительную погрешность в 
точках диапазона по формуле (27) Значения погрешности в этих точках не должны 
превышать ± 0,20%

Если относительная погрешность массомера превышает указанные значения, 
анализируют результаты измерений и в обоснованных случаях выполняют следующие
рекомендации

- уменьшают диапазон расходов, 
увеличивают количество измерений, 
проводят установку нуля,
промывают массомер и проводят поверку заново

элементы декора

http://www.kruzhevo-len.ru/dekor.html


1аблица расчетных формул (стр 11) 
Формулу (22) записать в в и д е :

0 СО =  —  х 100 ,%

В формуле (26) значение коэффициента 1,1 перед квадратным корнем заменить на 1,4

Приложение А, Условные обозначения (стр 16)
Обозначение Z исключить 
Ввести обозначение:

ZS стабильность нуля согласно описанию типа средств измерений для 
Государственного реестра “ Расходомеры массовые типа Micro Motion” (для массомеров 
модели CMF ZS= 0,007 т/ч, для массомеров модели DS ZS= 0,065 т/ч)
Изменить обозначения следующих величин

5j от носи re гьная погрешность массомера при i том измерении в j -той точке расхода,
%

50 от иосительная погрешность рабочего массомера, %.
6 h относительная погрешность контрольного массомера, %

Приложение Г (стр 20) Форму протокола поверки представить в виде
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