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ОБЩАЯ ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА

СОСТАВ ПРОЕКТНЫХ Р Е Ш Е Н И Й :

А льбом \ Общая пояснительная записка 
А льбом  2 Схемы функциональные и принципиальные 

Не стандартизированные конструкции 
А льбом  2 Щиты автоматизации 
А льбом  4 Схемы  управления принципиальные

Низкоьольтные комплектные устройства

РАЗРАБОТАНЫ
ГОСУДАРСТВЕННЫМ ПРОЕКТНЫМ ИНСТИТУТОМ

, ХАРЬКОВСКИЙ САНТЕХПРПЕК7" ,
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С о д е р ж а н и е  
/ .  В в е д е н и е

X р а з д е л  „ А в т о м а т и з а ц и я  ”

2. Пояснения к техническим  решениям
3. О бщ и е у к а з а н и я  по привязке чертеж ей
4. Указания по привязке конкретных чертежей 
'4.4 .Электрическая система регулирования
4.2. Пневматическая систем а регулирования
5. Схемы подключения
5 .  У  .Электрическая систем а регулирования

5.2. Пневматическая система регулирования
6. Примеры привязки
X Раздел,, Управление и силовое электрооборудова­
ние "

У . Пояснения к техническим решениям
2 . Общие указания по привязке чертеж ей

3. Указания по привязке конкретных чертежей
У .  В в е д е н и е

У .У .  Настоящ ие ти по в ы е  решения по авто­
м а ти з а ц и и  центральны х кондиционеров  
т и п а  КТц 2-125 ~  КТЦ2 -2 5 0  с о с т о я т  из 
д в у х  р а з д е л о в .

—  „  А втом атизация”
—  п Управление и силовое электрооборудование 

которые взаимоувязаны меЖду собой
i.2. Решения раздела*  Автоматизация*разделены на 

две ветви- электрическую и пневматическую и сгруп­
пированы в т р и  альбома следующим образом

4.2.4. б альбоме /  содержатся пояснения к типо­
вым решениям, указания по привязке чертежей, 
входящих в альбомы 2-5, примеры привязки черте­
жей как для электрической, та к  и для пневма­
тической  в е тв е й

/ 2 . 2 .  в альбомы 2+3 включены типовы е  
чертеж и, подле  Жощие привязке с целью  

их использования в с о с та в е  р а зр а б а ты ­

ваемых индивидуальных проек т о  в
альбом 2 содерж ит схемы функциональ­

ные и принципиальные9 нестандар/лизирован­
ные кон с т р  ук ц и и ,

альбом 3 ~ щ и ть/ а в то м а ти за ц и и  
У . 5 .  Решения раздела %> Управление и силовое 
электрооборудование сгруппированы в 4 
альбоме, ко т о р ы  й  с о д е р ж и т принципиаль­
ные электрические схемы управления и  
низковольтные ком плектны е у с тр о й с тв а  
/. 4. С т р у к т у р  а т и п а  вых р  еш ений и р  е алозу - 
емые на их основе функции приведены на 
с тр ук ту р н о - функциональной схеме (ли с т  2)

Iр а з д е л  „ А в т о м а т и з а ц и я ”

2. Пояснения к техническим  реш ениям  
2.У .  Р е ш е н и я  обеспечивают автоматизацию  
систем кондиционирования, обработка воздуха 
в которых и, соответственно, регулирование  
производятся по методу,, точкиросы”Обеспечи­
вается автоматизация однозональных и много­
зональных систем кондиционирования воздуха 
с качественным ( из менением температуры  и* 
влаЖм а с т и  приточного воздуха), количествен­
ным ( изменением расхода приточного воздуха) 
и коли ч е с т  венно- качественным регулирова­
нием парам етров воздуха в помещениях

2.2. коли ч е с т венное, коли чест венно-  каче­
с тв е н н о е  регулирование, а такЖ е прямое 
поддер ж а ние в  обслуЖи ^аемых зонах 
ёла Ж но с т н ы х  п а р а м е тр о  в предусмотре - 
но т о л ь к о  в  электрической в е тв и

2.3. 8 реш ениях п р и н я та  р а з б и в к а  
с и с т е м  кондиционирования в о з д ух а  на  
к о н т у р ы  р е гу л и р о в а н и я  При э т о м  каж-

Вы и к о н тур  регулирования в к лю ч а е т в 
себя ч а сть  в о здухооб раб а ты ва ю щ его  
обор у  д о  в а ни Я с с о о тв е тс тв ую щ е й  м и ре гу­
лирую щ им и органа м и fрегулирую щ им и  
воздействиями) и р е гу ля то р

Сочетания регулирую щ их воздействий  
в к о н тур а х  регулирования приведены  в  
т а б л  2  — 4 ( л и с т  4 )

2.4. Выделено п ять  контуров регулирова­
ния. Четь:ре из них предназначаются для 
поддерж ания тепловлаЖ ностнь!Х  парамет­
ров, а е д и н  -  развязываю щ ий по давлению  
в магистральном воздуховоде многозональ­
ных с и с те м  с кали чест в ен н ь ?м регулиро­
ванием О б р а б о тк а  воздуха в  тр е х  к о н т у ­

рах (из п я т и )  обе спе чи в а е тся  оборудова­
нием с о б с т в е н н о  ц е н тр а ль н о го  кондицио­
нера (центральная часть систем ы  кондицио­
нирования) О борудование двух о ста в ш и х­
ся к о н т у р о в  р а зм е щ а е тс я  в периф ерий­
ной ч а с ти  многозональных с и с те м  конди­
ционирования

2-4.1 Оборудование центра льной  части сис- 
тем ь! кондиционир ова ни я ( ц е н тр  а ль нь iй  

кондиционер)  обеспечивает
—  приведение влаго содержания при точно го воздуха 

(воздуха в обслуживаемой зоне) к требуемому Часть обо­
рудования кондиционера, обес печи во /ища я требуемое 
влагосодер Ж а ние, и р е гулятор  называются 
П е р в ы м  к о н т у р а м  р е г у л и р о в а н и я :

—  в однозональных систем ах приведение
температурь/ ш и отн о си те ль н о й  вл а Ж н о е т  и  ^  ^

Гяспсц
РЦк Гр

Вбтищенкп
KbaeraiuefotiiL Г -  --Js -C S -C S .d S .A l

автоматизация центральны х нондицио- 
нерав т и п а  КТЦ2- 425-кгцэ-230

СшШЛист Ластов
О Р / 06Saiaaaie&KtH 'Ж'

общая попечитель - 
на я записка

Го с с т р о и  сссР 
ХарьКоЗскии  
сан т е х  п р о е к т
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У П Р А В Л Е Н И Е  И  С И Л О В О Е  
Э Л Е К Т Р О О Б О Р У Д О В А Н И Е

А  В  Т  □ М А Т И З А Ц И  Я

З Л Е  К Т Р И Ч Е С К А Я  С И С Т Е М А  Р Е Г У Л И Р О В А Н И Я

(  ОрТОНЫ быдОрО 
Pf/jCUMO »/jpOf&\ 6-
н о д  fde блокиро­
в а н о - сблокиро­
в а н о )

2. Си л ова я  а п п а ­
р а т у р а  у п р а в ­
л е н и я

Низковольтные Компл екгные устройства 
"cZrZoWbTc ' 1 р е ле  С

п  су/-/ел и  f  -

1. Органы местного 
сблокированного 
Управления приво­

дам и

2. Аппарат ура,р еа - 
лиЗунт щ аД п р о г ­
рам м у овт ом ат и- 
Зиреванного пуск 
блокировок а  контро­
ля работы приводов

3- Сигнал об  откло­

нении сист ем ы  по  
Угрозе замерзания
Каглори ср ер а f<? з а ­
п ом инани е aj)

Y. Сигнал О сост оя­
н и и  C t y  cm  €ш ы  
S. Нормирование 
предупредит  ельно- 

го пр ед п усково го  

С и гн а л а

Сьгно\ * а прогрев калории
(Предварительный прогрев и 
прогрев при угрозе 3 ' нерзаиия)

Щит автОА/аГизасфии

I  р е гулято р ы .

2. Органы быдирор&кьг 
ни регулирования  
(р у и н  -  а в т )

Сита* cfamê xcraHOSgKj | ^ _  ьОЬ&тм, млОМнич* 
ИМ {всистеме fкласса)

г г—

Отключение приточного вен-
тилд тора ори угрозе замер-' 
За ни Я к а л о р и ф ера

.3 3 '

(Аппарагура, реали­
зую щ ая орогралтл/у 

роботы исполнитель­
ны х м еханизм овире­
верс воздушных, к л а ­

п а н о в

Цилатометрические 

терш о р е гул  я  торы

честная сборка 
аппаратуры Управление

У ’» » * " '- *
О братная

Связь

Электрин

ИМ

^•Синхрона-
I З а т о р
I___ _ J К = 2 ~ ;г1

с в я зь  ______|

Д а т ч и к и
п арам ет ров

ПНЕВМАТИЧЕСКАЯ СИСТЕМА РЕГУЛИРОВАНИЯ

Ш и т авт ош агиз а  а  и  и

(  Органы быдорхУреЯсинаре­
гулирована# и  указатели  
поло Ксения им  (БЛре, У).
8. Устройства селекции 
и масштабирования ко­
мандного еигнала/длдреа­
лизации последовательного 
ходоиспомительных меюнцугоб <р 
3. Устройства риксацич 
еаннорны норуНсного 
воздуха.
У.Аппаратура. обеспечива­
ющая Специальные бло/и/роб 
Ki/fSaufvma калорифера 
О т замерзания,реверс)

Селектированные и масштабиро­
ванные командные си гнали/

ГАЯ Jr ЧО )

Пневматические 
исполнительные 
механизмы  
fкроше ИМ  
воздуш ны х 
кл с т а н о в )

Селектированный и  масштаби-

Гровумный командный сие нал с 
фиксированным на уровне са­
наторной нормы начальным  
давление* /($ .„лом э/Ьн  г о. о) Пневматические 

исполнительные 
механизмы 
воздушных 
Клан о (нов

Диотатометри че- 

с к и е  т ерм орегу- 
лЯ  та р ы /______

Р )о  Л/tf e r n y

П н ев м ат

р е гу л и р у

n p u d i

и ч е ск и е  

ю  сц  и  е  

эр ы

р е гу л и р у е м а я
т е м п е р а ту р а

-Пг'сЗз'— г-

, С—3

iSE:

f' _ а  
J C F  c D  

? U D

c n o ^ t ^
□  < s

C L
а а . с р
L Q  C Z I c z j
□  □ C L

i t
V b
5  5

• Контроль
сигнал изация

Q

Д а т ч и к и  
парам ет р о в

1. Д и с  гп  а  меч щ о н  / ь /е  к о н т р о л ь н ы е  п р и б о р ы  п  а р  о  л/е гп р  о в

2. Си г  н  су л  и  в а т  Op ь / э н т а л ь п и и  б т е п л о с о д е р Н с а н и я ), в л а гО с о д е р Н с & н и я  и л и  т е  ли  п е ­

р а  т у  р Ы  н о р у  Н ем ого (в о з д у х е *  f с  Э л е к т р  о  к о н то / к . т  н ь /j u  (в ы х о д о к / )

3 . Ш д и к а то р ы  с о бир а  т е  л ь ных сигм и л о в  о с о с т о я н и и  У с т а н о в о к  

V Органы д и с та н ц и о н н о го  £ клн )ч е н и Я -О тклю че н и я  у с т  санов о к .

С т р у к т у р н о  - функционально# схе/ио- 3
Э Д 5 9 /А
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ё зоне, а в двух канальных многозональ ных 
системах тем пературы  ё канале горячего воз­
духа к заданным Часть оборудования кондици­
онера ( ё дёухканальных многозональных систе­
мах калорифер £ канале горячего ёоздуха),реали­
зующая э т и  функции, и р егулято р  пазы вают- 
ся ё  т а  р ы м  к о н т у р о м  р о г у -
л и р о в а  н и я \

— под дер ft они е с та ти ч е с к о го  давЛенияв 
коллекторе постоянного  давления ёмного­
зональных систем ах с количественным регу­
лированием с целью развязки зон по расходу 
ёоздухо . Ч асть аборудоёания кондиционе­
р а , р еализую щ ая э т у  функцию, и регулятор, 
н а з ы в а е тс я  Г П р е т ь и / И  (развязывающим] 
к о н т у р о м  р е г у л и р о ё  о  н и  я

2.4 2. О б орудовани е  периферийной час­
т и  многозональных систем кондиционирова­
ния ( колорирерь/, в о з д у х о о х л а д и те л и ,  
Воздуш ны е клапаны) о б р а з у е т зональные 
В оёодчики  S за ви си м ости  о т  количества  
пара м е тр о в , поддерживать которые требует­
ся прямым способом (  непосредственна по 
д а т ч и к у  ё з о н е ) ,  зональный доводчик мо?Кет 
быть одноконтурным а двухконтурмым При э то м

— оборудование одноконтурного зонального 
доводчика ир е гуля то р , а такЖ е  часть обо­
рудования двухконтурного зонального довод­
чика, предназначенные для поддерЖамия темпе­
р а т у р ы , и p e r  у  ля т о р ,  назьгб а ю т с я  
ч е т в д р  /7 7  ы  м  к о н т у р а м
р е  г  у  J  и  р  о  в о  н и  я ;

— ч а с т ь  оборудования двух контурного  
зональнаго доводчика  , п р е д н а з н а  чен -

ноя для поддерж ания влаж ностнь/х п а р а ­
м е т р о в  в о здуха  (о тн о с и те л ь н о й  влажнос­
т и ,  ёл а го соде рж ания), и p e r  у  ля т о р  назы ­
в а ю т с я  П я т ы м  к о н  т у р о  м  р е г у ­

л и р о в а н и я
2.4.3. Классиф икация к о н ту р о в  р е гули ­

р о в а н и я  с в е д е н а  в  т а б л и ц у  i  (л и с т  4 )
2.4.4. При использовании чертеЖ ей дан­

ных типовых решений £ со с та в е  и н д и в и д у ­
альных п р о е к т о в  в п о ясн и те льн о й  за п и с­
ке к т а к и м  п р о е к та м  необходим о д а т ь  
пояснения о т н о с и т е л ь н о  п р и н я т о й  клас­
сиф икации к о н ту р о в  регулирования и о т ­
носящ ейся те р м и н о л о ги и

2.5. типовы м и решениями предусм отре­
но р азделение систем ы  регулирования на  
два к л а с с а  П ри э т о м  ё э л е к тр и ч е с к о й
в е т в и  и м е ю т с я  о б а  к л а с с а , а в  пневма - 
ти ч е с к о й  в е т в и  т о л ь к о  в т о р о й

2.5.4. С и с те м а  регулирования первого 

класса обеспечивает прямое поддерж ание  
следующих пар ам етр ов

-  те м п е р а ту р ы ,
относительной влажности  ̂см раздел ь

— влаго содержания,
— давления воздуха ё коллекторе многозо­

нальных систем  кондиционирования с коли­
чественны м  регулированием

2.5.2. С и  с те м а  регулирования в то р о го  

класса о б е с п е ч и в а е т  прямое поддержание 
только т е м п е р а ту р ы  ( влаЖнастные пара - 
м етры  поддерж иваю тся косвенно за с ч е т  
поддержания тем пературы  воздуха за камерой 
орошения или тем пературы  водь/ в  п о д д о  -  

не камеры орош ения).

2.6. использованы регулирующие прибо­
ры следующих т и п о в

2.6.4. 8 электрической в е т в и  во всех 
контурох р е гул и рования

— Рс 29 в систем е регулирования 4класса
— ТМ 8 и ли  Т Э 2 П З  в системе регулирова­

ния 2 класса
- 2 6  2. В пн е вм а ти че ско й  в е т в и
~ Т У Д П  в  первом к о н т у р е  р егули р о в а ­

ния, а та к ф е  во в то р о м  к о н ту р е  дё ухк а ­
нальных многозональных систем ',

— р г  Б  п  в о  в т о р о м  и  ч е т в е р т о м  к о н т у ­

р а х  р е г у л и р о в а н и я

2.7 Ч ертеЖ и, подлеж ащ ие привязке,вы­
пал йены по сле дую щ ем у п р и н ц и п у

27.4. Функциональные схемы выполнены'
— п о к о н т у р н о  д л я  первого, в то р о го ,  

ч е т в е р т о г о  к о н т у р о в  р егулиро вания ,
— З л я  с о ч е т а н и я  к о н т у р о в  регу­

лирования в мног’озанальнь!х систем ах /в то ­
р о г о  и  ч е т в е р т о г о ,  т р е т ь е г о  и четвертого, 
ч е тв е р то го  и п я то го ', тр е ть е го , четвертого  
и п я то го )

Для каж дого варианта к о н ту р а  или ва­

р и а н т а  с о ч е та н и я  к о н ту р о в  выпал нем о т ­
дельный чертеЖ  Полная ф ункциональная  
схема к о н к р е тн о й  системы кондициониро­
вания о б р а з у е тс я  п у т е м  привязки с о о тв е т­
с т в у ю щ и х  ч е р те Ж е й  в  необходим ы х  
с о ч е т а н и я х :

2.7.2. Принципиальные схемы выполнены 
сле дую щ и м  образом

2.72.4. В электрической в е тв и  принципи­
альные схемы вьтолнены  по узловом у прин­
ц и п у

Т Ч П  2 0 4 - 0 2 -  2 5 .8 6 -  А 4

9 4 -5 9 /J  4
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Тем пература f/ т о ч к и р  ось/f t p ) ;  

тем пература мокрого термометра/въ) 
З а  кам ерой орош ения

+
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орошения

5лагос0дерэ1саниеСс1п); 
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В  л агО содерж ание fc/p ) —  

З а кам ерой орош внид X
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б  зо н е

Температура Г/ %pj 
ом агистральном  
Воздуховоде /канал 
горячего Воздуха 
двух канальных систем)

-I-

О тн о си те ль н а я  

блаНсность (f n )  
€  зоне

Тем пер отур a ft %) 

£  зоне X

3 - -----
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2 + +

3 X X
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5 X X X
в X X X
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Системах* регулирования

X  Реал и зуе т сд только Эл ектрической С и с те м е  
р е гул  up оВа ни я
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П р е д у с м о т р е н ы  с ле д ую щ и е  у е м

— Узел р е г у л я т о р а  Рс.29
для 4 к о н т у р а ^  > [с и с те м а  p e r  у  лира-

— узел р е г у л я т о р а  Рс.29 вания 4класса) 

для 2 ~ $  к о н т у р о в " , '
-*• у з е л  р е г у л я т о р а  ТМб [с и с т е м а  р е гули р о ­

вания 2  к л а с с а ),

—  у зе л  р е г у л я т о р а  ТЭР/73 [с и с т е м а  регули­
р о в а н и я  2  класса)

—-у з е л  управления исполнительны м и механик 

мами 4 к о н т у р а  регулирова ния ;
— узел управления исполнительными механизма­

ми 2 /з) к о н т у р а  р е гули р о ва н и я ;

— узел управления исполнительными механиз­

мами k (  5 ) к о н ту р а  регулирования ;

— узел синхронизации исполнительных механиз­
мов воздуш ны х клапанов 4к о н ту р а р е гу -' 

ли р ова ни я ;

— уз ел синхронизации исполнительных механизмов, 
узлы испо лни тельны х механизмов\

—  узлы синхронизируемь/х исполнитель ных 
м е х а н и з м о в

все узлы , за исклю чением  узло в  р е гу л я т о р о в ,  

П рим еним ы  как для с и сте м ы  регулирования 4клас-. 

са, т а к  и для с и с те м ы  регулирования 2 класса

Принципиальные схемы узлов управления ис­
п олнительны м и механизмами являю тся унифици­

рованны  ми На них показаны  исполнительнь/еме- 
ханизмы в м аксим ально возможном наборе для 

с о о тв е тс тв у ю щ е го  к о н ту р а  регулирования. Но 

принципиальной схе м е узла управления 4контура  

регулирования, кром е т о г о ,  показаны элементы\ 

обеспечиваю щ ие реверс воздушных кла п а н о в  и  

з а щ и т у  калориферов о т  зам ерзания При о т с у т ­

с тв и и  в к о н к р е т н о й  с и с т е м е  к а к и х -л и б о  ме­

ханизм ов ш и  ф у н к ц и й  [ з а щ и т ы  о т  зам ерзания 

или  „  р е в е р с а ») При привязке ч е р т е  фа с о о т в е т ­
с т в у ю щ и е  элементы схемы следует вычеркнуть 

ПодроЪные пояснения, касающиеся привязки, приве­

де ны  в  р а з д е л е  Ук а за н и я  по  привязке конк- 

р  е т  ных ч е р т  е ф е й 99

Сх емы у п р  а в ле н и я  исполнительны ми механиз­

мами в т о р о г о  и т р е т ь е г о ,  ч е т в е р т о г о  и  п я то ­

го  к о н т у р о в  п о п а р н а  уни ф и ц и ров аны

Полны й ком плект принципиальных схем для 

да н н о й  систем ы  обр а зуе тся  п у т е м  привязки 

схем с о о т в е т с т в у ю щ и х  узло в  При э т о м  одни и 

гл е ф е  узлы  м о г у т  в х о д и т ь  в  к о м п ле к ты  схем 

для различны х с и с те м , о чем на ч е р те ф а х  узлов  

и м е ю т с я  с о о т в е т с т в у ю щ и е  прим ечания  

2 7.2. 2. В пневм атической в е тв и  принципи­
альные схемы выполнены п о к о н т у р  но. Пред у  -  
см о тр е н ь / с ле д у ю щ и е  схемы

— унифицированная схема р е гу ли р о в а н и я  
п е р в о г о  к о н т у р а ,

— схема регулирования первого к о н ту р а с  

одним  в о з д е й с тв и е м  [ о д  п о с е к ц и о н н ы й  калори­
ф е р  п е р в о го  п о д о  г  р е в а ) ,

— схема регулирования в то р о го  к о н т у р а ,

— унифицирова н ная схема регулирования
з анальны х д о  в о д о й  к о  в [  ч е т  в е р т ы й  к о н т у р  

р е г у л и р о в а н и я )

У  н и  ф и ц и р о в а  ины е схемы выполнены для  

максимально возможного набора исполнительных 
м еханизм ов в к о н т у р е  р е гу ли р о в а н и я

Н а о б е и х  принципиальны х схемах перво­

го  к о н т у р а  регулирования показаны элементы, 

обеспечивающие функцию з а щ и т ы  калориферов  

о т  за м ер за ни я, а на униф ицированной схеме  

кроме т о г о  показаны элем енты ,обеспечиваю ­

щ ие функцию „ реверс воздушных клапанов”

При привязке ч ер глефа в случа е о т с у т с т ­
вия в  к о н к р е т н о й  с и с те м е  ка ки х-ли б о  меха -  

низ м о  в ш и  ф у н к ц и й  [з а щ и т ы  о т  замерзания  
ил и „ р е в е р  с а п)с о о тв е тс тв у ю щ и е  эле м е н ты  схё 

мы с л е д у е т  в ы ч е р к н у ть  ПодроЪные пояснения, 
А о  саю щ иеся привязки , приведены  в р а зд е ле  

„ У к а з а н и я  п о  привязке ко н к р е тн ы х  ч е р т е  фей" 

П о лн ы й  к о м п л е к т  принципиальных пневма­

ти ч е с к и х  схем д ля  д а н н о й  с и с те м ы  о б р а з у е т ­
ся п у т е м  привязки схем с о о т в е т с т в у ю щ и х

к о н т у р о в

2 . 7  5 Ч е р те ф и  ус тройств,предназначенны х  

для разм ещ ения п риборо в и  а п п а р а ту р ы [щ и т ы  

а в т о м а т и з а ц и и  и  д р у ги е  к о н с т р у к ц и и )3 выпол­

нены с л е д у ю щ и м  о б р а з о м

2П.з А .8 электрической в е т в и  вы полнены  

ч е р т е ф и  'щ и т о в  а в т о м а т и з а ц и и  и  ч е р те ф и  

м естны х к о н с т р у к ц и й
& щ и та х  а в т о м а т и з а ц и и  р а зм е щ е н ы .

—  р е гу л и р у ю щ и е  п р и б о р ы
— перекл ю ч а те ли  для  ук а за те ле й  пол офени я 

исполнительны х механизмов [ в  щ и т а х  

первого кла сса )j

— релейная а ппаратура, обеспечивающая под­

ключение (о тк лю  че ние)регулирую щих при - 
боров к исполнительны м механизмам и  бло­

кировки исполнительны х меха низ моё при 

вклю чении [о т к л ю ч е н и и ) с и с т е м ы  кон­

д и ц и о н и р о в а н и я  ;

—  а п п а р а ту р а ,  обеспечиваю щ ая реверс  

воздуш ны х к ла п а н о в  [ в  щ и т а х  ц е н т -

— р о ль  н о й  ч а с т и )

Ч е р те ф и  щ и т о в  а в т о м а т и з а ц и и  вы полнень /

ТМ П ЗО к 02-26 66- А 4

с,
3HS9M
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т р е х  т и п о в
— для си сте м ы  регулирова ния 4Класса с р е ­

гу л я то р а м и  РС29 у
—  для систем ы  ре гулирова ния 2 класса
_ _  с р е г у л я т о р а м и  TMS л и д  о  р е гуля то р а м и  

ТЭ2ГТВ
В каждом т и п е  п редусм отрены  с ле д ую щ и е  
в а р и а н ты  щ и т о в

—  для ц е н тр а ль н о й  ч а с ти  систем ы  кандициа­
нирования о д н о к о н т у р н ы й  (п е р в ы й

к а н т у р  р  егулиро в  а н и  я ) ,

—  для ц е н тр а ль н о й  ч а с т и  систем ы  кондиции•

нирования д ё У Х  к о н т у р н ы  й (4 и  2 рлиЗ) 

контур ы  р е гули р о ва н и я) 
дл я пер и <рер ий н о й  ч а с ти  с и с т  емы кондицио- 
ниро в а ни я (з анальные доводчики)  д ё у х  к о н  ~  

т у р  Н Ы  и  П рим еняется для д ё  ух одно контур- 

ных зональных доводчиков (два четверты х кон­
т у р а  регулироёания)илидля одного дёухкон­
т у р  нога зонального доёодчика ( ч е т  Те р ты й

и п я т ь !  и  к о н тур ы  регулираёания)
При привязке чертеж ей центральной ч а с ти  к сис­

тем ам , не треб ую щ им ре ёе рса  ёоздуш ны х  
клапанов, с л е д у е т ;  с целью исклю чения а п ­
п а р а т у р н о й  из бы т о ч н о с т и ,  £ы чер к н у т ь  
а п п а р а т у р у , р е а л и з у ю щ у ю  функцию  

„  Ребер с ”  П о д р о б н ы е  п о я с н е н и я  п о  п р и ­
вязке приведены  в  р а з д е л е  „ У к а з а н и я  п о  
при вяз ко ч а р т е р  е й

Вне щ и т о ё  а в т о м а т и з а ц и и  ра споло­
ж ена а п п а р а т у р а

-  п у с к а т е л и  и с п о лн и те ль н ы х механизмоё  
МЭО- А д / 63- о, 63) МЭО 't00j2S-OJ2S',Md04e/25 Qp5 
и д р у ги х  произ в а д е тв а  Чебоксарского и  
Севанского за в о до в ,

—  синхронизаторы  х о да  исполнительны х ме­
ханизмоё (балансны е р е ле  В Р Э  - ч)

Указанная а п п а р а ту р а  разм ещ ается н а  м е с т­
ных к о н стр ук ц и ях, подлежащих изгото влени ю  

на мо мгла Ж но- за го то в и те льн ы х у ч а с тк а х  мон­

таж ны х организаций Шиповыми чертежами пре­
дусм о тр е н ы  к о н с т р у к ц и и  (м е с тн ы е  сборки  
с л е д у ю щ и х  ёариангпоё ,

—  с п у с к а т е л е м
—  с п у с к а т е л е м  и  с и н х р о н и з а то р о м ,
—с си  н хр о  н и з  о т о р о м

Й п п а р а тур а  и  сб о р к и  заЖ имовразмещ а­
ю т с я  ё ящ иках (п р о тя ж н ы е  ящ ики т и п а  ЯП)

С ц е ль ю  и н д у с тр и а л и з а ц и и  м о н т а Ж а  и  у до б ­

с т в а  о б с л у ж и в а н и я  а п п а р а ту р а  у с т а н а в л и ­
в а е т е  я н а  съем ны х па н е лях

Ч ертеЖ и м е стн ы х конструкци й и  с о о т -  
в е тс тв у ю щ и х  с хем соединений предназно чены 
для включения в  к о м п ле к т че р те ж е й „задание  
мон т а  Ж н а - з а г о т о в и т е л е  н о м у у ч а с т к у  ’! 

П р е д у с м о тр е н ь / с ле д у ю щ и е  ч е р те Ж и  
— С б о р к а  м е с т н а я  

-К о р п у с
— Панель съем ная Пс4  

-П а н е ль  съем ная п с  2  

-П а н е л ь  с ъ е м н а я пез  
—Схема соединений Панелипс4  

— Схема с о е д и н е н и й  Панели пс 2 и  л е з  
Корпус маЖ ет и м еть две с те п е н и  з а щ и ­

т ы  DP34и ОРЙЗ и дёа или  т р и  са льника  

Всего и м е е т с я  4 т и п а  к о р п у с а
ГЛип съем ной п а н е ли  связан с /пи пом  

у з ла  и с п о л н и т е л ь н о го  механизма

ГПи 7 м естной  сборки за в и си т  о т  принятого  

т и п а  съемной панели и т и п а  корпуса Р а злич­
ными сочетаниями съемных панелей и  к о р п у ­
сов о б р а з у ю т с я  42 т и п о в  м е с тн ь !х  сборок 
С о о тв е тс т в и е  т и п о в  местных сборок (с учетом  
ти п о в  корпусов и съемных п а н е л е й )ти п у  узла 

и спо лнительного механизма определяется по 

„  ГПаблиц е т и п о в  местных сборок*’ приведенной 
на ч е р те Ж е  „ Сборка м е с тн а я  ”

8 к о м п ле к т ч е р те Ж е й  задания на и зго то в ­
ление м естны х сборок вклю ч а ю тся

— ч е р т е й , Сборка м естноА лаоЗмощ  чертежу
г  •» г  >\ независимо о т  кали-

—  чертеЖ  „ К о р п у с I чества типов сборок
—  чертеЖ и съемных панелей выбранных типов,
—  чертеЖ и схем соединений соответствующих

— съемных панелей
Количество местных сборок по ти п а м , а 

т а к Ь е  к о ли че ство  ком плектую щ их /съемных 
панелей и  корпусов по т и п а м ) с л е д у е т  указы ­
в а т ь  в с п е ц и ф и к а ц и и  к ч а с т и  п р о е к та  „Зада­

ние м а н та  Ж но-за г о т о в а  тельном у у ч а с т к у п 

2 7.5 2. В п не в м а ти ч е ск о й  в е т в и  выполне­
ны ч е р те Ж и  щ и т о в  а в т о м а т и з а ц и и

А ппа ра тура , р а зм е щ енна я н а  щ и т а х , 
функционально и к о н с т р у к ти в н о  разделена  
на д в е  гр у п п ы

— в  п е р в у ю  гр уп пу в х о д и т  постоянная часть 

аппаратуры , т  е а п п а р а ту р а  п и т а н и я
с Ж а т ы м  во здухо м  и  байпасны е панели  

д и с  т а н ц и о н н о г о  у п р а  вления;

7
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—  So вторую  группу входят функциональные 
элементы, обеспечивающие последователь - 

ныб ход и  блокировки исполнительнь!х ме­
ханизм ов

аппаратура первой группы установлен® непосред­
ственно на щ и та х • Аппаратура € т о р о й  груп­
пы размещена на съемных п ла та х  ( функционалы 

ныв узлы)} подлежащих установке на щ и ты  
Указанный прием позволил максимально унифи­
цировать щ иты  Кроме этого,размещение функ­

циональных элемента£ на съемных платах повыша­
е т  рем онтопригодность щ и т о в

Ч е р те ж и  щ и т о в  сосредоточены в а ль­
бом е 3 и выполнены по тр е б о в а н и я м  
PM 4 -4 0  7- 6 Я

Ч е р те ж и  функциональных узлов  

(съем ны х п л о т )  со ср е до то ч е н ы  в альбоме 2 

„Схемы ф ункциональны е и  принципиальные. 
Не с т а н  д а р ти зи р о в а н н ь /е  к о н с тр ук ц и и  * о  
предназначены для включения в  ком плект  

ч е р те ж е й  у) З а да н и е  м о н та ф н о  -  з а г о т о ­
в и т  е льном у  у ч а с т к у ”

Пред у  смотрены следующие варианты  

щ и т о в  а в то м а ти з а ц и и .

— центральной ч а с т и  унифицированньгб 

одно кон т у р  ный;
— ц е н тр а ль н о й  ч а с т и  унифицированны  б  

двух  к о н тур н ы й ,
— ц е н тр  ал ь ной ч а с т и  двух контурны  и  f вари­

а н т  4 первого к о н ту р а  регулирования с' 

одно секц ионным калориферам и в то р о  б  
п о д о гр е в  ) ;

— зональны х доводчиков, варианта,
-зона льны х доводчиков, в а р и а н т 2;

Разработаны чертеж и следующих функцио­

нальных узлов:

— бойлера,
—калорифера  / подогрев®, 

— воз душ ны  х клапанов,
— ре ве р са •

—  клапана на холод ной воде[холодо носителе) 
Количество по каждому из принятых для дон­

ного п р оекта  функциональных узлов следует ука- 
зы ва ть в спецификации к ч асти  проекта „  Зада­
ние монтафно- за го то ви те льн о м у у ч а с тк у  ”

2 . 6 . Все прочие чертежи подлеж ат разработ­
ке при выполнении рабочего п р о е к та  fрабочей 
до к ум е н т а ц и и )

4ля облегчения составления схем подклю ­
чений данными решения ми предусмотрены  

образцы  схем п о дк лю ч е н и и  к щ и та м  и  схем 
подключений местных сборок, к о то р ы е  следу­
е т  использовать в  к а ч е с тв е  п особия

П одробны е пояснения, касающиеся исполь­
зо в а н и я  о б р а з ц о в  схем п о д  к лю  и е н  и  я, при­
ведены  в  р а зд е ле  s

3. Общ ие указания по привязке чертежей,

3.4 Привязываемые чертежи вклю чаю тся в  
с о с та в  разрабаты ваем ого индивидуального  

п р о е к т а
з . 2. Привязка ч е р те ж е й  оформляется основ­

ной надписью по го с т  24 Юз- 76 Э т а  основная 
надпись (д а ле е  в т е к с т е  „  Ш там п привязки*) 
р а з м е щ а е тс я  н а д  или слева о т  основной над­
писи т и п о в о го  чертеж а и  долж на со де р ж а ть  
все р е к в и зи ты , предусм отренны е для основных 
надписей индивидуального п роекта, в с о с та в

которого включается типовой  черте ф.
3 . 3 .  4ля привязки, как правило, сле дуе т ис­

пользовать копии типовых чертежей, выполненные 
на кальке электрографическим способом Указан­
ная копия, привязанная и оформленная у с т а ­
новленными подписями ,  является подлинником 
ч ер глефа индивидуального п р о е к та

Пр и меча ние одной из осоЪенност ей данных 
типовы х реш ений я в ля е тс я  т о ,  ч т о  о д и н  и 
т о т  ф е т и п о в о й  ч е р т е  ф в одном и  т о м  фе 
индивидуальном  проекте м орет использоваться 
н е о днокра тно  ( для привязки к различным сис­

те м а м  )  и, с о о т в е т с т в е н н о , в него б у д у т  
в н о с и ть с я  различные изм енения,т е после  
привязки э т о  б у д у т  различны е ч е р те ж и  

и н ди ви дуа льного  п р о е к та
В гра ф е 4 основнь/х надписей т и п о ­

вых че р т е  ф ей наименования че р те  фей при­
ведены  условно При привязке чертежа в гра­
фу 4 ш та м п а  привязки с л е д у е т  вне сти  н а ц ­
менов а ние, принимаемое для данного ч е р те  - 
фа в индивидуальном п р о е к те  Например схеме 
функциональная первого контура регулирования 
систем ы  Л  24, v  Схема принципиальная управле-

ti
ни Я UM  первого ко н тур а  В ариант 1\ „  Схема прин­
ципиальная управления и М т р е т ь е го  к о н т у р а “
„  Щ и т  а вгпоматиз а ц и  и  к 24 О бщ ий в и д  "

В ведом ость ч ертеф ей и нди в и дуального  

п р о е к та  вносятся на имена в а ни  я чертежей, 
указанные в граф е 4 ш та м п о в  привязки

З.Ь. б з о б р а ф е н и я  на ти п о в ы х  чертежах  
выполнены в максимально возможном объеме  

для да н н о го  у з л а  При привязке изб ы точ ны е  
эле м енты  с ле дуе т вы черкивать, если и н о е  
не п р е д у с м о тр е н о  указаниям и р а зд е ла  4

тмп$а4-02'2$ ее-А 4
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как про & ало, элементы, для которых при привязке 
имеется вероятность исключения, сгруппированы 
и ч е тко  обозначены

Необходимые конкретные донные при привязке 

сле дуе т вписывать £ специальна предусмотренные 
прямоугольники При о т с у т с т в и и  таких данных & 
с о о т в е т с т в у ю щ и е  прямоугольники следует 
вносить прочерки Данные приборов и аппарату­
ры, подлежащих выбору при конкретном проекти­
ровании, с ле дуе т вписы вать в с о о тв е тс тв ую ­
щие свободные с тр о к и  перечней

з .  6. В ссылках на другие  чертеж и над дроб­
ной чертой  указаны обозначения чертежей па 

типовым решения м, под дробной чертой предусмот­
рены прямоугольники, в которые при привязке следу­
е т  вписать обозначения, принятые для э т и х  чер­
т е  Ж Спи сгг?о в) в индивидуале ном п р о е к те

8 пояснительной записке к индивидуальному 
п р о е к ту  с ле д уе т д а т ь  пояснения относи толь - 
но указанных ссылочных обозначений/

U. УКазани я по привязке конкретных чертежей

У .4.Электрическая систем а  регулирования  
4./ .  / .  Функционале ньie схемы а втом ати за ц и и  

Функциональные схемы выполнены унифици­
рованными и применимы как для системы автома  -  

ти з а ц и и  1 класса [на базе регулирующ его прибора 
рс 29) т а к  и  для системы автом атиза ции 2клас­
са (на базе ре гулирую щ их приборов тм8шитэ2/73) 

исключение с о с то в л я ю т  варианты3 и в функцио­
нальных схем сочетании ко н тур о в  регулирования 
многозональных систе м ,  к о то р ы е  выполнены  
то ль к о  для систем ы  а в то м а ти за ц и и  /класса

4.1.4А. В прямоугольники, предусмотренные 
в п у н к те  4„ Примечании99 всех схем,  следует впи­
с а ть  обозначения установок кондиционирования 

иди зональных доводчиков, для к о т о р ы х  при­
менен данный чертеж

4.4.4. 2. 8 прямоугольники, предусмотренный  
п у н к те  2 }) Примечаний" всех схем (за исключе­
нием ва р и а н то в  3 и 6 функциональных схем соче­
таний гон тур о в  регулирования многозона дьных 
систем ), сле дуе т вписать обозначения те х  ус­

тановок  л андиционировония или зональных довод­

чиков, для которы х принята система а в то м а ­
ти з а ц и и  /класса При о т с у т с т в и и  в донном  
индивидуальном проекте то к  их установок ш и  
доводчиков в указанных прямоугольниках следует 

сде ла ть  прочерки
4.4.4.3. 6 прямоугольники, предусмотренные 

в пункте Примечаний "  Всех схем [за исключе -  
наем вариантов 3 й £ Функ циональных схем 
сочетаний контуров многозональных систем )  

следует вписать обозначения те х  установок  

кондиционирования или зональных доводчиков, 
для которых принято система автомаЛггизо- 
4 и и  2  класса При о т с у т с т в и и  в данном 
индивидуальном прое к т е  та к и х  установок  
или доводчиков в указанных прямоугольни­
ках с ле д уе т сделать прочерки

4.4 А. к 6 соответствую щ ие прямоугольники, 
предусмотренные в п ун к те  2.4 п Примечаний ”  

всех схем (за  исключением вариантов 3 и в 
функциональных схем сочетаний к о н тур о в  

регулирования многозональных систем ), в  
п у н к т е  3 ,у Примечанийп ва риа нта  б и в 
п у н к т е  S. 2 „ Примечаний ”  ва риа нта  вфунк- 
ц иона льны х сх ем сочетаний контуро в регулиро­

вания многозональных систем, следует вписать  

обозначения глех у с т а н о в о к  кондициониро­
вания ш и  зональных доводчиков9 для к о то ­
ры х п р и н я т о  р е гули р о ва н и е  с о о т в е т с т ­

в у ю щ е го  п а р а м е тр а , а гпакЖн обозначе­
ние п о з и ц и и  д а т ч и к а  па д а н н о м у  проек­
т у  При о т с у т с т в и и  необходим ости р е  гули- 
ров а ть  какие - либо параметры  в со о т  в е т с т -  
вующих прямоугольниках с л е д у е т  сделать  
прочерки Вели вообще о т с у т с т в у ю т  установки  
или доводчики, для ко/порь1Х принята система

а в т о м а ти з а ц и и  А класса, во всех указанны х  
прямоугольниках следует сделать прочерки

4.4.4.5. 6 с о о т в е т с тв у ю щ и е  прямоугольни­
ки, предусмотренные в п у н к т е  3  У „  Примеча­

н и й ” ва р и а н то в  4,7и 9 функциональных схем 
первого к о н т у р а  ре гули р ова ни я ,  с л е д у е т  
вписать обозначения т е х  уста н о во к  кондицио­
нирования, для которых п р и н я т  с о о т в е т с т в у ­
ю щ и й  ва риа нт разм ещ ения д а тч и к а  тем пе­
р а т у р ы

На всех схемах ( за исклю чением вар иан ­

т о в  В и в  ф ункц и она льны х схем с о ч е т а н и й  
кон тур о в  регулирования многозональных систем) 
ё п у н к т е  ЗА  „  Примечаний* в  прям оугольни­
ки, предусм отренны е после слов „ П озиция  
датчика'', сле дуе т вписать обозначение позиции 
д а тч и к а  па да н н о м у п р о е к ту

При о т с у т с т в и и  каких-либо из вариантов  
ра зм е щ ени я д а т ч и к а  т е м  пера т у р ы  в  
с о о т в е т с т в у ю щ и х  прямоугольниках делаю тся  
прочерки В ели вообще о т с у т с т в у ю т  уста н о в ­
ки или доводчики, для которы х принята сис­
т е м а  а в т о м а т и з а ц и и  2 класса ,  прочерки  
с л е д у е т  с д е ла ть  во всех указанных в данном

$459/4 у
fluc\

ТМП 9 0 b-D z-2 S -66 -A 1  g



I П
од

и,
 а

 да
 т

а
 \в

за
м 

ut
i£

~R
\

п у н к т  в прямоугольниках
4.1.1.G. У  условных графических изобра фе­

ний приборов с ле дуе т надписать позиционные 
обозначения э т и х  приборов па форме, принятой в 
данном индивидуальном проекте, а та к ф е  следу 
еггт у к а з а ть  величины кантролируемь/х или  
регулируемых п ар ам етров

С учетом  т о г о , ч т о  схемы я в ля ю тс я  уни­
фицированными, позиционные обозначения регули­
рующих приборов Ре 29следует надписы вать без 

скобок; а позиционные обозначения регулирующих 
прибор о&ТМ8, ТЭ2пз-ёскобках При этом  обозначения 

ггрибор овТМ8, ТЭ2ПЗ с ле дуе т записывать в  скобках 
и ё т е х  случаях, когда данны й ч е р те #  для сис­

темы а в то м а ти з а ц и и  У  класса не применен
4 / У .  7 .  В условном графическом изобра фе­

нии р е гу ля то р а  обозначения возможных регули­
руемых величин записаны через за п ятую  При о т ­
с утс тв и и  необходимости в регулировании каких­
-либо величин вы черкивать обозначения этих  
Величин из условного графического изобра фения 
регулятора при привязке не тр е б у е тс я

4.118. В ва р и а нта х 1 -6 ,3,Ю, i s -18 функцио­
нальных схем первого к о н ту р а  регулирования, 
гг? е ё  т е х  ва риа нтах9 где предусмотрен подогрев 
воздуха в калорифере первого подогрева, э т о т  ка­
лорифер показан двухсекционным При привязке та ­
ких схем к установкам, имеющим аднцсекцион- 
нь/й калорифер, часть изобра фения схемы, относя­
щуюся ко "второй секции калорифера и  обведен­
ную ш трих-пунктирно б линией9 следует кресто­
образно перечеркнуть

*1.1.2 Принципиальные электрические схемы 
4.1.2.1. Принципиаль на я схема узла регулято­

ра Р С  29 для j  контур  q

В индивидуальном п р оекте  данная схема 
( одна ее ко п и  я) н о  ф е т  б ы т ь  применена для 
первого контура регулирования нескольких систем 

кондиционирования с различным количеством  
регулирующих в о з д е й с т в и й  (исполнительных 
механизмов)  в  контуре при поддержании в каж­
дой из эти х  систем  одного из следующих па - 
р а м е тр о в  температуры, влагосодержания или 
относительной  ёлафности па датчикам естест­
венного сигнала, а такф е лю бого из э ти х  па­

р а м е тр о в ,  преобразованного в униф иц иро­

ванны й сигнал
6 связи с э т и м  на схеме

—  количество цепей датчиков полофения 
исполнительных механизмов показано вмаксималб- 

но возмофном для первого к о н ту р а  количестве,
—  показаны варианты  подклю чения к регу­

лятору датчиков различных парам етров
При привязке

—  цепи избыточных датчиков полофения ис­
полнительных механизмов вычеркивать насле­
д у е т  Количество подключаемых д а тч и к о в  для 
каждой конкретной системы  оговорено в приме­
чании 5, приведенном на ч е р те ф е ,

— обозначения и т и п ы  выбранных датчиков  
параметров с л е д у е т  вписать в  свободные 

с тр о к и  перечня приборов и аппаратуры Вы­
черкивать изобра фения да тч и к о в  н е  приме­
ненных в а р и а н то в  не т р е б у е т с я , на о т с у т ­

с тв и е  э т и х  вариантов с ле дуе т обоз на ч и ть  
прочерками в с о о тв е тс тв у ю щ и х  прямоуголь­
никах примечания 2,

—  в случаях, когда  да нна я схема б у д е т  
применена для с и сте м  с различным количе- 
с т в о м  р е  г  у  лиру нощи х воз де б е т в и й  (и с пал -

нательны х меха низмов) 8 1 контуре регулиро­

вания и  различным сочетанием  спецааль нь/х 
блокировок ( „Реверс воздушных клапанов” 
„Защ ита am замерзания*0, в  ссьмках на схему 

управления исполнительными механизмами в  
прямоугольники сле дуе Ь  вписать через т о ч к у  
с з а п я т о й  обозначения ч е р те ф е й  р о с т о в )  
всех в а р и а н то в  управления им 1 к о н ту р а  р е ­
гули р о в а н и я ^  к о т о р ы м и  да нны й ч е р те ф  в  
и нди ви дуа льном  п р о е к те  сле дуе т расе м а т  - 

р и в а т ь  с о в м е с тн о ,

в ссылках но схему управления и с п о л н и ­

те л ь н ы м и  м еханизм ам и с л е д у е т  вписать  
через т о ч к у  с з а п я т о й  обозначения /померю 
л и с т о в /  присвоенные в  индивидуальном  про­

е к т е  чертеж ам  всех ва риа нтов схем управле­
ния  У  к о н тур а  регулирования, с к о то р ы м и  
даннь/й ч е р т е ф  в э т о м  индивидуальном  про­
е к те  с л е д у е т  ра ссм атривать совместно

4.12.2 Принципиальная схема у  зло р е гу л я т о ­
ра PC.29 для 2 —5 к о н т у р о в

Манная схема является унифицированной  
и м о ф е т  В ы ть  прим енена для и 5
к о н т у р о в  регулирования При наличии в разра­
б а ты в а е м о м  п р о е к т е  нескольких систем, 
имеющих указанные к а н ту р а , да нную  схему 
с л е д у е т  привязы вать то ль к о  один раз

Схема применима для систе м  с р а зли ч  ~ 
ным количеством регулирую щ их воздействий  
( исполнительных меха низ м ов)  во 2+5 кон т у  - 
рах при п о дде р ж а н и и  э т и м и  контура м и в 
различных систем ах о дн о го  из следующих па­
р а м е тр о в

—  во 2 и U к о н т у р а х  тем пера туры  или о т ­
н о с и те ль н о й  влафности по датчикам естествен­

но
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нога сигнала ,  а  та к  fie любого из э ти х  парамет­
ров, пр еобр азово много  в  унифицированный сиг­

нал,
—  В 3 к о н ту р е  давления по дифференциально- 

трансформаторному д а тч и к у  Для поддержания 

давления следует использовать модификацию  
Ро 29. J регулятора, о  чем им еется указание в  
перечне прибора В и аппаратуры, приведенном 
на чертеже,

~~ £  5 контуре относительной влаЖ н о с т и  ш и  

ёда го c d  держания по датчикам естественного сиг 

нала, а т а к  Ж о лю б о го  из э т и х  парам етров, 
преобразованного £ унифицированный сигнал  

В сВязи с э т и м  на  схеме.
— ко ли ч е с тв о  цепей да тчи ко в  положения 

исполнительных механизмов показано в  макси­
мально Возможном количестве,

показаны Варианты подключения к регуля­
т о р у  д а тч и к о в  различнь/х парам етров  

При привязке
— цепи избыточных датчиков положения ис­

полнительных механизмов вы черкивать не 
с ле дуе т Количество подключаемых датчиков  
для каЖдои конкретной системы огавореновпри­

мечании 4  приведенном на чертеЖе,
— обозначения и типы  Выбранных датчиков  

парам етров с ле дуе т вписать в свободные стро­
ки Перечня приборов и а пп а р а тур ь /  Вычерки­

в а ть  изображения д а тч и к о в  непримеменных 
В а риа нтов не т р е б у е тс я , но о т с у т с тв и е  э ти х  
В а р и а нтов  с л е д у е т  обозначить прочерками в 
с о о тв е тс тв ую щ и х прямоугольниках примеча­
ния 2,

—  £  т о м  случае, если  схема не б у д е т  при­
вязана к 3 к о н т у р у  регулирования ;  из переч­

ня приборов и  аппаратуры  сле дуе т вычерк­
н у т ь  регулирующ ие/ прибор Рс 29 4 2

У  Я .2 . 3  Схемь! принципиальные узлов р е гу­
л я т о р о в  ТМ& и  ТЭ 2 П З

Данные схемы являю тся унифицированны­

ми и м о гу т  бы ть применены для  /  2 и У  кок туров  

регулирования При наличии в разрабатываемом 
проекте нескольких систем, имеющих указан­
ные KDHmypht, данны е схемы с л е д у е т  привя­
з ы в а ть  т о л ь к о  о д и н  р а з

Схемы применимы для систе м  с различным  
количеством и  различным сочетанием регули­
рую щ их воздействии/ ( исполнительных механиз­
мов) В контурах регулирования и  различны м  
сочетанием  специальных блокировок  
[„ Реверс ваз душ ны х клапана в ’1*3 а щ и  т а  о т  
за м ер за ни я» )  в  ■/ к о н т у р е  р е гулирова ния  

В случаях, когда данные схемы б у д у т  примене­
ны для с и с те м е  указанными различными с о - 
четаниям и, В ссылках на схем у управления  
исполнитсл ьными механизмами( проводники  
К-3 и к -s') при привязке в прямоугольники следу­

е т  Вписать через то ч к у  с за п ято й  обозначения 
чертеЖей (листов)всех вариантов схем управле­
ния им по каждому к о н ту р у  р е гули рова ни я ,  

с которы м и данны й чертеж  в  индивидуаль­
ном п р о е к те  с л е д у е т  р а с см а тр и в а ть  сов­
м е стн о

U.< 2 U. Схема принципиальная упр а вле ­
ния исполнительными механизмами Первый 
к о н т у р  регулирования (н а  дв ух  ли с та х)

Схема является б а зо в о й  дни  фиццрован- 
ной и  обеспечивает после привязки управле - 
ние последовательны м  ходом исполнительных 
механизмов первого к о н ту р а  регулирования

при любь/х сочетаниях регулирующих воздей­
с т в и й  ( исполнитель ных механизмов) в к о н т у ­
ре, а т а к Ж ^  р е а л и з у е т  в любых сочетаниях 

спей, и а льны е блокиро вки
—  о т к р ы т и е  исполнительных механизмов нс 

клапанах обратного теплоносителя калорифе­

р о в  с целью прогрева калориферов перед пус­
ком и при угрозе зам ерзания („  Узел за щ и -  

т ы  о т  зам ерзания”),
— реверс воздушных клапанов при э н та л ь ­

пии ( теплосодерж ании) наружного воздуха 

большейt чем энтальпия воздуха в  абслуЖивае- 

мом пом ещ ении[ „  Узел реверса»)
Схемой предусм атриваю тся т о л ь к о  

уч а с тв ую щ и е  в регулировании исполнитель­
ные механизмы В с луч а е , если клапан н а ­
р у ж н о г о  в о здуха  не  использу е т с я  в  р е г у ­
лировании ( прямоточные системы кондицио­

нирования), управление его исполнительны м  
механизмом п р е д у с м а тр и в а е тс я  в  э ле к тр о ­
те хн и ч е с к о й  ч а с т и  п р о е к та

При использовании в  со ста ве и н д и в и д у ­

ального п роекта  данная схема п о д л е Ж и т  
привязке столько раз, сколько предусмотрена  

В э т о м  п р о е к те  различных ва риа нтов перво­
го контура регулирования ПаЖдь/й образован- 
ный в а р и а н т  схемы долж ен и м е т ь  в  
индивидуальном п р о е к те  с а м о с то я те л ь н о е  
н а и м е н о в а н и е  и  обо з на  ч е н и е  { ном ера  

л и с т о в )
В прямоугольник, предусмотренный в  пунк­

т е  i„Прим ечаний) сле дуе т вписать обозначения 

тех ус т а  нов о к кондиционирования, бля которы х  
привязывается схема

При ссылках на другие чертеЖи в прямо-

Sb39,4 //
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уго ль н и ки ,р а спо ло ж е н н ы е  п о д  д р о б н о й  ч е р т о й ,  

с л е д у е т  €  п и с а т ь  о б о з н а ч е н и я  /номера л и с т а  в )  

с о о т в е т с т  в у  нищ их ч е р те ж е й , приня гпы е в  и н д и ­

в и д у а л ь н о м  п р о е к т е

о. исполнитель ные мех а ни  залы 
При о тс у т с т в и и  в данном варианте крн- 

гпура каких- либо из п я т и  предусмотренных,схе­
мой исполнительных механизмов цепи о тс у тс тв у ­
ющих механизмов, обведенные ш трих-пунктир~  
ной ли н и е й ^ ле д у е т крестообразно перечеркнуть, 
а изображенные штриховыми линиями перемыч­
ки м е^ду клеммами 3- Л и 5 -&  с о о т в е т с т в у ­
ющих клеммников внешних соединений, пока­
занных на принципиальной схеме, н а в е с ти  
до сплошных линий

В перечень п р и б о р о в  и  а п п а р а т у р ы  в  г р а ­

фы  и О б о з н а ч е н и е ” и  „ К о л и ч е а т & о " п р о т и в  н а и ­

м енования испо льзова нны х т и н о й  у з л о й  и с п о л ­

н и т е л ь н ы х  м е х а н и з м о в  с л е д у е т  ^ п и с а т ь  обоз­

н а ч е н и я  u c п a лн u m e ль н ь tx  м е х а н и з м о в  по данной  

п р и н ц и п и а л ь н о й  с х е м е  и  и х  к о л и ч е с т в о  

Уз л ы  и с п о л н и т е л ь н ы х  м е ха н о зм о й  неиспользован­

ных т и п  о й  из п еречня п р и б о р о й  и  а п п а р а т у р ы  

с л е д у е т  в ы ч е р к н у т ь  /с м  т а н  Ж е прим ечания, 
п р и в е д е н н ы е  н а  ч е р т е ж е )

б. Узел з а щ и т ы  о т  зам ерзания  
При о т с у т с т в и и  необходимости в защ ите  

калориферов Dm замерзания (варианты  7, 8,44-г 44

ф у н к ц и о н а ль н ы х  схем  4 к о н т у р а  р е г у л и р о в а н и я )  

у ч а с т о к  и з о б р а ж е н и я  схемы, озагла в  л  енны й„ Узел 

з а щ и т ы  о т  зам ерз а  н а  я ”и  обведе нны й ш трих пунк­

т и р  н е й  ли н и е й , с л е д у е т  крестообра зно перечерк­

н у т ь ,  а  и з о б р а ж е н н у ю  ш т р и х о в о й  ли н и е й  перемыч­

ку м еЖ ду клем м а м и 3 -4 и 5 -б  н а в е с т и  д о  сплош ной  

Л и н и и  П7акЖе с л е д у е т  к р е с то о б р а з н о  перечерк­

н у т ь  у ч а с т о к  перечня п р и б о р о в  и  а п п а р а т у р ы  

о за гла  й л е н н ы й  , ,  Узел з а щ и т ы  о т  за м е р з а н и я  ” 

и о б в е д е н н ы й  ш т р и х  п у н к т и р н о й  л и н и е й  

ё. Узел р е в е р с а

П р и  о т с у т с т в и и  необходим ости в  р е в е р с е  

в о з д у ш н ь (х  к л а п а н о в / в а р и а н т ы  4^40 ф у н к ц и о ­
н а л ь н ы х  схе м  4 к о н т у р а  р е гу л и р о в а н и я ) у ч а с т о к  

и зо б р а ж е н и я  схемы, о за гла вле н н ы й ,9 Узе л р е в е р с а *  
и  о б в е д е н н ы й  ш т р и х п у н к т и р н о й л и н и е й , с л е д у е т  

к р е с то о б р а зн о  п е р е че ркнуть , аазобраЖ енны еш три­
ховы ми л и н и я м и  перем ы чки м еф ду клеммами 3-4,5- 

6 и  7 -8  н а в е с т и  д о  с п ло ш н ы х  л и н и й  4Т7акЖе следует 

к р е с то о б р а зн о  п е р е ч е р к н у ть  у ч а с т о к  перечня при­

б о р о в  и  а п п а р а ту р ы , озаглавленны йп Узел р е в е р с а  »  
и  о б в е д е н н ы й  ш т р и х п у н к т и р н о й  л и н и е й

4 .4 2 .5 .Схема п р и нц и пи а льна я у п р а в л е н и я  

и с п о л н и т е л ь н ы м и  м е х а н и зм а м и  В т о р о й  / т р е ­

т и й )  к о н т у р  р е г у л  up  а в  а  н и  Я.

Схема я в л я е т с я  б а з о в о й  у н и ф и ц и р о в а н н о й  

и  п р и м е  н и м  а  как д л я  в т о р о г о ,  т а к  и  для  т р е т ь е ­

г о  к о н т у р о в  р е г у л и р о в а н и я

С хе м о й  п р е д у с м а тр и в а ю тс я  т о л ь к о  у ч а с т ­

в у ю щ и е  в  регулировании исполнительные механизмы, 

в случае,если н а п р а в ля ю щ и й  а п п а р а т  н е  и спо льзу­

е т с я  д л я  регулирова ния производительности, управ­

ление его и с пол н и те ль н ы м  механизмом о с у щ е с т в ­

л я е т с я  в  э л е к т р о т е х н и ч е с к о й  ч а с т и  п р о е к т а

8 прям оугольник, п р е д у с м о тр е н н ы й  в  п у н к т е  

/  П р и м е ч а н и й *’ с л е д у е т  в п и с а т ь  о б о з н а ч е н и я  

т е х  у с т а н о в о к  к о н д и ц и о н и р о в а н и я , д л я  к о ­

т о р ы х  п р и м е н е н а  схе м а

П р и  ссь/лках н а  д р у г и е  ч е р т е Ж и  в  прямоуголь­
ники, р а с п о л о ж е н н ы е  п о д  д р о б н о й  ч е р т о й ,  с л е ­

д у е т  в п и с а т ь  о б о з н а ч е н и я / н о м ера ш с/пов)соот­

в е т с т в у ю щ и х  Ч е р те Ж е и , п р и н я т ы е  в  и н д и в и д у ­

альном  п р о е к т е

о ) Привязка схем ы  ко 2  к о н т у р у  

р е г у л  и р о в а н и я

При использовании в  с о с та в е  и н ди в и дуа ль н о ­

г о  п р о е к т а  д а н н а я  схема п о д ле Ж и т привязке  

с т о л ь к о  раз, сколько п р е д у с м о тр е н а  в  э т о м  п р о ­
е к т е  разли чны х в а р и а н т о в  в т о р о г о  контура  регу­

лирования КаЖ ды й о б р а з о в а н н ы й  в а р и а н т  схемы 

ВолЖ ен и м е т ь  в  индивидуальном  п р о е к те  само -  

с т о я т  ельное н а  и м е н о в а н и е  и  обоз на че ние/но  -  

м ер л и с т а )

При о т с у т с т в и и  в  да н н о м  в а р и а н т е  к о н т у ­
ра к а к о г а -л и б о  и з  д в у х  предусм отренны х схемой  

исполнительны х механизмов цепи о т с у т с т в у ю щ е г о  

м еханизм а , обведе нны е ш т р и х п у н к т и р н о й  линиер  

с л е д у е т  к р е с то о б р а зн о  перечеркнуть, а изображен­

ные ш триховы м и ли н и я м и  перемычки м е ж д у  

клемма м и  5  и  в с о о т в е т с т в у ю щ и х  клем мни ков  

н а в е с ти  д о  сплош ны х ли ни й

3 перечень п р и б о р о в  и  а п п а р а ту р ы  в  граф ы  

у, О б о з н а ч е н и е *  и  „ К о л и ч е с тв о ” п р о т и в  наим ено­

в а н и я  использова нны х т и п о в  у з л о в  исполнитель- 

нь/х м е х а н и з м о в  с л е д у е т  в п и с а т ь  о б о зн а ч е ­

н и я  и с п о л н и т е л ь н ы х  м е ха н и зм о в  п о  д а н н о й  

п р и н ц и пи а льн о й  схеме и  их количество Узлы и спо л­

н и те ль н ы х  механизмов неиспользованных т и п о в  из 

перечня приборов аппаратуры  с л е д у е т  вы ч ер кнуть  

с м о т р и  та к Ж е  примечания, приведенны е н а  чер- 

теЖе
б ) Привязка схемы к 5  к о н т у р у  р е  гу л  п р о  в  ания  

При привязке с л е д у е т  

— ц е п и  и с п о л н и т е л ь н о го  механизм а Я 7 на  

клапане к а л о р и ф е р а  2  п о д о гр е в а ,  пЪведеннь)е  

ш т р и х п у н к т и р н о й  ли н и е й , крестообразно перечерк­

н у т ь , а изображ енны е ш тр и х о в о й  линией перемычки ^

9459/4
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ме$ду клеммами 5 * /  е клеммника XT 7 н а в е с т и  
до сплошных л и н и й ;

—  из перечня Приборов и  а пп а р а тур ы  Вы­
ч е р кн уть  узлы исполнительных механизма^ т и -  
поВ 2~Зуа п р о т и в  наименования узла т и п а  /
6 гр а ф у  „  Обозначение” Вписать /16, а В графу  

п Каличест Во число  , У  *
С м о тр и  т а  к примечания, приведенные

на ч е р те ж е

U.4.2.G. Схема принципиальная управления 

исполни т е л  ь ными механизмами Ч е тв е р ты й ( пяу 
т ы  и )  к о н т у р  регулирования

Схема яв ляе тся  базовой днифицировоннои 

и применима пак для ч е т  Вер то го , т а к  и  для пя­
т о г о  к о н т у р о ё  регулирования

При использоВа ни и  В со с та В е  индивидуаль­

н ого  п р о е к та  данная схема подлеж ит при Вязке для 

каждого контура регулирования столь ко раз,сколь ко 
предусмотреноВэтом проекте различных Вариан­
то в  с о о тВ е тс т  Вен но четвертого и пятого контуров 

КаЖдый одр азоВанныи Вариант схемы дол Жен иметь 
6индивидуальном проекте самостоятельное наиме­

нование и обозначение (номер л и с т а )
8 прямоугольник, предусмотренный В пункте  

/я Примечаний"  сле дуе т Вписать обозначения тех  * 
зональных доводчиков, для которых применен данный  

В ариант схемы
При ссылках на другие чертеж и В прямоуголь­

ники, расположенные под дробной ч е р то й }следует 

Вписать обозначена я (номера ли сто в) соответству­

ющих чертеЖе&, принять ie В индивидуальном проекте  
а) Привязка схемы к 4 к о н т у р у  регулирования 

При приВязке с ле д уе т
— цепи исполнительного механизма Д9на кла­

пане Воздухоохладителя, обведенные штрихпункгир-

н о й  линией ‘ крестообразно перечеркнутая изобра­

женные штрихоВой линией перемычки ме?рду клем­
м ами З -^ и б -в  клеммника ХТ9 на В е с т  и  до  сплош­

ных л и н и й ',
— п р и  о т с у т с т в и и  В данном варианте конту­

ра  какого-либо из исполнительны х механизмовА8 

и ли  вЛО ц е п и  о т с у т с т в у ю щ е г о  механизма, 
обВеденные ш трих пунктир  ной линией, крестооб­

разно перечеркнуть, а изодроЖ енные штриховымили­

ния ми перемычки меЖду клемм амиЗ-4 и 4 -5 соот Ветст- 
Вующих клеммников наВести до сплошных ли н и й ;

—  в  перечень приборов и  аппаратуры В графы 

„ ОбозначениеКоличество*против наименования 

использованных ти по в  узлаВ исполнительных меха­

низмов Вписать обозначения исполнительных механизмов

поданной принципиальной схеме и чх количество  
Узлы исполнительных механизмов неиспользованных т и ­

пов из перечня приборов и аппаратуры  сле дуе т

В ы черкнуть
См. т а к  Же примечания, приведенные на чертеЖе 
б)при6язка схемы к 5 к о н т у р у  регулирования 

При Привязке с ле д у е т .

— цепи исполнитель ного механизма ЛЮ  на кла­

пане калорифера, обВеденные ш тр и х  п у н к т и р ­
ной линией^ крестообразно перечеркнуть, а изобра - 
Ж енны е ш тр и х о в о й  ли н и е й  перемычки меЖду 
клеммами 5 и в  клеммника ХТЮ  н а в е с ти  д о

с п л о ш н ы х  л и н и й ,
— при о т с у т с т в и и  В данном Варианте к о н т у ­

ра  какого-либо из и с п о лн и те ль н ы х  механизмов 
( Й8 ш и  в 9 )  ц е п и  о т с у т с т в у ю щ е г о  меха­

низм а , об в е де н н ьie ш трих п ун к ти р н о й  линией, 

крестообразно перечеркнуть, а изображенные штри­
ховыми линиями перемычки меЖду клеммами 3 -4  

и 5 -в с о о т в е т с т в у ю щ и х  клем м ников н а в е с ­

т и  Во сплошных л и н и и
— В перечень п ри боро в и а п п а р а ту р ы  Вгра- 

<р>ь/„ обозна че ние” и,,Количество”п р о ти В  н а и - 

менования использованных типов узлов исполнитель­

ных механизмов вписать обозначения исполнительных 
механизмов поданной принципиальной схеме и  их 

количество Узлы исполнительных механизмов не­

использованных ти п о в  из перечня приборов и  
а п п а р а ту р ы  с л е д у е т  вы черкнуть .

См. та к Ж е  примечания ,  приведенные на 
ч е р те  Же

44.27.Схема принципиальная синхронизации 

исполнительных механизмов 4контура регулирования

6 прямоугольник, предусмотренный Впункгпе4 

„ Примечаний” следует Вписать обозначения уста ­

новок кондиционирования; для которы х примене­

на да нна я схема

8 перечень приборов и аппаратуры  внесены 

узлы исполнительных механизмов При привязке в  

гра ф>ы„Обозно чение Количество” перечня против  

наименования примененных узлов следует Вписать 

обозначения соответствую щ их исполнительных мет- 

нив мов по принчипиальной схеме и  их количество  
Наименования не примененнь!х узлов с ле д у е т  из 

перечня Вы черкнуть

В пу н к т е  2„Примечаний” В ссылке на чертеж
„Схемы принципиальные узловсинхронизируемь!х ис­
полнительных механизмов" В прямоугольник, пре­

дусмотренный под дробной чертой, с ле д у е т  впи­

сать обозначение (номер листа Присвоенный это м у  

чертеЖу в данном индивидуальном п р о е кте  (см 

такЖе*,, Примечания* приведенные на чертеЖ е)
При о т с у т с т в и и  исполнительного механизма 

в2 - В на выбрасном клапане о т н о с я щ и е с я  к 

нем у цепи} обведенныештрихпунктирнойлиниеб,
1Ъ

9 4 5 9  У
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следует крестообразно перечеркнуть
*+■4.2.6. Схеме принципиальная синхро низании 

исполнит ельных механизма в
В соответствую щ ие прямоугольно к и, преду - 

сматреннь/е € пун к т е  i„ Примечании”следует € писать 
обозначения исполнительных механизмови устано­
вок кондиционирования (зональных доводчиков \ для 
которых применена данная схема В случае, если в 
р азличных у с т а  но €ках (доводчиках) синхронизации 
подлежат исполнительные механизмьг но различных 
регулирующих органах обозначения механизмов и 
еоогп ветствующих установок (Заводчиков) ил и их 

групп следует записывать через то ч к и  с запятой, 
строго соблюдая последова гпельность в каждом из 

прям о у  тальников с тем, чтобы моЖ но былоопреде- 
лить в каких установках (доводчиках) какие исполни­
тель Hbje механизмы синхронизируются

В перечень приборов и аппаратуры внесены 
узлы исполнительных механизмов При привязке в 
графу „Обозначение” перечня против наименова­
ния примененных узлов следует вписать обозначения 
соответствующих исполнительных механизмов, в 

гра фу „Количество-ци<рру ,/ ”а в графу ̂ Примечания* 
в необходимых случаях-адозначения соответствую ­
щих установок (доводчиков) Наименования не при­
мененных узлов следует из перечня вычеркнуть 

В пункте 2Ц Примечании”  в ссылке на чер­
те ж  „Схемы принципиальные узлов синхронизи­
руемых исполнительных механизмов» в прямоуголь­
ник еле д у е т  вписать обозначение (номер л иста)J 
присвоенное э то м у  чертежу в данном индивиду­
альном проекте (см т а к  Ж е „Примечания” при­
веденные но чертеж е)

k Л.2.9. Схемы принципиальные узлов испол­
нительны х механизмов

Данный ч е р те й  привязывается в  индиви­
дуальном проекте один р а з  При отсутстви и  "€ 
это м  проекте каких-либо из предусмотренных на 
чертеже типов исполнительных механизмов узлы 
соответствую щ их ти п о в  исполнительных меха­
низмов вычеркивать из чертеу/ка не следует

4.12.40. Схемы принципиальные узлов син­
хронизируемых исполнительных механизмов 

См указания по п у н к т у  4  7  29 
4 . 7 . 3 .  Щ и т ы  а в т о м а т и з а ц и и  

4 Л 3. 4. Щ и т  автоматизации центральной час­
т и  одноконтурны й Первый класс Общий вид.

В прямоугольники;  предусмотренные на пер­
вом ли с те , следует вписать соответственно обозна­
чения установок, для которых применен данный чертеЖ, 
и количество щитов, которые сле дуе т и з го то ­
в и ть  по данном у чертеж у

в п ун к те  5 технических требований в ссыл­
ке на другие чертеж и в  прямоугольники, преду­
см отренны е под дробной чертой, следует впи­
са ть  обозначения чертежей, приевреннь/еам в 

данном индивидуальном проекте
При о т с у т с т в и и  функциип Реверс воздуш­

ных клапанов” у ч а с т к и
—  v Перечня составных ч а с те й  щ и т а ”
— изображения в видена в н утр е н н и е  

п ло ск о сти  щ и  тел,
— т а б л и ц ы  соединений
— „ таблицы подклю чений  ”  

обведенные ш трих пунктирной л иное исследу­
е т  крестообразно перечеркнуть

При при вяз ке чертежам щ и т о в  с функцией 
„ Реверс воздушных клапанов”и без нее должны 
быть присвоены самостоятельные наименова­
ния и обозначения

Ь.13.2. Щ и т  автоматизации центральной  
части одноконтурны й Второй класс общий вид 

См указания по п у н к ту  4 . 7.3 И.
1+ 4. Ъ.Ъ. Щ и т автоматизации центральной  

части двухконтурный Первый класс Общий вид  
Указания по привязке щ и та  к конкретным  

установкам и по привязке функции,, Реверс воз­

душных клапанов” по п у н к т у  4 . 7 .  3 . 4.
При использовании щ и т а  для с и с те м ,  

имеющих в т о р о й  к о н тур  регулирования (п о д­

держание в  помещении или на притоке темпера­
тур ы  или влаЖности), с л е д у е т  из перечня сос­
та в н ы х  ч а с те й  щ и т а  (л и с т  2 ) вы ч еркнуть  
позицию  i2 h Прибор регулирующий, ти п Р с 29. 42п 
и в графе „Количество” позиции 44 з очерк м у ть  
число,, / ”  В виде на ф р о н та ль н ую  п ло с к о с ть  
щ и т а  ( л и с т  6 ) вы ч е р кн уть  поз и ц  ию  42, ука  - 
замную в  скобках.

При использовании щ и т а  для систем ,  имею­
щ их т р е т и й  к о н т у р  регулирования (поддер­
жание постоянного давления в  коллекторе ста ти ­
ческого давления многозональных систем с коли­
чественным регулированием) следует в перечне сос­

та в  ных частей щ и та  (л  и с т  2) в графе „Количест­

во 91 пози ц и и  44 за ч е р к н уть  число ,2*\
В виде на ф р о н та л ь н у ю  п ло с к о с ть  щ и т а  
( л и с т б )  за ч е р к н у ть  число „ 4 ” на вы носке  
о т  правого по ч е р те  Ж у  прибора.

Чертеф щ и т а  в индивидуальном проек­
т е  дол Ж он б ы ть  привязан с то ль к о  раз, сколь­
ко е с ть  'в дон ном проекте различных сочетаний  

—  с ф у н к ц и е й  „ реверс99 со в т о р ы м  
к о н т у р а м ,

— с ф у н к ц и е й  „ р е в е р с ” с т р е т ь и м  
к а н т у  р  о м ,

9459,4 1k-
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-  без ф ун кц и и  „ р е в е р с ” со в т о р ы м  
к о н ту р о м ;

— без ф ункции п р е  £  ер с* с т р е т ь и м  
кон т у  р о м .

Каждому образованному варианту чертежа 
должно бы ть € индивидуальном проекте при­
своено самостоятельное наименование и обозначение.

Ал.з.А.Щит автоматизации центральной части 
двух контурный Второй класс. Общий вид.

См. указания по п у н к т у  4 у  з . - /

А. 4 3 - 5 :  Щ и т автоматизации зональных довод 
чиков Первый класс. Общ ий в и д

В прямоугольники, предусмотренные в  т е к с т е  
примечаний на первом ли с те , следует вписать 
соответственна обозначения установок,  для к о т о ­
рых применен данный черте#, и количество щи­
т о в  } к о т о р ы е  с л е д у е т  и з г о т о в и т ь  по  
да нном у ч е р т  е # у .

В п у н к т е  3  технических тр е б о в а н и й  в  
ссылке на д р у ги е  ч е р те ж и  в прямоугольники 
предусмотренные под дроб ной  чертой  следует 

вписать обозначения ч е р те # е й , присвоенные 
им в да нном  и н д и в и д уа ль н о м  п р о е к т е .

А.1.3.в. Щ и т  а вто м а ти за ц и и  зональных д о ­
вод чиков В то р о й  класс. О б щ и й  S u D .

См. у к а за н и я  п о  п у н к т у  А./.з.д
А. С. Пневматическая система регулирования.
А.2 . 1. Функциональные схемы автоматизации  
А.2.1.1. 5 прямоугольники ,  предусмотренные

в п у н к т е  i fj П р и м е ч а н и й ” всех схем, 
с л е д у е т  вп и с а ть  обо зна че ния уста н о во к  
к о н ди ц и о ни р о ва н и я  или зон а льн ы х довод­
чиков f Эл я к о то р ы х  применен данный  
ч е р т е й .

А. 2.1.2. У  у  ело вных графических из обра/Нений при­

боров следует нанести позиционные обозначения 
э ти х  приборов по форме;  принятой в данном индиви­

дуальном проекте, а на линиях связи с датчикам и  

следует указать величины контролируемых и регу­
лируемых п а р а м е тр о в

А. 2 л  з В вариантах i +в, 9, ю ,  / з —  /<9 ф унк­

циональных схем первого контура регулирования, 
т  е в т е х  вариантах, где предусм отрен п одо­
грев воздуха в калорифере первого подогрева,этот 

калорифер показан двухсекционным При привязке 

так их схем к установкам, имеющим од посекци­

онный калорифер, часть изображения схемы,отно­
сящуюся ко в то р о й  секции калорифера и  об ве* 
денную штрих пунктирной линией, с л е д у е т  

крестообраз но перечеркнуть, а в  схеме вариан­
т а  i  кром е э т о г о  ш т р и х о в у ю  ли н и ю  свя­
зи н а в е с ти  д о  сплош ной.

А. 22. Принципиаль ные пневматические схемы.
А. 2.2/1. Схема принципиальная пневматическая 

унифицированная. Первый к о н ту р  регулирова­
ния ( на д в у х  ли с та х )

Схема является базовой унифицированной 
и обеспечивает после привязки управление после­
довательным ходом исполнительных механизмов 
первого контура регулирова ни я при любых сочета­
ниях регулирующих воз д е б е т  вий  (исполнитель­
ных механизмов) в к о н тур е  (за  исклю чением  

случая, упоминаем ого в  п  4 .  2. 2 .2 ), а т а  юре 
ре а ли зует в  любых сочетаниях сле дую щ и е  
блоки р овк и .

—  о т к р ы т и е  исполнительных механизмов* 
на клапанах обратного теплоносителя калорифе­
ров первого подогрева с целью прогрева калори­
феров перед пуском и при угрозе замерзания 
(„ Узел!/Есекции калорифера первого подогрева(А

реверс воздушных клапанов при энтальпии  

(теплосодержании)наружного воздуха большей 

чем энтальпия воздуха в  обслуживаемых поме­
щ е ниях („ У з е л  реверса»)

Схемой предусматривается управление испол­
нительными механизмами, участвую щими в  регу­

лировании 6 случае, если клапан наруж ного  
воздуха не у ч а с т в у е т  в  регулировании (прямо­
точны е системы кондиционирования), управление 
его исполнительным механизмом предусм атри­

ва е тся  в ра зде ле ^ Управление и  силовое  

э л е к т р  о о б о р у  д а в а н и е 97
В индивидуальном проекте данная схема под­

л е ж и т привязке столько раз, сколько предусм от­
рено в  э т о м  проекте различных вариантов пер­

вого контура регулирования При э то м  каждый 
образованный вариант чертеЖа долЖен им еть  
в  индивидуальном проекте  сам остоятельны е  
наим енование и  обозначение, присвоенны е  
ему в конкретном п р о е к те

При о т с у т с т в и и  в  данном варианте первого 

к о н т у р а  регулирования каких-либо и с п о л н и -  
те л ь  ных механизмов из схемы с л е д у е т  исклю ­
чить цепи с о о тв е тс тв у ю щ и х  исполнительных 
механизмов и относящихся к ним функцио -  
нальных узлов С э т о й  целью необходимо соответ­
ствующие участки изображения схемы и переч­
ня приборов и аппаратуры , обведенные штрих- 
пунктирными линиями ;  крестообразна перечеркнуть 

При этом в случае о тс утс тв и я  испол ни  тельны х  
механизмов обеих секций калорифера первого

подогрева из схемы также следует исклю чить  
электрические цепи защиты калориферов о т  

замерзания, крестообразно перечеркнув участок 
изображения ,  обозначенный п Узел з а щ и - ^

______________________
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ты  am замерзания* и обведенный ш трихпунк- 
тар ной л иниЪй При о тс у тс тв и и  только второй 

секции калори<рера первого подогрева ив узла 
за щ иты  необходимо вычеркнуть только  эле­
м ент „ Э 2 п

При отсуггг cm вии <рунк ции„ Ревер с воздушных 
клапанов” {в а р и а н ты  7-гЮ функционаленых 

схем первого контура регулирования) с о о т ­
в е тствую щ и е  участки изображения схемы 
и перечня приборов и аппаратуры, обозначенные 

9Узел р ев ер са * и об веденные штрихпунктирны- 
ми линия м и, с ле д уе т крестообразно перечерк­
н у ть , а перемычку мефду клеммами 6-7„ Узла 
воздушных клапанов]  изображенную штриховой/ 
линией, -  навести до сплошной

4 2.2.2.Схема принципиальная пневм ати­
ческая. Первый контур  регулирования

Схема явля е тс я  произ водно й  о т  у  hup и - 
циро ва нной схемы регулирования первого кот 
ту р а  и применяется только  для  варианта  /  

функциональных схеме односекционнь/м ка­
лорифером первого подогрева

В прямоугольник, предусмотренный в  пунк­
т е  • / „  При меча н и й л, с ле дуе т вписать обозначе­
ния т е х  уста новок  кондиционирования, 
для которы х да нна я схема применена

4.22.5. Схема принципиальная пневм ати­
ческая В то р о й  к о н ту р  регулирования

Схема является базовой и  применяется  
для в т о р о г о  к о н т у р а  регулирования

В прямоугольник, предусмотренный в  
п у н к те  i  „ Примечаний*]следует вписать обоз­
начения те х  установок кондиционирования, 
для которы х д а н н а я  схема применена

В прямоугольники, предусмотренные в  пунк­

т е  2 ь Прим ечанийп, сле дуе т вписать обозначе­
ния т е х  у ста н о в о к  кондиционирования, ко­
т о р ы е  с о о т в е т с т в у ю т  принятым вариан  -  

т а м  в т о р о г о  к о н тур а  регулирования (регу­
лир ова ние т е м п е р а т у р ы  воздуха в  коллек­
т о р е  гор яче го  воздуха или в п о м е щ е ­
нии)  При о т с у т с т в и и  какого-либо из вари 
а н т о в  в  с о о тв е тс тв у ю щ е м  прямоугольнике 
п у н к т а  2^ Примечаний*' необходим о с д е ­
л а т ь  прочерк ,  о о т н о с я щ и й с я  к э т о м у  

в а р и а н т у  т и п  да тч и к а  те м п е р а тур ы  —  

и с к л ю ч и ть  из перечня п риборо в и аппа­
р а т у р  ь /, пр и веденного на поле чертеЖ а> 
п у  т е м  крестообразного вы чер к и  во н и  я 
с о о т в е т с т в у ю щ е й  п о з и ц и и

**.2.2.4-. Схема принципиальная пневма- 
т и  ческа я зональны х до водчико в

Схема является базовой и прим еняет­
ся для ч е тв е р то го  контура регулирования  
(зональных доводчиков')

В прямоугольник, предусмотренный в пунк­
т е  1 „Примечаний”следует вписать обозначения 
техзональных доводчиков, для которых данная 
схема применена

в прямоугольники, предусмотренные^пунк­
т е  2 ь Примечаний]  с ле дуе т вписать обозна­
чения те х  зональных доводчиков, которые соот­
в е тс тв ую т данным вариантом ч е тв е р то го  
к о н ту р а  регулирования в с о о т в е т с т в и и  с 
вари а н т  а ми  /  и 2 ф ункциональ нь /х схем 
со ч е та н и й  контуров многозональных систем 
При о т с у т с т в и и  к а к о го -ли б о  из вариантов  
§ с о о т в е т с т в у ю щ е м  прямоугольнике пунк­
т а  2 „ Прим ечаний”необходимо сделать про­
черк.

4 2 .3. Щ ит ы  а в то м а ти за ц и и .
4 2.3 Я. Щ и т  автом атизации централь­

ной части унифицированный одноконтурный. 

Общ ий вид.
ЧертеЖ  общ его вида является базовым 

унифицированным и обеспечивает реали­
за ц и ю  с по м о щ ью  а п п а р а тн ы х  с р е д с т в  
лю б о го  из в а р и а н то в  первого к о н т у р а  
р е гу л и р о в а н и я  (з а  исклю чением  ука за н­
н о г о  в  п  4 .2 2 .2 .)

В индивидуальном  проекте данный чер­

т е ж  п о д л е ф и т  привязке столько раз сколько 
предусм отрено в  этом  проекте различных ва­
р и а н т о в  первого контура регулирования б 

э т о м  случае каждый образованный вариант 
чертеж а о б щ е го  вида должен иметь в инди­
видуальном п р о е к те  самостоятельное наи­
менование и  обозначение.

В прямоугольники, предусмотренные на пер­
вом листе,следует вписать соответственно обоз­
начения установок, для которы х применен дан­

ный чертеЖ , и количество щ итов, которы е  
следует и зго то в и ть  по данном у чертеЖУ  •

В п у н к т е  5. технических треб ова ний и в 
перечне составных ч а сте й  щ и т а  в  обозначе­
нии узлов в  ссылке на д р у ги е  черте Ж о следу­
е т  в п и са ть  обозначения чертеЖей, присвоен­
ные им в данном индивидуальном проекте.

При о т с у т с т в и и  в данном в а р и а н т е  
ко н тур а  регулирования каких-либо функцио­
нальных узлов, а та к ж е  функции „реверс воз- 
дуи/нь/х клапанов ” уч а с тк и  т а б л и ц  соедине­
ний и подключений, обведенные штрихпунк~ 
тирнойлинией, а такж е у ч а с тк и  изображ е­
ния в в и д е  на в н у тр е н н и е  плоскости с сг^'5г,о- ^
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Чени ем о т с у т с т в у ю щ и х  узлов с л е д у е т  к р е с т о о б -  

р а з н о  пере че ркнуть Кроме т о г о ув  перечне с а с т о ч ­

ны х ч а с т е й  щ и т а  п о з и ц и и , со о т  в е т с т  вую щ ае  

о т с у т с т в у ю щ и м  у з ла м , не о б  х о д и м о  к р е с т о ­

о б р а з н о  в ы ч е р к н у т ь

U. 2.5 . 2. Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и  ц  е н т р а л ь  -  

н о й , ч а с т и  у н и ф и ц и р о в а н н ы й  д в у х к о н т у р - 
н ы й . О б щ и 5  в и д

М е р о п р и я ти й  по привязке щ и т а  к  к о н к р е т ­

ны м  у с т а н о в к а м  п о  п у н к т у  U. 2 .5. У .

4.2.3.3. Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и  ц е н т р а л ь н о й  

ч а с т и  д в у х  к о н т у р н ы й  О б щ и й  в и д

Ч е р т е й  вы п олнен  для ц е н т р а л ь н о й  ч а с т и  

с и с т е м ы  к о н д и ц и о н и р о в а н и я , вклю чаю щ ей а д  по­

секц и онны й  к а ло р и ф е р  п е р в о го  п о д о гр е в а  и  к а ­

л о р и ф е р  в т о р о г о  п о д о г р е в а

В прям оугольники}, предусм отренны е на первом 

л и с т е \  с л е д у е т  в п и с а т ь  с о о т в е т с т в е н н о  обозна­

чения установок, для к о т о р ы х  пр и м е н е н  д а н н ы й  

ч е р те ф , и  к о л и ч е с тв о  щ и т о в ,  к о т о р ы е  с л е д у е т  

и з г о т о в и т ь  п о  д а н н о м у  ч е р т е ж у

В п у н к т е  5  т е х н и ч е с к и х  тр е б о в а н и й  в  ссыл­

ке на  д р у г и е  ч е р т е ж и  с л е д у е т  вписо/тть обозна­

ч е н и е  ч е р т е  Ж е й ;  п р и с в о е н н о е  им  в д а н н о м  и н ­

д и в и д у а л ь н о м  п р о е к т е

4.2.3.3. Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и  ц е н т р а л ь ­

н о й  ч а с т и  д в у х к о н т у р н ь ш  О б щ и й  в и д

Ч е р т е Ж  в ы п о л н е н  для  ц е н т р а л ь н о й  ч а с т а  

с и с те м ы  к о н д и ц и о н и р о в а н и я , в к л ю ч а ю щ е й  

д н о с е к ц и о н н ы й  к а л о р и ф е р  п е р в о го  п о д о г р е ­
ва  и  к а л о р и ф е р  в т о р о г о  п о д о г р е в а

В п р я м о у го ль н и к и , п р е д у с м о тр е н н ы е  н а п е р - 

в о м л и с т е ,  с л е д у е т  в п и в а т ь  с о о т в е т с т в е н н о  

о б о з н а ч е н и я  у с т а н о в о к , д ля  к о т о р ы х  при м е н е н  

да н н ы й  чертеЖ , ч  к о л и ч е с т в а  щ и т о в ,  к о т о р ы е

с л е д у е т  и з г о т о в и т ь  п о  д а н н о м у  ч е р т е ж у ,
В п у н к т е  5  т е х н и ч е с к и х  т р е б о в а н и й  в  

с о ь (Л н е  на  д р у г и е  ч е р т е ж и  с л е д у е т  в п и с а т ь  

о б о з н а ч е н и я  ч е р т е ж е й ,  п р и с в о е н н о е  и м  в д а н ­

н о м  и н д и в и д у а л ь н о м  п р о е к т е .

4.2.3 .Ж. Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и  з о н а л ь н ы х  

д о в о д ч и к о в  В а р и а н т  4 ( 2 )  О б щ и й  в и д .

Ч е р т е Ж и  в ь /п о лн е н ы  с о о т в е т с т в е н н о  

для с и с те м ы  к о н д и ц и о н и р о в а н и я  с  п я т ь ю  и  

т р е м я  д о в о д ч и к а  м и

В п р я м о у го л ь  н и к и , п р е дус м о тр е н н ьte на пер­

вом л и с т е ,  с л е д у е т  в п и с а т ь  с о о т в е т с т в е н н о  

обо зна че ни я зональны х д о в о д ч и к о в , для к о т о р ы х  

прим енен д а н н ы й  ч е р те Ж , и  к о л и ч е с т в о  щ и то в , 

к о т о р ы е  с л е д у е т  и з г о т о в и т ь  по д а н н о м у

ч е р т е Ж У
В п у н к т е  5 т е х н и ч е с к и х  т р е б о в а н и й  в  

ссы лке н а  д р у г и е  ч е р т е Ж и  с л е д у е т  в п и с а т ь  

о б о з н а ч е н и я  ч е р т е Ж е и , п р и с в о е н н ы е  им  в  

д а н н о м  и н д и в и д у а л ь н о м  п р о е к т е

5. Схемы п о д к л ю ч е н и я .

Р а б о ч и е  ч е р т е Ж и  охем  п о дклю че н и я  т и п о ­

выми реш ениям и не предусм отрены  Схемы подклю ­

чений с л е д у е т  р а зр а б а ты в а ть  в  индивидуальных про­

е к та х  с у ч е то м  о с о б е н н о с те й  к о н к р е т н ы х  объек­

т о в  Д ля  о б л е гч е н и я  с о с т а в л е н и я  э т и х  схем  

при р а з р а б о т к е  и н ди ви дуа льнь!х  п р о е к т о в  да н­

ными р е ш е н и я м и  п р е д у с м о т р е н ы  о б р а з ц о в ы е  

схем ы  п о д к л ю ч е н и й  ( л и с т ы  / 7 -  3 4 н а с т о я щ е ­

г о  а ль б о м а ), K om op bte  с л е д у е т  и с п о ль з о в а ть  

в  к а ч е с т в е  п о с о б и я

5.4. Э л е к т р и ч е с к а я  с и с т е м а  регулирования

в ы п о л н е н ы  о б р а з ц о в ы е  схемы п о д к л ю ч е ­

н и я  к  щ и т а м  и  схемы м е с тн ы х  сборок

$  Я. 4. На схем ах п о д к л ю ч е н и я  к  щ и т а м  

( л и с т ь /  41 -г 2*2) п о к а з а н о

п о д к л ю ч е н и е  и с п о л н и т е л ь н ы х  механизмов 

к щ и т а м  а в т о м а т и з а ц и и  в  м а к с и м а ль н о  воз­

м о ж н о м  к о л и ч е с т  в е ,

— в а р и а н т ь /  п о д к л ю ч е н и я  д а т ч и к о в ;

— п и т а н и е  щ и т о в ,

— с в я з и  с о  щ и т а м и  з о н а л ь н ы х  д о в о д ч и к о в  

и  с и г н а л и з а т о р о ,м  э н т а л ь  n u w ,

— связь с р е л е й н ы м  щ и т о м ,  п р е д у с м а т р и ­

ва ем ы м  в  р а з д е л е  „ Упр а вле н и е  и  силовое электро  
обор у д о в  а н и е  ”( для щ и т о в  ц е н т р а л ь н о й  ч а с т и ),

-  связь со щ и т о м  ц е н т р а л ь н о й  ч а с т и  и л и  

центра лънь(м  п у н к т о м  у  п р а в л е н и я  (д л я  щ и т о в  

з о н а л ь н ы х  д о в о д ч и к о в )

При о т с у т с т в и и  в  д а н  м а й  с и с т е м е  к о н д и ­

ционирования ка ких-либо исполнительны х механиз­

мов н а  клеммниках с о о т в е т с т в у ю щ и х  механизмов 

в  щ и т е  с л е д у е т  у с т а н о в и т ь  перемычки ,  п о к а за н ­

ны е ш т р и х о в ы м и  л и н и я м и

5.14.2 .При о т с у т с т в и и  в  щ и т е  ц е н т р а л ь ­

н о й  ч а с т и  у з л а  „ Р е в е р с а "н а  к ле м м н и к е  Х П З  

с л е д у е т  у с т а н о в и т ь  перемычки, п о к а за н н ы е  

ш т р и х о в ы м и  л и н и я м и

5. -/.4.3. При о т с у т с т в и и  в  с и с т е м е  ф у н к ­

ц и и  „ З а щ и т а  о т  з а м е р з а н и я ” в  щ и т а х  а в т о ­
м а т и з а ц и и  ц е н т р а л ь н о й  ч а с т и  с л е д у е т

у с т а н о в и т ь  перем ы чки м е ф д у  к ле м м н и к а  м и  

3 ‘ Ц и 5 - в  к л е м м н и к о в .

—  ХТ9 о д н о к о н т у р н о г о  щ и т а  4 класса,

—  ХТНА д в у х к о н т у р н а г о  щ и т а  i класса,

— ХТ7 о д н о к о н т у р н о г о  щ и т а  2  к ла с с а ,

— ХТ40 д в у х  к о н т у р н о г о  щ и т а  2 кла сса Г
<3tf59ti
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X Оля узлов исполнительных механизмов /лилов 1+3 подключение исполни­
тельных механизмов к местным сборкам показано на л и с т е  

8  .Подключение узлов исполнительных механизмов Л  2- р  q J72- Q 
Синхронизируемых С Л 2  f показано но ли с те .
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Coeewg SHicujHuae сочинении щита аётоматиасщии цент ральной части,, dSi)t?knn™.|r4r,rn nepgoto Класо.а
1 * 6 - 1  ' ----------------- ---------------------- ----------------- ---------------------------

1
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1
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1 1

Щ и т  а 6 rr> о mc(  m  и г» а Ц  и и
Агбая стенка.

1 ( е р е а т я  с т е н к а

С м  в а р и а н т * »  п о д к л ю ч е н и я  д а т ч и к о в
\2 к о н т у р а  р е г у л и р о в а н а *

XT 9

« 4 5
г>
h t - 10 1

■ J
<Й
CS»

t ;

C l

Г "

- O J f < 0  -з- t n <оГ - 00 <л 2

3
«о
»р

т
1Л

f
C l

J  i

сч * o l o t « п t o t"* 00 « | о

1. Д а9 у з д о б  и с п о л н и т е л ь н ы х  м е х а н и з м а б  т и п о в  1  п о д к л ю ­

ч е н и е  м е х а н и з м о в  к  м е с т н ы м  с б о р к а м  п о к а з а н а  н а  л и с т е

2 .  П о д к л ю ч е н и е  у э л а б  и с п о л н и т е л ь н ы х  м е х а н и з м о в  A 2 - P U  

А  2 - В ,  с и н х р о н и з и р у е м ы х  с  А 2 , п о К а э а н о  н а  л и с т е

3 .  П о Э К л ю ч е н и е  с и н х р о н и з и р у е м ы х  и с п о л н и т е л ь н ы х  

м е х а н и з м о в  ( к р о м е  А 2 - Р ,  А г - Й )  п о к а з а н о  н а  л и с т а х

Варианта подключения ЗсзтчикоБ 2 контора ре гул и роб а ни я
О т н о с и т е л ь н о й  У н и ф и ц и р о в а н н о г оТемпературы 

X T 8

В л а г о с о д е р ж а н и я

X T g
в л а ж н о с т и  

х т  6

t r t h

:
N

С“«О
Ol

1р
1*̂
|<ч

sjw b
n |cuÎ i

(Лlf>
CVl

МrOj -a- 00«Ло

т о к о б о г о  
Х Т 8

С и г н а л а
Д а в л е н и я

XTS

К м .  ч а с т ь  у п р а в л е н и е  _  
и  е и л о б о е  э л е к т р о о б о р у -  ( с м п е р а т у р ы  

З о б а н и е )  X T 1 S

варианты подключения Започикоб 1 контура регдлиробаыид 
В  л  а г о  с о д  е  р ж а  н и  я  

Х Т  1 2

О т н о с и т е л ь н о й  
б л а ж н о с т и  

х Т 1 г

У н и ф и ц и р о в а н н о г о  
т о к о б о г о  с и г н а л а

КТ 12

a s СП
•X1Л и

Т lf> с
0 5Л fс

ГО -г  »п tot"to а-> о

К  е е т и  п о д о г р е б а  

З а т м и к о б  б л а ж н о с т и

fc с е т и  п о д о г р е в а  

д а т ч и к о в  б л а ж н о с т и

)С  с е т и  п о д о г р е б а  

д а т ч и к о в  б л а ж н о с т и

К  с е т и  п о д о г р е б а  

д а т ч и к о в  б л а ж н о с т и

19
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Сосемся б н е ш ч и х  соеЗинении щ и т а  а 6 т о м а т
иэации центральной Ч асти, дбухконтурного, второго класса

/ см часть ,, Управление и силовое 
электрооборудование^

1 Для узлоб исполнительных, механизмов типа f подключение 
ниппельных механизмов к местным сборкам показано на листе
2 Подключение узлоб исполнительных механизмов А2-Р и А2-6, 
синхронизируемых с А 2, показано на листе
3 Подключение синхронизируемых исполнительных механизмов;кроме 
А2-В,А2.-Р)  показано на листах

/  У з е л  т и п  1

тмпзаМ -02-25. e s - A i

99
9 Ш / 4

Jt/cT

2 i
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_______________________ А О ___________________

(Узел исполнительного механизме!Тип 1)
о

V
I

О
< £

ос
<

г о

( О
о

ClO
о

л э

!

1. П о д к л ю ч е н и е  ж и л  к а б е л е й ,  и д у щ и х  о т  щ и т о ё  а в т о м а т и з а ц и и

К м е с т н ы м  сборкам , п о к а за н о  услооно (с  максимально ёозможным 

кол и че ством  Жил). К о н к р е т н о е  подключение жил указан н ы х  

кабелей к сборкам  с о о т ё е т с т ё у ю щ и х  исполнительной*: механизмов  

и м а р к и р о ё к у  мил см  с х е м ы  ёнеииниэс саеои н ен и и  щ и т о ё  

с | б т о м а т и з а ц и и  ( л и с т ы  )
2 . Маркироёка, указанная на Клеммах клеммниКоё местных 

сборок и исполнительных механизмов, соотёетстёует 
^аркироёке на принципиалЬнь!х схемах уэлоё исполнительных

гх ан и зм о ё  ( альбом 2. )
3. Маркиробка( указанна? на жилах Кабеля, идущего к щиту

управления дёигателеи ёентилятора зонального доёодчиКа, 
соотёетстёует марКироёке на „Схеме принципиальной 
упрабления исполните льны ми механизмами А- (5) Контур регу- 
лироёания " ( альбом Z )

^.Цепи) показанные гитрихоёыми линиями, предназначены 
для дистанционного указателя положения и исполЬзуютсЯ только 
Б системе автоматизации 1 класса ( на базе регулятороб PC29J

!
!
«

Схемы подключения местных сборок 
Подключение исполнительны х механизмоё. 

Узел исполнительного механизма т и п а  1

ГМ П $ 0 4 - 0 2 - 2 5 .  6 6  - А 4

9Ш / 4

23



А2
узел и с п о л н и т е л ь н о г о  м е х а н и э м а Т и п ! )

местная сборка 
/  СМв< (СМВ1У)

3 8

1 1

11 2
2 9 3
3 1 А

3 5_
> 7 6

5 7
9 8

9
10
11

13 12
3 3 12

3 5 J k
. 3 1 15

3 9 16
4 1 1 7
А З 1 &
15 19
1 7 г о

21
19 2 *
21 23

2 3 :i *
25

2 7 2 6

____________ А2-Р___________
( Узел исполнительного механизма Тип < 1)

f

X
3
А
5

6
7

—  -  -
8
9

Ю

11

i i L
— 1 3

П а

15
i6

1 7
18
19
2 0

1 t 21 •
1 3 2 2  ■

1 5 2 3  ■

2 5  . . 2 A  ■
2 3 2 5  ■
21 2 6  ■
2 7 2 ?  •

1 7 2 8  ■
1 9 2 S  ■

31 3 0  ■

3 3 1 L -
5 5 3 2  ■
3 7 3 3  ■

2 9 З А  ■
3 3 5  ■

М

— 3 7

l i
39
A G

3 L

201
2 0 5
2 0 7

2 0 9

1 - 2 1 
1 " 3 9  •

т .
2 1 3

- 1 I L

3 ^

местная сборка
/ С М & 4  ( С М © 4 9 '

2 1 3
ш .

гм

3 - Н

■ 2 9 1
3 г

■ 3 5 3
V  3 7 h _

2 7 5
1 7 6

7
8
9
10
11
12

1 5 1 3
1 5 Jk
-11 1 5
2 5 16
2 3 J 1
2 1 1 8

— J9
2 0
21
2 2

19 2 3
. 3 1 2 A

2 5
3 3 2 6

f Маркировка указанная на клеммах Клеммников местных 
сборок и исполнительных механизмов, с о о тв е тс тв у е т  
маркировке на принципиальных схем ах узлов исполнительных 
механизмов (альбом 2. )

2. Маркировка , указанная на жилах кабелей с о о т в е тс т в у е т
маркировке на типовы х че р те ж ах- „Схем а принципиальная 
управления исполнительными механизмами 1 контур 

регулирования и « Схема принципиальная синхронизации 
исполнительных механизмов воздушных клапанов \ KoHmypq 

регулирования' I альбом 2 )
3. Цеп и, показанные штриховыми линиями, предназначены для 

дистанционного указателя положения Ц иСполЬзуются 6 системе 
а в то м ати за ц и и  1 класса ( но базе р е гу л я то р а  P C ^ J

i £

А 2 -В  ( В а р и а н т  1) А2 - В С вариант 2)
(Узел исполнительного м е х а н и з м а  ТигИ 1) ( У З е л  и с п о л н и т е л ь н о г о  механизма Тип2 I )

ей
\

CvJ

Схема подключения м естны х сборок 

Подключение синхронизируемых исполнительных 

механизмов воздушных Клапанов 1 контура 
регулирования

/ 1 — ------------- ------------

Т М П  S O lj -  О г -2 9 * 8 б -А 1

2 S
$4-5 i ; /

JP



i  Подклю чем и q ^ и л  кобеля идущего о т  щита автоматизации к 
местной сборке JJlOt показано условно (с максимально возмож­
ным количествам Жил) конкретное подключение к сборкам соот­
ветствую щ их исполнительных механизмов и маркировки Жил 
см схемы подключе нии щ и то в  овтомотизоции(листы _)
Q.Jtyоркировко} указанная на Жилок кабеля связи J? О и J? Qay соот­
в е тс т в у е т  маркировке но ̂ Схеме принципиальной синхронизации 
US73' (альбом 2  )

3. Л о р  к  up о вко, указа иная на клеммах клеммников местных сборок 
и исполнительных механизмов, соответствуе т маркировке но принци­
пиальных схемах узлов исполнительных механизмов ( ольбом 9 )
Ч. Цепи, показанные штриховыми линиямиt предназ ночень/ для дистан­
ционного Указа т е л я  полоЖ е ния и используются только в  системе 
оВтомотизаиии  /  клосса Г  но базе р е гул я т о  по PC 99)

Л  □  д
р Р Р Р б б б е ль н о го  механизма/Пип П )

Л  О  а

( Узел исполнительного механизма /TlunPf)

Схема подключения местнь/х сборок 
/1' о включение с инк ро низ up у емь/х и с полнит е льны*

механизмов Ведущий механизм типа МЭО

производства Севане косо или Чебоксарского Заводов

М
з Щ

72-2 s . s e - м
Лис

55
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/П о д к лю ч е н и е  Ж и л каделЯу и д у щ е г о  о т  и у ч т о  о в т о к т о т и з а ц и и  к  ведущ ем у и с п о л н и т е л ь н о м у  
М  вХ а н и З М У Л  О  t ПО/ТО ЗОНО УСЛОВНО ( с  М ОКСОМ ОЛЬНО боЗМОЖнЬ/М КОЛОУес/П&ОАГ М и л )

Кон/ср етное подключение к  с о о тв е тс тв ую щ и м  исполнительным механизмом и марки - 
робки м и л см схемы подключения щ и т об а в то м а ти за ц и и  (л и с т ы  J

2. М аркировка, указанная на Милок кабеля связи Л  Q  с J7 U а, с о о т в е т с тв у е т  маркиров- 
ке на „Схеме принципиальное/ синхронизации им* (альбом В J

5. Маркировка, указанная но клеммах клеммников местны х сбором и ведомых испоть 
■нительных механизмавг с о о т в е т с тв у е т  маркировке но принципиальных схемах узлов ис­
полнительных механизмов (альбом Q J
//.Цепи, показанные штриховыми линиями (ведущий механизм J7 Q  т и п а  ЕСПЛ 02-П6) пред­
назначены для дистанционного указателя положения и используются только в  систем е  
автоматизации  У  класса (но базе регулятора PC 29)

Схем ь /  поЭкл/ои е ни  я м е с т  нь/х сборок  
Подключение синхронизируемых испольнительны х  
механизмов Ведущие механизмы т и п а  £СШ 02*ЛВ

ТМ П  9 0 4 -О 2 -2 & . 6 6 - А  ̂

2 7
9*59fa

Лист

26
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о проводники 94,9S, 404, 93, Ю5 линии связи с р о ­
лей ным щ итом  к клеммам 2,3, 4,5,6 у к а з а н ­
ных клеммников н е  подклю чать.

5 4.4.4. При о т с у т с т в и и  необходи м ости  в 

отключении регулирующего прибора г 4 контура

регулирования о т  и с п о лн и те льн ы х механизмов 
при аварийном о тк лю ч е н и и  насоса камеры о р о ­
ш ения м е ^ д у  клеммами 8 и  9  у к а з а н н ы х  в  

п у н к т е  5 . 4. 4 .3  к л  ем м н и  к о в  с л е д у е т  у с т а н о ­

в и т ь  перемычку# а п р о в о д н и к и  4 -7  и  4 -9 ли н и и  

связи щ и т а  а в то м а ти з а ц и и  с релейным щ и то м  

К э т и м  клеммникам и с о о тв е тс тв у ю щ и м  клем­
мам „ Р е ле й н о го  щ и т а  "  не п о д к лю ч а ть

5.4.2. На схемах подключения местных 
сборок ( листы  2 3 -2 6 ) показано'

— подключение исполнительных механизмов 

к м естны м  сборкам ;
— подклю чение м естны х сборок к щ и т а м  

а в т о м а т и з а ц и и  ,

—  соединение м е ^ду  соб о й  м естных сборок 

синхронизируемых исполнительны х механизмов\
— связь м е с тн о й  сборки, относящ ейся  

К исполнительному механизму на клапане те п ­
ло н о с и те ля  калорирера зонального довод­
чика (  А 40-К )f со щ и т о м  управления [пуска­
те л е м ) д в и га те л я  в е н ти л я то р а  зонального 
до во дч и к а

5.4.3. При выполнении в  индивидуальном 
п р о е к те  рабочих чертежей схем внешних сое­
динений образцы схем подключения к щ итам  
и схем подключения местнь}х сборок сле дуе т  
р ассм атривать совместно, сведения по взаимо- 
у  вязке э т и х  схем м ефду собой и с принципиаль­
ными схемами приведены на указанных схемах 

подключений.

5.2. Пневматическая система регулирования
5.2.4. На схемах подключения [л и с т ы  27+

—34) п о к а за н о
— подключение регуляторов к щ и та м  авто­

м атизации
— подключение исполнительных механизмов 

к щ и то м  а в то м а ти з а ц и и  в максимально 
возможном к о ли ч е с тв е ;

—  п о д в о д  питания сжатым воздухом к щи­
т а м  а в то м а ти з а ц и и ,

—  П о дв о д питания электроэнергией к щ и ­
та м  а в т о м а т и з а ц и и ,

— подключение сигнализаторов энтальпии  
[тепласодер^а ния) с электро контактнымфыходом 
к щ и та м  а в то м а ти за ц и и  { для щ и т о в  ц е н т L 
роль н о й  ч а с ти ),

—  подключение датчиков защиты калорифе­
ров о т  замерзания к релейным щитам,предусмат­
риваемым в разделе „ Управление и  силовое  
эле ктр о о б о р удо ва н и е

—  подключение сигнализаторов влагосодер- 
тщания к релейным щитам',

—  связь мерду щитами автом атизации и ре­
лейными щ и та м и ;

—  под к л ючение линии внеш ней команды на 
включение - отклю чение зональных доводи и - 
ков(для щ и т о в  зональны х доводчиков)

5.2.2. При о т с у т с т в и и  в да н н о й  системе 

каких-либо исполнительных меха низ м о в/регул я- 
таро вt сигнализаторо в теплосодержания и (или) 
вяагосодерЖания, датчиков з а щ и ты  калорифе­
р о в  о т  замерзания со о тв е тс тв ую щ и е  связи 

не показы ваю тся

При э т о м .
—  в случае о т с у т с т в и я  з а щ и ты  калорифе­

ров о т  замерзания ( т е  при о т с у т с т в и и  в сис­
те м е  калорифера / подогрева)  в линии связи 
щ и т а  а в то м а ти з а ц и и  с релейным щ и то м  

исключаются проводники 4*45,445 и 454(показа­
ны ш тр и х о в о й  л и н и е й ).

—  д л я  систем , имеющих калорир е р  4 подо­
грева, но в  которы х при аварийном отключении 

н а с о с а  камеры орош ения приточнЬ!и в е н т и ­
лято р  О Т  К Л Ю Ч А  Е ГСЯ, в  линии связи щ и т а  
автом атизации с  релейным щ и то м  исключают­
ся  проводники 445 и  44б (показаны ш тр и х о ­
вой линией), о  н а  клеммнике щ и т а  а в то м а ­
т и з а ц и и  ме>рду клеммами 9  и 4 0  у с г п а  но S - 
л и в а ю т с я  перемычки (п о к а за н а  ш триховой  
ли н и е й )

Т И П
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Л р о ц е ссы  & д -в  duQtrp&AJjue

Зил/нии ч } - { - г — ч
Мтниирасчетный— 3 V
/ , 3  ~н<зруНсныи воздух
2 ~ воздух гак& лориъеро^  
V— воздух меле обработки t 
{контуре

И о после дяюсллую 
обработку

При лие чей ноя
i. данная схемеi применена для следующих установок кондиционированияк5, кз-/. кчз. K4S- с ЧУ
2-Эл я У ст а н овок кондицион и рован и й  ! к з . к м  к о з , к я в + к ч э ~

L _— \использованрегулирующий прибор Я2Э. {<?
С и сте м е .У с/огп о м а т  и з  <ущ <и и ■/ к  л  с у с  о  о .  

для Э ти *  установок вусловном изображениирегулЯтори  
Обозначения возможных. регулируемых Селииин и  функционал*

'3U
_ / _ (рункц и она л ь-

>е позиция ре/ул и рун?суег о прибор*
*■/*нОгО признака, о  та к ж е  

указаны без скобок  
2.{. Эля нижеперечисленных установоккондиционированияпредуо 
н от ре но регулирование следующих, п аро м е тр  о в '
— телюературы воздуха за камерой орошения, у с та н о в к и 
1 1 Позиция датчика  ̂ ~  I

благОсодерНсания з а ко не рои орошения, у с та н о в и  _
___ I  позиция датцикойёН.

—  Ел огосодерокания в  обслуЯсиво€МОи Зоне, у с т& н о б к и
I   . ~ ---1. Позиций damuuKcAzzA.

относительной влажности О ОбслуЖиваеноб Зоне, ус та н о в к и  
куб -  К чу ----- Ш, Позиция дотчикаУгбА.

2-2 В системе автоматизации {класса предусмотрен контроль поло- 
э/сения исполнительных механизмов по встроенному в  регулирую­

щимрегулирующий прибор Г#вс импульсные 
прерывателем— С истем а а в то м а ти з а ц и и  С слососх- 
Эля эти х систем 6условном изображениирегулятора обозначения

~ o c j к указателю положения I

\  ем. прим 2.2

регулируемой величины и функционально го'призма ко, о такЖе по­
зиция Регулирующего прибора указаны в  скобках 
3.{ Т)ля перечисленных, о пункте 3 установок, кондиционирования 
предусмотрено регулирование температуры 
камерой орошений позиция да тч и к а  Ed

чро
воздуха з *

Уачогд
Га спец 
Руггр-
ШЯсее Курское РОу Хинвсл окно * Производство,, Каиром

Б23-31-А
Рачогд'
Глспт.Рэкгр

Главный корпус
Стадия Лист warps

Схема функциональная пербо Проектный институт
г0 контура /регулирования.

тлиевсл 7_

Н контр

Ш1___^
автоматизация центральных кондиционе­
ров т ипа КТЦ2-re s -1-К ТЦ г-250_______

\ЛчяпАл чяпгоб

Схема, функциональнаяПервый квнтур/МГул ировани̂
/  /

Госстрой С сер  
йСарьковскии сагЬтех проект

3 k
91+5 9 / 1

Ррил/ер приЗязы ТМ П 9 0  k - 0 2 -2 5 - 8 6 -ft -t
Auer
33
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V/v)~ воздух после обработки б  / к о н т у р ?
/У- воздух после обработки б  зональном доводчике 
го -  воздух & зоне б пом ещ ени и- з о н а  у с ло в н о  

п р и н я т а  с* т е п л о  и  влаговь/делениям и.

П р а /и е ч а н и Я
{.д а н н а я  схема применена для следующих установок к о н ди - 
1{<1Пниро£анид\ К'5. кз< кчз — -J
и зональных З о в о д ч и к о в \А /-А ё р А /о ^ А /б .лгг~ лгв . а д о  Z Z J

2. Третьим контуром регул up обиная предусмотрено поддержание 
постоянного статического давления б  коллектор €, с целью р а з- 
вязки зон по расходу воздуха посредством изненения произво­
д и те ль н о с ти  установки кондиционирования по воздуху.
3. Си с те н о й  абторегулирсвания зонального доводчике/регули­
р у ю тс я  д в а  п а р а м е тр а  воздуха
3.7. Четвертым контуром регулирования предусмотрено регулиро­
вание тем пературь/воздуха б  зоне изменением/расхода те п л о - 
н о си т ел я  через воздух он а  г  ре в а т  ел^
зе РЯть/ли контуром/регулирования для ни&е перечисленных 30- 
нальнь/х доводчиков предусмотрено регулирование следующих 
параметров изменением расхода'воздуха через зону_________
—  отно сительно й влажности, доводчики \Аf - A e jA / p -A jS^J
1 А  3 2  -  Л Г Х  ± П озиция д а т  ии«х[р2а\
—  влагосодерЖания, доводчики  I А  30 I
Позиция д а тч и к  a  Ls^J

Нощ1
С&ЯШ.
вег гр
Щрсен.

В 2 8 - З А -А
■ Гурсые flÔ XutfSoAQK-Ho'PfXui&idcrgtiKwpw'Vr-.... 7? ' - ~

Гл а в  ны и корпус
Стадий Лист Листоб

Р У
Схема функциональная мно- 
гозональных систем Гип /

Проекту ни институт
ПИ-17

т м п  9 0 ^ -0 2 - 2 5  e e -A -t

35
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' электро привадами

Л -7

\KLS I -►

• "M iI-- 1
/ с м  э л е к т р о т е х н и ■ 
‘ ческую часть/ческую

4 -9

P-4

1-47 4 2 з ч s

/ -g g  4 * * '4 * 2  1-27 АЪ  

1-29 У *±Ц2 j-цкЧ 

AS

К У -4
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LjyL^yL^ L^j,
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: з и

5 6
1 7 8
’ 9 40
У/ 42
13 /4
/5 1в
17 18
/</ 20
24 22
23 2Д
25 26
27 28
29 30
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Д а тч и к и  
положения <
исполнительных
механизмов

Позиц
о б о гн а н Н а и м е н о  € > а н и е Н о

______ L
П р и  м е ч

Щ и т  а в т о м а п т и з а и и и

Р Ч Прибор р егулир ую щ ий P2S 2-2, r y e s  02. 19к8 76 4
П Т и -  4 П ер еклю ча тель выбора точек измерена я  лги- м

. Т У 2 5  0 8  146- 7 7 1
Резистор по с то я н н ы й  М Л Т-2 ,2 к о м  го с т  7-нз- е е 4 _

О редохранитель т р у б ч а т ы й  т -ю ,  г  у з е  H o i - 7-/
U ± J П л а в к а я  в с т а в к а  0 5  Т У 3 6  Н О 4- 74 У
П 2 - 4 П л а в к а я  в с т а в к а  Ц 5  Т У 3 6  Н а г  74 1

_
П о  м е с т у (

Д 4 - Д 5 Р е о с т а т н ы й  д а т ч и к  п о л о ж е н и я  и с п о л н и т
м е х а н и з м а (к о м п л е к т  и с п о л н и т  механизма, см. п р и  м е ч  &

Л  a m  ч и н  п а р а м е т р а см. п р и  м е ч  2
i B - S - 1 П е р в и ч н ы й  п р е о б р а з о в а те л ь  вла ж ностиппв-п У <мI

4 0 3 -S -4 Д а т ч и к  о т н о с и т е л ь н о й  в л а ж н о с т и  Л 8 ~  4К У в а р и а н т 3

П р и м е ч а н и я
4 Данная схема применена для i контура регулирования систем- 

Г к » ,  * з <  ННз.кйъ^ кМя '

в ори а н ты  подключения к р е гулято р у да тчи ко в различных парам етров! см п ц н к т 2 /

— В а р и а н т ^  с и с т е м ы  \
—  Вариант 2, системы I к5, кз*. кЧ- 
— Вариант 5,системы i k u s ~ кча
—  Вариант Ъ} системы I

температуры
( в а р и а н т * )

влагасадерфания
( в а р и а н т  2 )  

A 6 - S - H

Д У - S - K  Р С 2 9 -2

нарм цру- 
ю щ и й

/-1 6
в

п р ео б р а -  
з о в а те л ь

1 -йб
и

г  Л  з .Перемычка и с к л ю ч а е т с я , а к а н т  а к т ,з а к а з а н н ы й  ш т р и х о в о й  л и н и е й ,

^ I f S T  Д и а г р а м м  з а м ы к а н и и  в ы х о д н ы х  м о ^ ^ а ш т ш ,  J
( В а р и а н т * * )  ц е п е й р е г щ и р и ю щ е г о  п р и б о р а P - i  а т к ^ че н и е  п р и т о ч н о г о  в е н т и л я т о р а  н е  п р е д у с м а т р и в а е т с я

h.Буква 5 Вобозначении датчиков и В маркировке проводов 
соответствует номеру системы
5. ( [о т ч и н и  п о л о ж е н и я  и с п о лн и те ль н ы х м еханизм овпоказаны  н а  сх е м е  в  
максимальном к о л и ч е с т в е  Для к а ж д о й  к о н к р е т н о й  с и с те м ы  к о л и ч е с т ­
ва подклю чаем ы х д а т ч и к о в  р а в н о  к о л и ч е с т в у  р е г у л и р у ю щ и х  в о з д е й с т ­
в и й  в  к о н т у р е  р е г у л и р о в а н и я

в. В с с ы л к а х  н а  д р у г и е  ч е р т е ж и  н а д  д р о б н о й  ч е р т о й  у к а з а н а  
о б о зн а ч е н и е  ч е р т е ж а  в  т и п о в ы х  р е ш е н и я х, п а б  ч е р т о й  в  п р я м о уго ль ­
н и к е  обо зн а чен ие , п р и с в о е н н о е  ч е р т е ж у  ( л и с т у )  в  д а н н о м  п р о е к т е

Обазнач
выход

9-14

7 - 4 4

Р е гу ли р у е м ы й  п о р а  м е т р  
н и * е  в  зоне вы ш е

ных уеденного нечувсг&п заданного
цепей

М 7 Ш

Ш777Л команде
дольше

„меньше

Б28-ЗЛ-А
КурскоеП(3„ Хш волокно'*Про из водет€о„ Капрам”

Главный корпус
С х е м а  п р и н ц и п и а л ь н а я  
у з л а  р е г у л я т о р а  Г П и п У

стадия Л и с т  КЛистоё

проектный институт

ПИ-17

А в то м а ти за ц и я  ц е н тр а льн ы х кон ди ц и о н е ­
ров типа Кгц 2- -  к гц 2- 2SO

Стада f Л и с т

Схема принципиальная элект 
оичеекая узларегулятора Р2 Ъ 
У  контур регулирования

Ластов
У ^ .  У

Г о с с тр о й  с с с р
Харьковский 
сан те х  проект

Пример привязки
!$ ^ П М П  9 0 lh -0 2 -2 S  в б -fi-t

36
9Us9p
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c ju  прот ея V

в а р и а н ты  подключений к  регулятору да тчи ко в различных параметров /он п у н т в  /  
грмпеоатноь/ влогппгМьпУХ^^/а А.______ __ ____________^

U  t $
$ H i  I
s ^ ? , *

/ У и гп о н и С

~  г г о в

b 1
s I

I
1 * ̂>
1 8 
l  5

b V ъ
1 3 я*b cj 
* 1 ^ i

* £
 ̂* b 5$ ^л ^b ч, I X  Ь

6 s *
fo ̂ 1
k 5

Д а т ч и к и
пО лоМ аения
исполнительных
м е х а н и з м о в

Позиция
QdOSHus1 Н с / а м и е н о б а н с / С рво П р и м е ч а н и е

Щ u m  сгвто л / а т и з а ц  и  и

Р-Н
Ройбос ОРГНл uduK lu u u  Р25 2.87У25 02 -дХ/в’ ^

б
Прибор регулирую щ ий Р25 /  2 Т У2502. /УЧд-7& для Б  конт ура

ПТИ-М Переключатель выбора точек изм еренияП ТИ 'Н
Т У  25-08 М б -77 /

У-ннгг-м Резистор постоянныйНЛТ-2 2 ко н  ГОСТ УН3 ~6б /

Предохранитель труд чат м и П 7-/0.ТУ36 НОГ-Тб
П б -М П лавкая в ст а в к а О Б Т У З е  / / * / -7/ /

02-Н Плавкая вставка6.5Т У3S  /ГО /- 7/ б

по м е с т у

4± -А З Реаст ат нь/и дат чик полож ения исполнительн

мех а  н и з  м а/конплекг исполнителен м еханизм сии.при su e  ч м

D a m  ч и к  п а р  а л е е т р о сл/ п ои  к е ч . р
Лт-s -k ТеьмометР сопротивления медный т ео  23 б в а р и а н т  б
А£г& -К Первичный преобразователь влажности ПП&-П б в а р и а н т  2
A O i-Srf. дат чик относительной влаж ност и. А & - /К б в а р и а н т  3
A 4-S-5 Манометр д и ф ф ер ен ц и а л ь н ы й  Д М б вари ан т  5

температурь/
( в а р и а н т  б )

Д Т - в - Ь Ъ

apuctffm е ) "врржности^ 
Д в ~ Б ~ £  J L Q S -S 'fc

О тносит ельно и Сложности^ 
(во р и о м тЗ )

Utfooruyapo ванна го токового сигнала {вариант v

Примечания
i  Д а н н а я  схем а  п р и м е н е н а  для 

~  ̂ конт урарегулирования счетесА с ч 5г  /с 49
~3 контурарегулирования систем [ к в ,  к з /  к ч з ~

" У  контура регулирований систел/Г А ч  ~ А  30
Д Д 'З 'З

— 5контура регулирования сист ем  Га / -  a g . £ 7o - a m s  A2z ± A 26. A 3<?

J P - s -k  Р с г е е

нормирую- 
щии пре- 6
образова- /3/

те ль Ч

П З Г ч\ С— £?.

е е

Рсгз-ег 2. Следую щ ие вариант ы  дат чиков предусмот рены  для т а к и х , с с /ст е м -  

— вариант  б, сист ел/ы  I А / -  А З О  
— вариант е, Сист ем ы  У~А10 "
— вариант  3, сист ем ы  
—вариант  Ч, Сист емы  I 
-вариант  вриот е м м Г к з ^ к з / р и г

Диаграмма замыкании выгодных цепей регулирующего прибора

Обоз нач 
выходу

Регулируемый параметрнирсе в зоне выиие 
заданного нечувсгв заданного

цепи
4 - — !------- ,| 1

3-/6 | = — 1------- 1
г///////Г2/к

1
конанда 
„дольше*

V-/6 ----------- - J--- -- 1команда уменьше*

%ыотд -------------Д _
слепец У
Ру  к  ер
унжен &  ; —

L
___ * i

Ъ.П ри чтении схем ы  б у к в у  Н в о б озн а чен и и  аппарат уры  и  маркировке проводов 
Заменять* длй С и З  контуров н а  число 2,  для Ч конт ура нс/Ч Олq  5кон т ура -н и5 
Б уква  Б  S обозначении дат чиковчм аркировке п р о в о д о в  соответствует  
номеру системы, б у к в а к - ном еру ко н т уры регул ир овсгы и я .

V. д ат чи ки  полож ения исполнит ельны х, м ех а н и зм о в п о к а за н ы  н а  схем е в  
м аксим альном  количест ве для каж дой ко н крет н ой 'си ст ем ы  ко л  и и е сгв о ' 
подключаемых д а т чи ковр а вн о  количест ву р е гу л и р у ю щ и х  воздейст вий о  
ко н т ур е р е г у л и р о в а н и я  1

курское f)0 „Хинвблокно*. Ороизво детве „Капрон

. Б 2 8 - 3 . 1 - А

Главный корпус
Старая лист

у з л а  р егу л я т о р а . Т и п  в

листов

Проектныйинститут
Л Ш 7

1Щ Ш .

7MSJ2L
ХЪааошй
jayaato

И контр

^лгчшен/а
'.ааондкнк L— ^

(bacrtufSuo. б S'

Дбтрнатиз сз/чия центральных кондиционе­
ров m uno /CT(42-/es т /егце-езо

'хена принчилиальноя электро-
^вркаЯ ьзлорегулятора р - i s  
?т5контуры регулирования C a im ix  п р о е к т

ОабиЯ Л и ст Листоб

_____,  nscr
Харьковский

flpuAJef /гроГз&ки
ТМП 90*1-02-25 8 6 -А*

37
9Ь59/,

4</сТ



Цм
в 

/J
nc

jA
 

\П
сд

п 
и

 d
o

 т
о

 
| Ь

зо
м

и
и

ёы



1 и
нв

нп
оН

л. 
^
0б

пи
сь

иб
ат

а\
ёз

ан
ин

£н
135

!
1

Узел ЗОиЦитЫОт Замерзания
'«Я

з г г (т м э -У
Температураоорогпоготел
поносителя

вс

Дифференциал 
\  произвольные

-«S 4 >гса
^  < * !прупоЗыше 
*  Щти тет/ге

&

1 1_______ 1
□ п и и и и и

К  Ъ  ЛрипонухВ 
> Ьлнуу memnS’ 
0  ч |Татары

ST/( -удэ. J-Z)
механизме# Л  У 63  -  6 S

тетпрратуро, 
бозона перед 
калорирероп

е<уф<реречаиал£и5у
\раёМся при налов
•3РЧ "  Ч

К
11

/Триповы­ше НУ и 
remepar/fi.

11 1 
!̂ч-—-иииии11III

Узел peiepca '

Диаграмма роботы контакта сигнализатора биаграннртрУбаты кснш 
янтальпии/ЬепЛосодерхКанир/сг та^быКлшогеляДдфлгчу

HY/V6
быкл*

*3аи 
о у отель Положение клапегнц

ъл ^
|| 1 _одеон. ти п

$д/
~lXr~ , --------------- 1——1__ I______________шл

*4г

-------1--------------------------i-------

1 1I 1

Энтальпия

КЛМ/КГ
2рец

11
состояние
контакта^

K0H/77QK-
ты

полорсение
рукоятки

О /
с*-л/ — X

fg -K t. — X
Зима" лето.

него механизма Я  2

Примечания
/ данная сл’£mq применена бор Установок к а н д и ц и о н и р о ё е ун и я  
ГКЗ, K3i. к v3. КЧ< * л *9

3. Схема работоспособно при использоёамии электрических исполнительмь/х 
пвхапизто§сзе^и/илтипоЛ1 пзо- /S/o-a. S3 сопят-лв, муо  • 30/33-033 
и других односразных электрических механизмо£производства 
Чебоксарского и Седанскогоза£одо£ £различных сочетаниях. В сёязи 
с этилно слеп е исполнительные механизмы по сазан и  усло£но/локо* 
замы только путебые £ыкльочап?епи и переключатели/ для пояснения 
принципа работы слеты, Принципиальные электрические слеты 
ёключения конкретных исполнительны* механизмоё при6едены 
наuepmepet /Ш Ш И 2  „Схемы принципиальные УЗлоб
исполнительных механизтоё* с, котортьоч дин * ни черте# следует 
расспатриёатз coin £ стно
2. /, 3 перечень прибора* и аппаратур о/ банноб схемы Унесены 
УЗЛЫ исполнительных механизмоё. Перечень аппаратуры, ёлодя. 
ицее £ э ти  узлы, приёебем но указанном £ пункте г чертеже,
3. На банном чертеж е д ля  ёаздушмьлх клапегмйёпоказан испол­
нительны й механизм то ль к о  на клапане нархцьмаю ёозбуха 
В схем ах с регулируем ое рецир куляци ей jm om  механизм  
являе тся  £  едущим, подкл/очение исполнительных механизмо£ 
на  клапанах рециркуляции и  быороса^яёля/оеццхся ёебомыни показаны нс,
черт, /1 ■—  1Схеме принципиально* синхронизации исполнительных механизмоё

ёоздушнш клапанои /контура регулиро£аниЯ.
4 В ссылках на другие чертежи над дробной чертой указано обозначение чертежа 
д  тчпо£ь/хк>ешениях{ Sпрямоугольнике под дробной чертой-обозначение, присвоенное 
чертежу 6 рабочем проекте.
S ‘ В скобках указано маркиро£капро£адо8части0Упра£ление и  силоёое 
злектрооборубоёание "
б> Цепи, показанные штрихоёыми линиями, с ч и та ть  н£ подкп/О ченнь/ми.

путеЗач
ft/MMior&.b

/ЮлафЬние клепано
5 -'^  „ a d  . I f
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Релепронехуточноезлектронагнитное
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Диаграмма р а б о ты  контактов исполни­
тельного механизма J ? €  J?6 H

Д иаграм м аработы  контактов исполни­
тельного м е ха н и зм а  */7

Путевой
выключатель Положение к ла п а н а  
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Л оз
обозн. / i от и  л и  е н  ов> а  ы <и е Кол /7р<и ли.
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JG .4 Узел и с п о лн и те ль н о го  л/е х а н и гн а . Т и п  У 2

Л ---------------------------- ----------- -

Узел и сполнительного  м еханиз н<у. Т и п  Р _
Ч ели.

Узел и сп о лн и те льн о го  механизма. Т и п  3 —
Г----------- --------------------------

проилиьчания
J V Узел и с п о л н и те л ь н о го  механизма, по^/п У У

т . р
i ----------------------------------------

LCJ иг*-? сх О т  о  л и а т  и з  a c t  сн и

C S Реле прэом&с ч т о  иное Эл е к ть о м а гн и тн о е

ТВ -3962Ур  + £р, Г У / е ^  SP3 6 2 2 -Я Р /

—  к о н т а к т  р а з о м к н у т

—  К о н т а к т  З а м к н у т

При меч анид
4.Д а н н а я  скема приненена для \Д>Аконгура установок1̂ — 5  - — t  &ЧЗ
2. С хем а работоспособна п р и  использовании вкачестве исполнительного-механизма%П9на кла п а н е  к а ло р и ф е р а  
Ц подогрева любого из следующих ти п о в  исполнительных механизмов ЯЭО- Рб/суП ,2 5  ув е п л  о г -/ )&

H3O'4ojc5'06S и других однофазных осп механи&мов производства Чебоксарского и  Севанского заводов- в с вяз и о о т и н  на схеме 
осп ме£ показаны условно ̂ показаны только путевые выключатели и переключатели для пояснения принципа работы схемы)

Принципиальные электрические схемы включения конкретнь/х исполнительных механизмов приведены н а  черт \Aucm?-/ [
Дхемы принципиальные электрические узлов исполнительных механизмов)с которым данный черте*, следуетрюксматривать совместна.
26. & перечень приборов и аппаратуры  данной схемы внесены узлы  исполнительных механизмов. Перечень аппар атуры , 
входящей в  о при узлы , приведен н а  указанном в  п у н к те  2  чертеН се

3 . На данрол/ чертенке исполнительны е

механизмы органа регулирования производитель 

мости б7в/ J £  )  показаны только н а  приточнолх 

вентиляторе При необходимо сги синхрониза­

ции с механизм ом на выбросном клапане и т -п  

Это т  механизм является ведуицил/Мключение 

синхронизируемого механизма показана ма черт.

Ш я й .
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те Усу в  даммолч п р о е к те
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ного ВсВоВчико с дополнительным 
Вентилятором
И Я  -  к о н т а к т  замкну т  

1 —  1 -  К о н та к т разом кнут

Позиция
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Узел-иеггоХнительного механиШаЧ1кш£
M S Узел исполнительного механизма (Пипi (

Шел^гсгтдцтельного механизт^-гпинД
Узел исполнагпельн&гб^меюнизмо П7ип 5
Нзелтзсполнительного теханизмаП7кнт&,

Щ и гп  а В т о м а г п и з с х и и и
—

K 5 -K Пене промежуточное электромагнитное
ПЭ-37'U yS  h  + Up ТУ 16-523.622-82 7

S Jt-K  . Выключатель автоматический Д  -ВЗм
1расц-2АДотс- (3 3 н TyfS-522. (10-74-

ГГримечания
{Данная схем а  применена для  I S  Г  ко нтуро дсВсЗчикоВ I Д1~Д£. ДЮ ~Д16? Д £ 2  -*Л4€

2.Схем а  работоспособна при использовании электрически х  исполнительных механизмов следующих. типаВ 
M3D-16 /о -0 2 & } ЕСПА02~П&,МЗОкС/бЪ и других однофазных исполнительных механизмов 
произВодстВа Чебоксарского и СеВанского заВодоВ Ъ&яэи С этим на схеме исполнительные 
механизмы показаны условно[показанытолькоПутеВые Выключатели и переключатели) Зля поясне­
ния принципа оаВот ы  схемы Полные схемы включения конкретных исполнитель ных'механизмоВ приВе-, 
дены на черт  /  \лП/ст 21  1 Принципиальные электрические схемы узлоВ исполнительны * механизм о В

2J. В перечень приЬороВ и аппаратуры данной схемы Внесены узлы исполнительных механизмов 
Перечень аппаратуры,Входя щей В э т и  узлы, приведен н о  указанном В о. 2  чертеже 

3 -  Перемычки и цепи, показанные несплошыми линиями сч и та ть  ~не подключенны yju 
В Ь ссылках на другие чертежи над дробной ч е рто й  у к а з а н о  обозначение чертеж а В т и -  
по&ых реш ениях, под чертой ё прямоугольнике -обозначение, присвоенное чертеж у В данном  
проекте

5. В обозначении аппаратуры  и  В маркироВке праВоВоё Sy кВ а „ К  со о тв е тств уе т номеру
к он тура  регулирования  _________  ________

6 С исполнительным механизмом \Д В -5  1 синхронно ра б ота е т исполнительные/ механизм 
Под к  л ючение!Й8а -  5 1  помазано н а  ч е р т  / | л и с т  2 0  1
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Позиция 
обозна“ Н а й м е  н о в а н и е К-вс П р и м еч а н и е

П о  м е с т у

Я б о Узел исполнительного механизма Гил X./ / 1
Узел исполнительного механизме Гил 2. /

I ' O i

т а Узел исполнительного механизма Тип в ./ i
с ;

П  p  u jv j е ч с г  н  <ия

1 1)о н н о я  схем а  прим енено для исполнительных механизмов  ̂ Л б о  :  J ?8 a

уст ановок кондициониробонояроналонм д п в о д ч и х св м в з П и А Г Ь  J / - J G ,  A f O i - J /6. I 8 2 - A Q A  А зо  I

9  Схема работоспособно при исполозобонии электрических исполнительных механизмов следующих типов МЭО-/£/о-095 
6C/7J? 02-лв} МЭО-Уд/63-О 63 и других однодхгзных исполнит ельных механизмов производст ва дедок сорока го 
и С е в а н ск о го  за в о д о в  3  с в я з и  с  Этим, н о  схем е и сп ол н и т ел ьн ы й  м ех а н и зм  п ока за н  у с л о в н о  
(п о к а за  нь/ т олько пут евы е вы клю чат ели и р еост а т  одноф азной  св я зи J для п о я с н е н и я  прин­
ципа р а д о  т ы  с х е м ы  П о л н ы е э л е к т р и ч е с к и е  схем ы  вкл ю чени я к о н к р е т н ы х  и с п о л н и ­
т ел ьны х м е х а н и зм о в  п р и в ед ен ы  но черт еж е  .  / \7?ucmQs\ Схем ы  п р и н ц и п и а л ь н ы е
узл о в  син хрон из up  у  емых исполнит ельны х м е х а н и з м о в С  кот о р ы м и  донны й ч ер т е Я: 
Следует  р а ссм а т р и в а т ь  со в м е ст н о
<9/ & п е р е ч е н ь  п р и б о р о в  и  а п п а р а т ур ы  д о н н о й  схем ы  вн есен ы  у з л ы  и с п о л н и т е л ь ­

ных м е х а н и з м о в  П е р е ч е н ь  а л  п о р а  т ур ы ;  в х о д я щ е й  в  эт и  узлы  п р и в е д е н  н а  

ч ер т еж е f  Г л и ст  г~г\
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ешен

Уач.отд.
fticneu
ftK.ce-

(втшенко

Ъя п о р о кч т  7 д С

Нконхр я̂стошева ии

Схема Принципиальной 
синхронизации исполни­
тельных механизмов

H2S-3I-A
Курское/70„ УимволокнсРПроизводствоп Капрон ”

\Z7aduf\J7ucm \Т?исто6
Г л а в н ь /й  к о р п у с 20

Проектнь/о инс ютуг

пи-п

Лбтомотизоция центральных кондиционеров 
т и п о  К г ц й -/ 2 5 -  ХТЦ2-250  

стенкл

Схема Принципиальная син- 
хронизоции исполнитель - 
ных механизм ов

диет нисгоз 
/

Госст рой СССР 
бСарько вс кии  
Сан  т е х  п/эо е к т

П р и з е р

н ,94S9/J

ТМП 90Ч  0 2 -25  8 6 -
M l
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Узел исполмителомого механизма т и п  4 /
а

У зе л испоэмителонохо механизма лПип 2'. 4

прите чанир
f. Обозначения конечных дыклхочателеи при£едемнб/е §  

скобкахt coomiemcmfy/em обозначенчт конечных аь/кл/сча* 
mejied/j принятому на принципиальных лкектрииеских схемах 
Синхронизации исполнительных механизмов ■ ^
2 . 8  узле ти п а 44м огут ооть исполузоВанылхОаь/е 

однофазные электрические испохнитеньнь/е механиз­
мы производства ЧЗаоксарското и  с  £ Зоне ко го За- 
ёодад■

позиция
осознай Р а и те  м о ё  о  н и  е Примечай

/77и п  4 /

X Механизм испознитехьныизлектрический
одноеооротныи ПЭС-4ШЗ'йез/0СГ?/9*-32 4

SP Рвхедазансное электронное ВРЭЛ
ГУ-з£-0£(4еУ£44.000У-7р 4

л -8 пускатехб магнитный нмр-074 4

ГП ип 2.4

Я механизм иопознитезьныи электрический произёодстёо
SC/7P 02- /7 В 4 Волгарир

S P Реле балансное электронное BPS '  /
TM S-O Sftl4.SM .O O c)- 78 4

НачотЗ
Гхслец
Ш Л&.-А
U & J L

628 -3.1-А
Курское Р0„ Хинёозокно'Лроозёодстёе)', Кипр он

СТадиАнчйГ \лисгоё
Глабный короне 22

Усногд еетушенхо

Схемы принципиальныеузаоВ 
Синхронизируемом исполни - 
гезьных механизмов

проектный инститгт

ПИ-17

У кот. ~ЩхН7&еге& nZ

автоматизация центразьнь/х конЗиционерсВ 
*типо к тц г •/.2S * ктц г- zso

СТадиАЛист \j7ac7oi

4

Синхронизируем ы х ислсини- 
т£ зб * ы х м е ха п и зн о З

Г о с с т р о й  с с с р  Х ор ь К с?3скис/
С а н те хлр о З кт

Прим ер п р е  ё я з х и
ТМ П  9 0 4 -0 2 -2 5 .6 6 -A J

ц
9^69Г

M m .
&



pj
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V 
UH

6h
A

hs

Po3 Обозначение И  of и л/енобан и  e Кол Примеч

4 Швелл ep O J S  6 0 0  ТКЗ-2Ч1-83 2

5 Опора O K 600 Т К 3 - 2 VO-83 4

6 Уголок упчг*г£г<ъ-ггг -чч 3
— л

i 7— Особа С З  600 Г/сЗ-1гб^&3—

П р о ч и е  и з д е л и я
6 Прибор Р егул up  уноси и д

Тип РС29 Е 2 -ГУ25,02. Гка)- 84 2
i

9 Прибор о  егчл u p  унт си и  и
ТипРсгэ /<?. ту as. 02 (ео)-8ч 4

10 S J -1 , S J - 2 Переел к> voг?ель выбери то чек
изм ерения П Т  и-М у
Г 2  2 5 . 03. 116 -7 7 2

11 K4 Реле п э -  37-4453 ~  егоз
% 4 -Я р . Т У  16 -  523 . 662 - 8 6 1

12 кг Реле по-37-80 ~ ггоз
Sfr ; Т У 16-52 3. 6 6 2 -8 2 1 ,

13 K 5 Реле 0 9 3 7 -6 2  у з

S i  +8р. Т У  Гб -5 8 3 . 6 6 8 -8 2 /
14 SF Выключатель автол/ атииеск и и

переменного таке, расцепи тела ЗА

1
i

$

1Si

1

О т сечке/1, ЗУн. Тип А 6 3 - М,
Т 2 1 6  - 5 2 2 .  110 -7 4 1

15 2 1  2  2
Ус ил и г ел ь т и р  и с т  оРнь/d 

У  29 2 Т У  25 02 6 Г -А Ч г
16 */-/*, £2-/*, £2H*> w  *, *рг*:лг-г*, *sh*Резистор М ЛТ-2 , 2 к  сии 

ГО С Т*74*3- GG в V/
TM3-/8-8S

Б 2 8 -3 .1 -А -Ш
Лист
г

ЛисТ

2

/ Н а с т о я н и и  черте Нс применен для установок (сокдиционироёония
1 И

2 По даннол/у чертеНсу и з г о т о в и т ь  1 _ , 1 с ц и то б

Ооз Обоз начение М а  илиен о в  а  ние Тол. Принеч

Д о  к  4au е н т  емцыя

Таблична со еди н е ни й

Т а б л и ц а  подклю чения

Стандартные изделия

/ Ш к а ф  ил и т  су

ш и и -з Д - i - боо* 600 у м ч т р з о

О С Т 3 6  1 3 -7 6 /
г С коба С З  600 Т К З - 125-83 13
3 У го л ь н и к  УЗ  600 Т К З -128-83 1 f

Иач.атд А А
622-3.1-А-ШГл спец А А

Рук гр А
UtnkeP <W .  _ # — Курское П0Й УанвоА ОКНО''Производство» Капрон

%
5

Главный корпус
Омйия. Лист Листов

Р 1 6

Щ и т а в т о м а т и з а ц и и OpOZKTHbfd институт
F П И Ч 7Ти п  4 Обилии в  ид

I
ъ

I
Ниц от 1 с&чшенко
Гл спец. уасШ^см f— b -
Рцк ZP кглйрЯсчыа

ПбтолкгтиЗ оц и Я центр о/льнь/х. кондиционе­
ров т и п а  КГЦ 2-125 г КТцг-250

JH?k£net Захарове/--и---t-лр
о

Стадий Лист Листов

?
1

Р 1 6Н. КОНТР \pGCT0utt6uoj
Щит автоматизации цент- 
сильной части двукконтурнь/и 
Гервыикл асе Од щи и вид

Госстрой СССР 
ОСарь к  о б  а к и и  
С а н ге о сп р о е к г

P p u ju e p  np<j693K-<J

ТМП 9Oh  - 02-25.86- A j

, К9hS9p
Лосю
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Поз Наименование О б о зн а ч е н и е Кол Прим

47 Тьер# arm ель 6 сглавки плавкой D6/74- и
TM3-1S1
0304

48 Плавкая €  с та в к а  о, 25 а 2

49 Плавкая & с та в к а  1,о а 2

S'
^  У з е л р е € е р  с а

/
2 0 Реле п э -з 7- 4 Ц уз

4^ + Up. TiH6-S9S^662- 62 {
24 К Т Рёле^ремрнСтнеёматическое У54

P6n~>f2<^3222 ТМЗ-В-В S
-T 9 l£ -S 2 3 b V 2 -7 U У

2 2 S 9 4 Выключатель п а к е тн ы й УЗ 84
П 6 - 2 -Ю , и с и о л н е н ^ ё ^ 7M3-I383
О С П 6  0 5 2 6 0 0 4 -7 2  ^

p z T ' р а м к а  з о к  4& 
т у з е  н з о - 7о

ms 4s -
ч

2Ц x r f  -  Х Т1 4 Б л о к  за Ж и м о ё У2

6 3 9 4 - 4 n ie - в /в у з  - ю TM3-16S8Z

г
%
*
1«0

1
I

1Чь
§

25 °амка 6 6 * 2 6  т у з б ~ Н з о -7 0 2

2G iРамка30x16 туъ б -Н  3 0 -7 0 5

B28-H-A4D /Ш.
5

Лист

3

Поз О б о з н о  ч е н и е Н а  и м ен а м  а н и е Кол Примеч

М а те р и а л ы

П рагой 380 ГО СТ6 3 2 3 - 79

2 1 /763 1x0,75
4 5
м

28 /76 У X У  У 7G O
м

- - -

Б28-ЗЛ-А-Ш
Лист

и
finer
ч

Пример привязки

ТМ П  9 0 4 - 0 2  2 5 .8 6 -А -!

.4 6 .
9&S9/-/

Лист
VS
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П р и м е р  п р и в я з к и .
94-59р

Т М П  9 0 U --  0 2 - 2 5 . 8 6 -  А-1
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/Уралуер прабязка
4 S

9 4 - 5 9 / /

ТМП ЭОЦ -0 2 -2 5 .8  6 -М
Лист

V7
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p ,  График изменения доёления В линиях исптнигельных механизмов и f/ооцессы В 7-d диаграмме 

«reft на^ходе^иммируюнихустроЬствисп.мех боздишных клапанов ^мнийрасчетный-^2~5~4

Выброс (0~] 7  7  . 7  Д 7 "  - V Z Z Aa% u M S  Ретнийрасчетный-5~4'
/2 pc# Lj- х ~-' -Т  х - -/  'Н */- J  [ /  /  -------A5fтонкой линией при 0 наРУжньш Ь ух

Т  7 Т  / У  V  /  отсутствии AS) Г  Р- Смесь наружного ирецирки-
_+£_1 + q, / IA  /   /3̂  ляционного воздуха
/ ! / /  | /  | X  I  Л/ б’ воздух го калорифером

- /у(7 wrafc суммирующих 4(4) - воздух пасхе обработки
и  РШ * '• № /> !

кгс/см2 Рен- давление,обеспечивающее Ю~ воздух о помещении 
Открытие клапана нору ж  - 

ново воздуха до саннормы)

На последующую 
£  обработку

Пример привязки

Тоблицы настроики приборов (см. примечание 2)

СМН СМР(ПФ1 О
Уравнение
прибора РЬых*к(РЬ-Рз)+Ро
Обозначтг
прибора

Ностроика прибора
К _ Рз Ро

ПИ ЙГЛ‘ 0 2 0,2 0,2 ~
~̂ ПР2̂

~РкТ~ —-02^
ПРЪ* гМ я Ркл 0,2
лр4 \ . ш 10 4 0- Рен

Уравнение
прибора Рбых --РгР} *P3-PC/*Pcg
Обозначен
прибора

Мае троима приборо
Pi Р2 РС2

СМН Рбыхч Рен
СМР — Рбых v 1,2-Рм

* -  при отсутствии А 2

ПримечРния.
/. Донная схема применена для следующихустановок кондиционироба-
млГ  квГТю, ыг, Ki€ - к17Гкзя ~ !

2. Величины давлении Рк/j, Ркт, Рв,Рсн(см ерехрик) определяются 
при наладке
Чач.огхЛ

Рак. 2Р. 
Сшж курское ПО̂ имболокноПроизводство,. Капрон

Главный корпус
Схем

Б 2 8 -3 .1 -А

функциональная

СтадияЛистЛистов
Р 4 /

Проектный институт
ПИ-17

ш Ш Т Р Ш г У т ю *  W t / 0 * ê
Стадия

Схе/ функциональная
1ол

Листов

Г П С С Г И О и  С С С Р  
Х А Р Ь  КО О С К И Н
САНГЁЛГ1Ра£КГ

ТМП 9аЦ* -02-25.6е -А 7
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ЛР4 ЗД4 смн

Ш  * 3уr t J t y

Ш б,

А4б

А46

Питание 
сжоть/м 
безделен 9 

3 ,5 - е.окгс/см г

Регулятор
температуры

б о й л е р

Ль схемы управления__ _ _
смчосп ^ Л г ^ с р А а е

// секция 
калорифера 
первого 
подогрело

I  секция 
калорифера 
первого 
подогрева

ОС
_ Ушнь/К 

клапан об

СМ Р
, I L н.5.

№ 1 w 

бо 2 йконтур

i l l
j T g

^ О о $

| § £ f |
| ^ S 5  5-

о $ч  §?-5 5>sй з<ъ*«
l ? 8 g .
s f . S

% слоёная 
бода

(холодснсситель)

J /  iSt m  KL>S I №
и

{ ?

щ т
кдф/хг /

/
Состояние
Контакта

1

---------- v---------------
3 схему управления

£. \Питоние*220Ь
Включение
п и та н и я
Сжатым
воздухом

Зашитокалоатк
первого

Л а т ч и к
температуры

Латчик
температуры
обратного
теплоносителя

р §
SS5

§8
g£.§
s*§lCog
о с|
I I I
3 *
%§•

Диагроммо роботы контактов дотчикоб защиты о т  замерзания
Ж / щ э ч - г ) STS/ТУДЭ-4)
дифференциал fa&jроетсящинамзд& 

.ял — +W
f  ^ — г ___ I

к о н та к т  
замкнут 
К он та кт  

~ /югомкнут

Прим ечания
1. Ланная схема применена для следующих чстанобок\ К 8, кю, к 12. К16 - К13. к 58 ----------------------------- 1
г.1Ьличееткгх1рамелшупр&яшкдопти1етых1№онизмоЬноШгюнахна1»жногоирецир1<улмиснне>*>Ьоздчхаиля ссотбегсгвуюсцихустановок кондиционирования приведена Sтаблице применения °
3. В качестве мембранных исполнительных механизмов могут быть применены исполнительные механизмы 

любых типовкомплектные к регулирующим клапанам.
4 . Цепь/ пакоэонную штриховой линиейt сч и та ть  не подключенной

Т  X \Начогд
’лелей

Сосзначения
Установок

Нал ичесгЪоиспалнитыьных
тхонизмевмимкгуо-шзо

кондициониро­
вания

клапан 0Л
в г

Клапан---
°ЬЖ °аЧ

К З , К 58 2 !

№  -5  К {9 2 2

к ю , т 4 2

— 4 4

СгинН
Б38-3.1-А

-  курское ЩХимвалокно" Производство „Капрон" 
ЧСтадий Лист\ЛиотЫ>

Гл овны и корпус 
’ Ъхемо принципиальная пнеьма проектный инотиттичес  ̂ - а а л л л л  ^ « / и  a m w .  '  « . . .  —water# первого Конгера p e &  

jpoboHvp fu n  i  (начало) ПИ-17

И Контр

уальных кондиционеров

Стад

Пример привязки
94-59л Т М П Э а Н - 0 2 - 2 5  9 6 -А  7

.51
Ласт
50



ч
1

I
£
*

1

I

ТЯ&Ьфбн'*сС ф  ■ 
значение

15П

13 Као пан олектропнебмогцческий 3  х ходовой

1Ф, 2Ф
СД

16

Вентиль диофрагмовь/й 8ПЛ-4 % Ду: 4 мм
____________________ К  26-07.1085-74
Выключатель автоматический А65-М

1ST Устройство герморегулирукщег пневматическое

Т2
прямого УействияТУДП-М-1 Ту25-02.1237'74
Устройство термор егыорующее электрическое

Ti
ТУДд -4 с н.о. контактом ТУ35-02.1074 - 75
Устройство герморегулирующее ж < т,рижское
ТУДЭ-1-2 сн.о. контактом ТУ25-02.1074 - 75

ПР/

M L

РП/

А1

Щ  56/

ПР2

Ш

РП 2
32

Н а и м е н о в а н и е

Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и

байпасная панель дистанционного
управления6ПДУ-А ТУ?5'042720Н5

3/7*'/4" м3 Да в ТУ 25-16. 606' 74
Фильтр воздуха Ф&-6 ГОСТ5800~71
Ставил изо т о р  давления боздухо
с д з - 6 ГОСТ57Э 5 -71
Вентиле игольчатый &U 160 Ду 13
ГОСТ 5149 -7о

Up-1,0А
~7То м е сту

ТУ 16-522. НО-74

Узел бойлера у  Г

Щ и т  а в то м а ти з а ц и и
Регулятор пневматический преперциональ -
ный ПР2.8 ТУ25-02. о4о781• 76
Задатчик управления мощный П 23J  4

ТУ 25 '02380520 - 76
Реле переключения ПП2'.5 ТУ25-03.1563-72

По м е сту
Мембранный исполнительный
механизм
вентиле duagpoemtitiu 5ПА-А, Ау : 4мм

ГУ26-07.1085-74

Узел /Jсекции калорифера первого подогрева У 2

щ Ъчю^тбтсмот и з о ц  и и 
Регулятор пндвмо/пичёский пропорцирнбль
ный ПР 2 8  ТУ'2^ 6 ^ 0 4 0 7 5 2 ^ 8
Задатчик управления мс^нбиД723Д.4

г у ^ о г з е с 5 2 о -7 & ^  "
РелепереклфюЯия ПП2,5 ТУ25-03.1363-72^
Клопар'Злйктрспневматический 3 х ледовой 
s t r i K - W  H.S. Л яе - ТУ£5^13.606-74

*0Л.

15

Примечание

Комплектно с, 
клапаном н с  
см. примы. *>

№$82 Вентиль

Наименование
По м есту

Мгмбраннбпг-нлролнит ельный
механизм

Чисёый 6ПД-4;Ду -4 маГ  
ТУ26.07.1065-7*

У т л  Хсёщпи калорифера первого подогрева уз

Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и

ПР5 Регулятор пневматический пропорииональ

т

РПЗ_
ЭЗ

_________________ Г У 25-02.380320-76
Реле переключения ПП25 ТУ25-Сд.1363-72
Клопом жктропн'ебмотический 3 х ледовой

АЗ

Ш;565 Вентиль диофраЗмовый 5ПД-4) Да-4мм 
______  ~ Т У 26.07.1085-74

34 Клапан олекгпропнебмФтический £2htodo
вой ЭПК 1/ ^ Гн о~Д у6 ТУ25Р15306’ 74

Пр4

ЗД4

ный ПР2.8 Г У 25-02.040781-78
Задатчик управления мощный /123Д-4

Э П к ф Г н з Д у б  ГУ25-15.608-74

ПО м е с ту

Мембранный ас пол > ш т  ель ный
механизм

Узел реверса УР

(Д ипТр^абип ом am и з о  ц и ( Г

Оекм есту  
Си^н&гйзотор теплосодержания

Увел воздушных ■ клапан об У 4

Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и
Регулятор пневматический пропорцио -
мольный ПР2.8 Г У 25-02.040781-78
Задатчик управления мощный П23Д4

Т У 25-02.380520-76
Смн'очр Прибор алгебраического суммирований
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см. примеч. 5
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. f&kssk 5ентш ь  биафрагмо6ь/ОВП4‘4; Г у - 4 мм

Наименование Кол.

Механизм

Т У 26.07.1085-74

Клапан наруркногс~боздуха
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ГУгби.
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Г) о  firt e m y
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бкйтш ь диафрагмовыи 8 П Д -4 : Д У : 4мм
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Комплектно с 
клапаном нЗ  
смрпримеч. 3

х  -см.примечание 2

Чач.отд.
£№L

Cm. они
Щ1£ ч /
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!L Раздел tt Управление и салобое электрооборудование

4. Пояснения к техническим решения/у/

4А. Решения предусматривают управление электро­

приводами, Входящими 8  состав центрального 
кондиционереf и  им енно , электроприводами ■

- Вентилятора Вентогрегата для переме­

щения Воздуха б кондиционерах центральнь/х 

и подачи его к  м ест ам  потребления (долее 

Приточного Вент илят ора))

- насоса намеры орош ения \

- фильтра Воздушного у

-  Вентилятора Зентагрегат а для пере­
мещения рециркуляционного Воздуха (  д о л е е  р е ­

циркуляционного Вентилятора) ,

- направляющего аппарата бентагрегата 
для КТЦ  Я -425 (для сист ем кондиционирования 

Воздуха а постояннь/м В процессе регулирова­
ния расходом прит очного Воздуха)у

- клапана Воздуш ного Влока приемного 

прямоточного

Для указанием электроприводов разрабо- 

таны принципиальная электрическая схем а  

'управления и  силовое электрооборудование

с а. Решения предусматривают также 

Управление электроприводами Зе/птяжных Вен­

тиляторов В количестве до трех на един  

центральный кондиционер\ не Входящим// 3  со ­

став центрального кондиционера

Схема управления указанными электро­
приводами включена 3 принципиальную элект ­

рическую схем у управления электроприводами 

центрального кондиционера

43. Принципиальная электрическая схем а

управления

4.3А. Принципиальная электрическая схем а  

управления унифицирована и  применима как  

для прямоточных кондиционеров, так и  для 

кондиционеров с  рециркуляцией

43.2. Обеспечивается два вида управления 

электроприводами *

-  дедлокиро банное  / аппаратурой; установлен­
ной по месту, вблизи каждого электропривода))

-  сблокированное

Выбор Вида управления осуществляется 

ключами, входящими б состав силовых блоков 

управления электроприводами

43.3. При сблокированном управлении схемой до­
пускаются два режима работы.

-Управление с  местного щита Управления, 
предусмотренного 3  составе настоящих типовых 
решений;

- управление с одиночного поста управления, с  
диспетчерского пункта и  т пА каторь/е предусмат­

риваются при разработке индивидуального проекта

Выбор режима работы осуществляется ключом, 
расположенным на мест ном щите управления

4. з .Н. Схема обеспечивает управление электро­

приводами систем

- с  защ ит ой и  без защиты калорифера от 

замерзания у

- с  автоматическим управлением насосом каме­

ры орошения по команде сигнализатора влаго- 

Содержания воздуха перед воздухоохладителем 

и Вез автоматического управления

/.3.S. Предусмотрено управление электропри­
водами едкого из двух типов фильтров 
воздушных:

-  фильтра масляного самоочищающегося

типа ф с  - 2 ,

- срильтра рулонного m ono ф р - ц

4.3.6. При сблокированном управлении элек­
троприводами обеспечивается следующая про­

грамма их работы при пуске подастся преду­

предительный звуковой сигнал по мест у и  одно­

временно выдается команда н а  предбаритель -  

ный прогрев калорифера первого подогрева 
[управление соответствующим исполнительным 

механизмом см  раздел  „  Автоллатизаиия "' Но 

истечении Времени поеду пре вчтельного сигнала 

(и  предварительного прогрева) последовательно 

(с Выдержками времени) включаются электропри­

воды
- приточного вентилятора (при включении 

вентилятора подается команда на открытие 

направляющего аппарата г/ почетного клапана, 

о при наличии масляного фильтра и  на в к л ю ­

чение фильтра ) }

-насоса  камеры орош ения- 

-рециркуляционного и  вытяжных вентиля­

торов

Если какой - либо из электроприводов не Вклю­

чился, система отключается. /7ри нормальном 

пуске всех электроприводов электроприводы 

рециркуляционного вентилятора ( вытяжных вен­

тиляторов )  и  масляного фильтра исключают­

ся из реж им а блокировки с  остальными элект- 
роприводами, т е останов любого из них не 

приводит к  остановке • всей системе/ Рбарии- 

ное отключение электропривода насоса камеры 
орошения может  либо привест и к останов­

ке всей системы, (переключатель блокировки 

насоса 3  положении /t сблокирован "), либо нет .

ТМП 904- 0 2 -2 5 . ее- А  4
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При аварийном о/включении ялек тропрчЗода 

приточного Вентилятора ш и електроприЗода насоса 

померь/ орошения, работающего б  режиме „сблокиро­

ван " система отключается

В прямоточных системах; обслуживающих 

зона/ с  Выделением газовых Вредностей 3  ука­

занных выш е авариинь/х ситуацияхбытяжнь/е 

вентиляторы не отключаются

С3.7. Схем а предусматривает сигнализа­

цию  на мест ном щ ит е управления а  на оди­

ночном г/осту, а  также формирует дистан­

ционную Ц испе га чрррпую сигнализацию

На местном щ ит е управления обеспечи­

вается сигнализация:

-'работы системы При включении cue темь/ 

сбетоВои сигнал включается t при выключении- 

от клю чает ся,

-  частичной аварии, т е  аварийного о т ­
ключения электроприводов Вытяжных ш и ре­
циркуляционного Вентилятороду масляного ф и­

льтр а ; насоса камера/ орошения (  работающего 
В режиме „ деблокирован ") При частичной ава­
рии Включается соответствую щ ий сбетоВои 
сигнал ;

- от клю чения сист ема/ защ ит ой от з а ­

мерзания

Сигнализация обеспечибает ся указот елбны м ,

реле (  блинке ром \

да  одиночном пост у обеспечибает ся 

сигн али зац и я:

-р а б о те / системе/. Оптический сигнал 
включен-}

- част ичной с/Sapuu Опт ический сигнал 

включен н а  пониженное напряжение у

-  отключения система/ Оптический сигнал

выключен

Для дистанционной диспетчерской сигнализа­
ции формируются следующие сигнале/

-  команда „ Вклю чить "
-  команда м отклю чи те ' '

-  система р а бота ет ,

-  частичная а бария,

-  система не Включилась,
-  аВарииное отключение,
-  н е т питания

Оптическая сигнализация аВарийне/х режи­
мов сопровождается звукоба/м сигналом

14. Релейные щ иты

44 4 аппаратура управленияt а также сило­
вая аппаратура масляного фильтра размеща­
ю тся 6 унифицированном релейном щите1 при 
этом  аргоне/  управления и сигнальная аппарату­
ра размещены на его фасаде (  OBepuJ Э то  по­
зволяет использовать релейный щ и т В качестве 
местного щ ита травления

Релейный щ ит разработан 6 двух модифи­
кациях / с силовой аппаратурой масляного фи­
льтр а  (Вариант В J и без нее ( для систем с 
Сухими рулонными фильтрами? Вариант £.

Д ля релейных щ итов разработана докумен­
тац ия 3  объеме, необходимом для бь/дачи за­
дания заводу -  изготовителю

4-4.2. Выделение релейного щ ита В отдель­
ную монтажную единицу позволяет устанавли­
вать э т о т  щ и т  как В одном р я ду с силовы­
ми панелями, т а к  и при необходимости о т ­
дельно, например, со щ итом  автом атизации

<5. Силовые панели

чтя. Д ля  размещения силовых блоков 

Управления электроприводами агрегатов (з а  ис­

ключением фильтра) систем кондиционирования 

разработана/ 46 униф ицированных силовых п а ­

нелей, Учить/Зающие все возможные Зарианть/ 

сочет ания силовых- блоков, которые дань/ 3

т аблицах

id. 2. Для выбора типоЗе/х панелей управ­
ления при привязке к  конкретному объекту 
разработана/ таблице/ выбора сочетании пане­
лей (см  таблицы  У — 42) 3 зависимости о т  
возможного сочетания приточных вентилято­
ров с рециркуляционными и с насосами каме­
ры орошения каждой силоврс/ панели при­
сваивается свои индекс ( п п ч & )

*6.3 При индивидуальном проект ировании 

на базе разработ анных Униф ицированных п а­

нелей компонуются щиты в  открытом ш и  

закрытом исполнении 3  зависимост и от  

условий данного проект а

2. Общие указания по привязке чертежей

2 4 Привязываемые чертежи включаются В 
состав разрабатываемого индивидуального про­
е к та

2.2. Привязка чертежей Оформляется основ­

ной надписью по гост 2* 40з - 76 Р та  основная 
надпись (далее S тексте п Штамп привязки ^раз­
мещается над или слева о т  основной надписи 
типового чертежа и должна содержать все 

реквизиты f предусмотренные для основных нодпи- 
сеи индивидуального проекта f 3 состав которого 

включается типовой чертеж
2 3. Для привязки, кок пробило^ следует  

использоват ь коп и и  т иповых чертежей, в ы -
58 
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полненные на кальке электрографическим способом 

Указанная копия t привязанная а  оформленная 

установленными подписями является подлинни­
ком а ер теш а индивидуале но го проекта

Примечание Одной из особенностей дан­
ных типовых решении является то , ч то  один  
а т о т  же типовой чертеш в одном и  том  ше 

индивидуальном проекте машет использовать- 
ся  несколько раз ( для привязки к  различным 

систем ам ) и, соответственно, в него будут 
вноситься различные изменения1 т .е  после при­
вязки э т о  будит различные черте ши индиви­

дуального проекта

2Н. & грасре Ч основных надписей типо­
вых чертешеи наименования чертежей приведены  

условно При привязке чертеш а в гра/ру Р
штампа привязки следует внести наименова­
ние, принимаемое для данного чертежа в 

индивидуальном проекте

в, указания по привязке 

чертешеи.,
конкретных

зя Схема принципиальная унифицированная 

управ л ения Электроприводами.
знЯ. При использовании в составе индиви­

дуального проекта данная схема подлешит 
привязке столько раз, сколько предусмотрено 8 

Этом проекте различных вариантов схем 

управления (за  исключением вариантов с оди­
ночным постом управления и вез него - сл% ни­

ше) Каждый образованный после привязки ва­
ри а н т схемы должен иметь 3 индивидуале -  
ном проекте самостоятельное ноименоЗание

и обозначение / номера листов )

зн.2 Привязка схемь/ заключается 3 следу­
ющем

3 прямоугольник, предусмотреннь/и 3 

пункте  /  Примечании " вписать обозначения 
тех УстаноЗок кондиционироЗания/ для которых 
привязывается - схема

а Вид дистанционного управления 
-  & таблицу применения видов дистанци­

онного управления (л и с т  5 ) вписать обозначения 
установок кондиционирования воздуха, имеющие 

т о т  или другой Вид дистанционного управления,
' в прямоугольники t предусмотренные 3 пун­

к те  3 н Примечании \ вписать соответственно  

обозначения установок, не имеющих одиночного 
поста управления и  имеющих одиночный п о с т  
управления

6. Установки с Зытяшными и рециркуляци­

онными вентиляторам и
При о тсутств и и  рециркуляционного или вы­

тяжных вентиляторов ( одного, двух или тр е х) 

перемыики к блок - кон та кта м  пускателей соответ­
ствующих вентиляторов (зона  д  схеме/)  навести 
бо сплошных линии  ,

- узль/ управления соответствую щ их венти­
ляторов (ЗОНЫ 7 0 -7 5 , 7S -З Н ',д 2 -б 6 ;  6 7 -9 Ч) 
крестообразно перечеркнуть у

-уч а стк и  п Рециркуляционный вентилятор " 
пункта 2  п Силовые пане ли* и п ун  к т а з  v По месту * 
Перечня аппаратуры крестообразно перечеркнуть 

(при о тсутстви и  рециркуляционного вентилятора), 
-участки , Зь/тяшнь/е вентиляторе/"пункта 2 

„Сиповд/е панели" и  п ун к та  з , по м есту" перечня 

аппаратуре/ крестообразно перечеркнуть С при 

о тсутств и и  всех вытяжных вентиляторов)-,

-  В Участки g Вытяжные вентиляторы "пункта2 
ш Силовые панели " и  пункта з и По месту " перечня 

аппаратура/ вписать количества аппаратуры по 
количеству *ьт/яж“ых вентиляторов

в Управление насосом кодеры орошения по 

команде сигнализатора влагосодершания
При о тсутств и и  автоматического управ­

ления насосом
- Узел абтом атическога упообления насосом 

/зоны 2 о -2 Ч ) крестообразно перечеркнуть •

-  пеоемычки к контактам  селе ,КТ2 /зона2о) 
навести до сплошных линии у

-  Участок „Узел автоматического управления 

насосом камера/ орошения " пункта -X /f Релейный 
щ и т " перечня аппаратуры крестообразно 
перечеркнуть

2. блокировка рециркуляционного и  вытяжных 
вентиляторов с приточным вентилятором

-в  системах с рециркуляционным вентилято­
ром перемычку между клеммами В иЗ (зона 9 -  чо) 
навести да сплошной линии ,

-в  прямоточных системах, в которых вытяж­
ные вентиляторы отклю чаю тся ipu аварийном 
останове приточного вентилятора f перемычку 

между клеммами Р и з  /зона 9 -/о) навести до 
сплошной линии,

-в  прямоточных системах, в лоторь/х вытяж­
ные вентилятора/ не отклю чаю тся при аварии-

Нс”  °т с е е  т о ч н о г о  дентиляфф*, перемь/ику 
между клеммами 5 и 5 /зона но -н )  навести до 
Сплошной линии

д. Защита калорифера о т  замерзания
При о тсутств и и  защиты калорифера о т  

замерзания •

"Узел защиты о т  замерзания /зоны НЧ -н е )

_____________ ____ __________ ___ ______________ gU59/j^
I \mJCO)
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крестообразно перечеркнуть ̂
-перемычку к контактам  реле И Г У  (зона не) 

навести до сплошной линии,
- участок п Узел защиты о т  замерзания f/ 

пункта 4 Релеиныа щ и т "  перечня аппаратуры 
крестообразно перечеркнуть

е Упрабление направляющим аппаратом 
При управлении направляющим аппаратом 

со щ ита автом атизации /

Узел направляющего аппарата /зоны 7-эч) 
крестообразно перечеркнуть,

-  участки и Узел направляющего аппарата 
при т о  чного вентилятора " пункта  /  и Релейный 
щ и т " и пункта 3 /t По песту ” перечня аппара­
туры  крестообразно перечеркнуть

Ж Управление приемным клапаном 
При управлении приемным клапаном со 

щита автоматизации  *

-узел приемного клапана /зоны з б -н /) 
крестообразно перечеркнуть ,

-Участ ки „ Узел ipue/жного клапана пункт а  /

(Релейный, Щит ” и  пункт а 3  п П о м е ст у "  перечня 

аппарат ура крест ообразно перечеркнуть 

}  Ш и п  срильтра

При наличии б установке рильтра масляно­

го самоочищающегося ти п а  Ф С -2 .
~Узел фильтра - вариант 2 Фильтр ФР-Ч 

(доны 7 0 -7 2 ) крестообразно перечеркнуть >
- участок „Узел фильтра* вариант 2 Фильтр 

ФР-Ч пункта 3 „По м есту" перечня аппаратуры 
крестообразно перечеркнуть

При наличии б установке фильтра рулон­
ного ти п а  Ф р -ч *

-узел фильтра -  вариант  /  Фильтр Ф с -г  

/зоны £7-е р ) крестообразно перечеркнуть ,

-перемычку к блок-контакту пускателя 
фильтра масляного (зона 9 ) навести до 
сплошной линии ;

- уч а с тк и  „Узел ф и ль тр а  вариант У  Фильтр 

ФС~ 2 " п ункта  У  „Релейный щ и т" и пунктов  
и По м есту" перечня аппаратуры крестообразно 
перечеркнуть

3 2■ Релейные щить/
32.4. технические данные аппапатав 

а При отсутстви и  одного из следую­
щих У З Л О в  :

- защ иты  о т  замерзания,

-упоавления насосом камеры ороа/ения,
-  напра ёляющего аппарата
- приемного клапана

крестообразно перечеркнуть соответствующую 
аппаратуру

б) Для релейного щ ита вас ионт / / с масляным  

фильтром/ установки пуске -еля/поз) вь/брань/ из 
условия подключения одного или двух электродвига- 
теле и срильтра

5 скобках указана установка при подключении 
двух электродвигателей

3 .2 .2 . Чертеж общего вида, 
а При отсутствии одного из следу лещах узлов 

крестообразно перечеркнуть соответствующую ап­
паратуру и клеммники относящиеся к  ней / 

-За щ ита  о т  замерзания кч t Х4, Х2,
-Управление насосом камеры орошения-кгфхв, 24,

2 3 S 3 ,  9 7 , 8 4  S 3 ,  9 9 , 9 4

-  на прав л яющ и и аппарат - KL7}X3 ,

-  приемный клапан ~ kls , ХЧ
3 . 2.3. Схема электрическая соединений 

а. При отсутстви и  одного из следующих 

узлов

- защ иты  о т  замерзания,
- Управления насосом камеры орои/ения,
- направляющего аппарата ,

*  приемного клапана, 

крестообразно перечеркнуть соответствующую  
аппаратуру и клеммники,  относящиеся к ней 

При этом на клеммниках поставить сле­
дующие перемычки-.

-  для Узла защить/ о т  замерзания на клем­
мнике X 23 ~  р  ~ / у ,

-для узла Управления насосом камеры орои/е­
ния HO Клеммниках Х8-93-97, X 27-24-23

б Оля узла блокировки рециркуляционного 
и З ы т яшных вентиляторов с приточным вент и­

ля тором ста вятся  следующие перемь/ики
-в  системах с рециркуляционным венти­

лятором на клеммнике XZ4- 73 -87,
~~ в прямоточных системах, 3 которых вы­

тяжные вентиляторы отклю чаю тся при ава­
рийном останове приточного вентилятора на 
клеммнике Х24- 73 -87 ^

-в  прямоточных системах, в которых вы­
тяжные вентиляторы не отключаются при 
аварийном останове приточного вентилятора 
на клеммнике х2 2 -8 7 -85•,

в При отсутствии вытяжных вентилято­
ров / одного, двух или трех) поставить соответ­
ственно перемь/чки на клеммниках х 2 4 -76-77,
X 25 ~ 77-79 , X 2 6 -7 9 S 4 .

2. При наличии дистанционного поста  

управления поставить перемычку на клеммнике 
X22-107-405

При отсутствии дистанционного поста 
управления поставить перемычку на клеммнике

№
_______________________________________________  94-53/4
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X22-407-409.
3. 2 .4 . При о тсутстви и  срильтра масляного ис­

пользуется 2-ой вариант щ ита
3.2.6. Перемычки на клеммниках согласно 

пункта 4.2.3. изображаю тля  на  чертеже ом*тар­
ной линией. В случае необходимости - навести 
сплошной линией* Указанные меремыч/ги м огут 

устанавливаться при монтаже на объекте, о 
чем на данном чертеже при его привязке 

должно бы ть сделано соответствующее 

примеиание
3.2.6. Объединение выведенных о т  клеммни­

ков концов в кабели по привадам произво­
дится в зависимости о т  компоновки силового 
щ и та  в индивидуальном проекте

3.2.7. б кружках на кабелях проставить но­
мера кабелей S соответствии с кабельнь/м ж у­
рнал ом/ а номер механизма-  в соответствии с 

номером по плану расположения электрообору­
дования 6 индивидуальном проекте

3,26. /Таблица перечня надписей.
При о тсутств и и  одного из Следующих узлов 

вы черкнуть соответствую щ ие надписи •
-  узел защита/ о т  замерзания-  к ч )
-узел управления насосом камеры орошения,

П Т2,
- Узел направляющего аппарата , кип,
-  узел приемного клапанаf k l 8,
3, з. Силовые панели
3,3.4. технические данные аппаратов.
На ключах управления проставить обозна­

чение выбранного механизма; П - проточный 
вентилятор  / н - насос камеры орошения f Р-рецир­
куляционный вентилятор

3.3.2. Перте ж общего вида

На силовых блоках 6 прямоугольник впи­
с а ть  буквенное обозначение 6 соответствии  
с таблицам и  / -  Н

3.3.3. Схема электрическая соединении 
На ключах управления и  соответствующих 

клеммниках проставить в прямоугольниках 
обозначение выбранного механизма р н ^р  

При подключении в цепь катуш ки пускате­
ля  к о н та к та  реле защ иты  о т  замерзания 

кч перемычку между клеммами р н  за­
черкнут*

При подключении кон та кта  реле пожар­
ной сигнализации перемычку между клем­
ма ми 44, 43 зачеркнут*

I
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К Т Ц 2 -

2 5 0

/77U Г7 
3 3  и г а  ■ 
т е л я

П р и т о ч н ы й  в е н т и л я т о р

Г О а В л и ц р  ё ы & о р а  с о л о в ы х  б л о к о в  у п р а в л е н и я  
д л я  К Г Ц  2 -  2 5 0 т а Ъ л и ц о  ы 4

/шз-зже

Й03-3/5 М б

яоз-Ьоомю

ЙОЗ-bOOSd

Мощ­
ность
Х в т

Н О

/32

/ 6 0

200

Наминам,
н ы и

ток Я

200 б о у з т  
к а к

2 Л О

342 6ОУ5130 

k s i k

3 3 0

т и п
блока

50ySl30(i37Sx6OD\
W nk

60У5ПО

k67k

Размер
блоха
высоташирина

Н 25X500

315*600

1375*600

Р е и и р к у я я и и а н н ы  и  в е н т и л я т о р
М рщ  масть  
двигателя

к£т
Номиналь­ный глох 

Й

3 0

3 7

4 s

5 S

75

30

3 7

4-5

55

75

ВО

НО

/ 3 2

4 s

S S

7S

Н О

/ 3 2

П и п  Б ло ка  
(ревелы р е ­
г у л  иро б а -
w ом. блока &

6 0

70

е 4

/ 0 2

/ho

6 0

70

о 4

/ 0 2

14о

/67

20S

250

е 4

Ю 2

у 4о

2 0 5

2 4 0

6095130
3 8 7 4 6
53/5+72,5
6 O yS i3 0  
3 9 7 P S
6 3 + 9 2
60 У 513 О 
39746
6 3 ^ 9 2

БОУ5130
4о74б
8 s + h s

6О У5130
4274
/¥/±200
6ОУ5130 
3374&

5 3 ,5 ± 7 % 5

60У5130  
3 9 7 4  Б
6 3 + 9 2

60У5130
3 9 74 &
6 3 + 9 2

БОУ3130 
4074 Б
8 S + H 5

60У5130
4 2 7 4

14 4  ±200
6095130
4274
144-200
60У515О

4374
144-240
6095130
4 4 7 4
2 2 6 ± 3 2 0

6095130 
3974В
6 8 + 9 2
БОУ5130 
4074Б
35+W S
6095130
4274

/44+200

6ОУ5130
4374
/44,240
БОУ5/30
4474

226±320

размер шока 
■Высота  ширина

3SOxkso

ssoxkso

350x450

7 0 0 X 3 5 0

H25XSOO

350x450

350x450

3 5 0 x 4 5 0

7 0 0 X 3 5 0

H2SXSOO

1125X500

1125X500

1375X600

35 0 x4 -5 0

7 0 0 X 3 5 0

1125X500

4 2 5 X 5 0 0

1375x600

Н асос к а м е р ы  о р о ш е н и я
Мощность
двигателя

к в т

13,5

22

30

3 7

45

5 5

7 S

Намина ль -  
н ы и  / л о х  

А

типЦлокьпределы 

Омом блока

3 6

4 з

з о

3 7

4 s

55

7S

6 0

70

3 4

4 0 2

/4о

6 0

70

в 4

/02

74-0

6045130
36746

3 4 ^ 4 6

В0У513О
37746
42^+57,5

6 0 y s i3 0
58746

53,5+72,5 350X450

6oysi3D
39746

6 в ± 9 2

6ОУ5130
3974В

6 3  + 9 2

60У 5130 
4D74&

8 S + //S

Б0У5130
4 2 7 4

1 4 4 + 2 0 0

\50У5130
3 8 7 4 6

53,5+72,5

60У5130
3 9 7 4 6
68 + 92
6095130
3 9 7 4 6

в в + 9 2
609S130
4 0 7 4 б

85-7-HS
60У5130
4 2 7 4
/49+200

Размерблокев ы с о та
ширина

'мм

3SOX3SO

3 5 0 X 4 5 0

3 5 0 X 4 5 0

3 5 0 X 4 5 0

7 0 0 X 3 5 0

/12 5 X 5 0 0

3 5 0 X 4 5 0

3 5 0 X 4 5 0

3 5 0 X 4 5 0

7 0 0 X 3 5 0

//2 5 X 5 0 0
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